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Oferta firmy

Oferta firmy

i Pomiar temperatury i wilgotnoéci - ROTRONIC
& sondy pomiarowe, mierniki reczne, przetworniki, rejestratory, pomiary meteorologiczne, kalibracja, systemy
pomiarowe (przewodowe i bezprzewodowe), oprogramowanie, ...

« Pomiar ci$nienia, réznicy cisnien, przeptywu, poziomu - HUBA CONTROL

czujniki, przetworniki, presostaty mechaniczne i elektroniczne, wskazniki cyfrowe, ...

Pomiar aktywnosci wody - ROTRONIC
sondy pomiarowe, mierniki reczne, urzadzenia laboratoryjne, ...

Pomiar stezenia dwutlenku wegla (CO2) - ROTRONIC
czujniki, przetworniki, wskazniki, sygnalizatory, urzadzenia z dodatkowa opcja kontroli temperatury, czadu,

W 7 Sitowniki elektryczne do klap, przepustnic i zaworéw - GRUNER
y standardowe, ze sprezyng powrotng, szybkie do klap i przepustnic, z zaworami, sitowniki liniowe, ...

Automatyka do stref zagrozonych wybuchem - SCHISCHEK
sitowniki elektryczne (¢wierc-obrotowe i liniowe), czujniki, przetworniki i wskazniki temperatury, wilgotnosci,
cisnienia, réznicy cisnien; czujniki dwustanowe, separatory, ...

Czujniki pozycjonujgce — POSITAL FRABA
enkodery inkrementalne, magnetyczne enkodery absolutne, optyczne enkodery absolutne, czujniki linkowe
drogi (enkodery linkowe), inklinometry (pochytomierze), akcesoria, ...
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Uwagi

Uwagi
Wszystkie znaki towarowe, logotypy producentdw oraz nazwy uzyte w instrukcji naleza do ich prawowitych wiascicieli i zostaty
uzyte w dokumencie jedynie w celach informacyjnych.
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Zasady bezpieczenstwa

Zasady bezpieczenstwa

» przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z instrukcja

» niewtasciwa instalacja urzadzenia moze doprowadzi¢ do zagrozenia zycia lub zdrowia jego uzytkownikéw

» przed podigczeniem zasilania nalezy upewnic sie, czy wszystkie przewody w uktadzie zostaty podtaczone prawidtowo

= przed dokonaniem wszelkich modyfikacji przewoddw nalezy wytaczy¢ napiecia zasilania

= w celu prawidtowego dziatania urzadzenia nalezy zapewni¢ wtasciwe warunki jego pracy, zgodne z danymi technicznymi
urzadzenia (migdzy innymi napiecie zasilania, temperatura, wilgotnosg, ...)

» urzadzenie to nie moze by¢ instalowane w strefach zagrozonych wybuchem

Zalecenia montazowe

Urzadzenie zostato zaprojektowane z mysla o zapewnieniu odpowiedniego poziomu odpornosci na wiekszos¢ zaburzen, ktore
mogg wystapi¢ w Ssrodowisku przemystowym. W srodowiskach o nieznanym poziomie zakidcen zaleca sie stosowanie
nastepujacych srodkdw zapobiegajgcych ewentualnemu zaktécaniu pracy urzadzenia:

= unika¢ prowadzenia przewoddw pomiarowych (sygnatowych) w bezposrednim sasiedztwie i rownolegle do przewoddw

energetycznych i zasilajacych

= uzywac przewodow ekranowanych

= unikac bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikow elektromagnetycznych, obcigzen wysokiej mocy

= unikac obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy oraz innych urzadzen wytwarzajacych duze zaktdcenia impulsowe

Informacja producenta

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niektdrych funkgji i zapiséw w instrukcji w zwigzku z ciggta pracg nad
udoskonalaniem konstrukgcji urzgdzenia, bez powiadamiania o tym jego uzytkownikow.
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Zastosowanie

Zastosowanie

Wskaznik programowalny DiMod-M jest dedykowany do pracy z czujnikami, ktére posiadajag interfejs RS-485 z protokotem
MODBUS RTU. Podtaczone czujniki moga by¢ zasilane bezposrednio ze wskaznika (napieciem zblizonym do napiecia zasilania
wskaznika lub napieciem 5V). DiMod-M posiada funkcje przeliczania odczytanej wartosci na mierzong przez czujniki wielko$¢ (np.
mm, m, % bar, ..). Wyswietlacz moze wyéwietla¢ naprzemiennie cztery wartosci. Typowa aplikacja dla wskaznika DiMod-M z
inklinometrem: pomiar wychylenia i zatgczanie sygnalizatora led w momencie przekroczenia zadanej wartosci.

m .. (3)
PC / PLC / HMI Modbus l l Przekaznk 172~ | |\ DykaTOR

Modbus” T

CZUJNIK

(1) - interfejs RS-485 (Modbus RTU)
(2) - interfejs RS-485 (Modbus RTU)
(3) — wyjscie przekaznikowe (1/2) On / Off (programowane)

Rysunek 1. Przyktadowa aplikacja z wykorzystaniem urzadzenia

DiMod-M posiada dodatkowo interfejs komunikacyjny RS-485 stuzgcy do komunikagji z urzadzeniem nadrzednym (np.
sterownikiem PLC lub komputerem PC) przy wykorzystaniu protokotu MODBUS RTU.

Wskaznik ten moze dziata¢ rowniez jako zewnetrzny wyswietlacz do sterownika PLC. Mozliwa jest takze wspotpraca do
4 wskaznikéw DiMod-M miedzy soba w celu wyswietlania kliku wartosci z jednego urzadzenia (np.. czujnika mierzacego
jednoczesnie wilgotnos¢, temperature i dwutlenek wegla).
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Opis wyprowadzen urzadzenia

Opis wyprowadzen urzadzenia

Parametr Opis

Przyciski Escape / Reset | Menu-przyciski | Menu-
enter
LED 2 diody (status wyjs¢ przekaznikowych)
Wyswietlacz 6 cyfr
TB: A B Interfejs RS-485 (dla czujnikéw)
TB: OUT (V+) Wyjécie do zasilania czujnika
(zblizone do napiecia zasilania V+)
TB: OUT (5V) Wyjscie +5V do zasilania czujnika, max
300mA o P o
TB: V+ Ztacze zasilania wskaznika (V+ = 8...26 i 3 ?t ?t <o =8<8s
VDO) BE522585  Suanddoo
TB: GND Ztacze zasilania wskaznika i czujnika (GND) T il T T o o o Bt e Il Il el e e |
TB: 485 A, 485 B Zfacza interfejsu RS-485 POWER
TB: REL2 (A), REL2 (B) Zfacza wyjscia przekaznikowego (#2)
TB: REL1T (A), RELT (B) Zfacza wyjscia przekaznikowego (#1)
TB — listwa ztgcz

Tabela 1. Opis wyprowadzen urzadzenia Rysunek 2. Opis wyprowadzen urzadzenia

lub zniszczenie urzadzenia oraz podtaczonych do niego urzadzen.

f Podczas podfaczania urzadzenia nalezy zachowac szczegdlna ostrozno$¢. Nieprawidtowe podtaczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odtagczonym zasilaniu!
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Opis wyprowadzen urzadzenia

Wihasciwosci urzadzenia

Parametr Opis

Zasilanie licznika

8..26 VDC

Zasilanie czujnika

Napiecie zblizone do napiecia zasilania wskaznika (opcja)

Interfejs

RS-485 (Modbus RTU)

Liczba $ledzonych zmiennych

Mozliwo$¢ odczytu 4 zmiennych

Wejscie czujnika

RS-485 MODBUS RTU Slave

Funkcje odczytu

0x03 (Read Holding Registers)
0x04 (Read Input Registes)

Funkcje matematyczne

Operacje matematyczne na odczytanych zmiennych

Zakres wyswietlacza

-9999...99999 (konf. poz. kropki dziesietne))

Wyswietlacz 6 cyfr
7-segmentowy wyswietlacz LED, zielony
14,4 mm

Wyjscia przekaznikowe 2 (programowalne)

Dopuszczalny prad wyjs¢ 3 A/30VDC

przekaznikowych 3 A/ 250 VAC

Materiat obudowy

Noryl SE1GFN2

Stopier ochrony

IP54 (front)
IP20 (obudowa i ztacze)

Wymiary obudowy 96 x 48 x 65 [mm] (bez ztgcza)
Wymiary otworu montazowego 92 x 43 [mm]

Warunki pracy 0..+50 °C

Warunki skfadowania -10...+60 °C

Tabela 2. Wiasciwosci urzadzenia

DiMod-M
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Opis wyprowadzen urzadzenia

Diody LED

Kazdy wskaznik DiMod posiada dwie diody LED, widoczne na panelu przednim, ktore sygnalizujg stan wyjs¢ przekaznikowych
urzadzenia. Opis funkgji diod:

e LED zielona (pierwsza od lewej) - zapalona w momencie zataczenia przekaznika #1 (REL1)
e LED zielona (druga od lewej) - zapalona w momencie zatgczenia przekaznika #2 (REL2)
DiMod-M
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Regulacja

Regulacja

Wskaznik DiMod-M zostat wyposazony w dwa programowalne wyjscia przekaznikowe, ktorych zadziatanie moze by¢ uzalezniona
od wartosci zmierzonej przez czujnik. W zaleznosci od ustawien wyjscia przekaznikowe moga by¢ zawsze nieaktywne (opcja: 44-

O0irl, 10-02r0 =1-oFF), zawsze aktywne (opcja: : O4-0 irl, 10-02r0 = 2-on), sterowane przez RS-485 (opdja: : d4-0

iro,

{0-02r0 = 3-nad) lub poddane regulacji (w zaleznosci od zmierzonej przez czujnik wartosci i ustawionego progu zadziatania)

typu ON/OFF z histerezg (opcja: : 04-0 irL, 10-02rh =YH-ufRr § Jub O4-0irD, i0-02r0 =Y-uRr2).

W przypadku regulacji z jednym progiem - opcja H-uRr {) zadziatanie kazdego z wyjs¢ wskaznika moze by¢ skonfigurowane na
dwa sposoby. Sposdb I dane wyjscie jest aktywne, jesli warto$¢ zmierzona przez czujnik jest mniejsza niz ustawiona warto$¢
progowa, z uwzglednieniem petli histerezy (opcja: 86-a idr, 2-oddr = {-Rcla). Sposdb II: dane wyjicie jest aktywne, jesli
warto$¢ zmierzona przez czujnik jest wyzsza niz ustawiona wartos¢ progowa, z uwzglednieniem petli histerezy (opcja: 06-a idr,
ig-ocdr = {-RAcH ).

A REL A REL

. o

TR‘H A

HIS HIS IN

OB-o idr, i2-olddr = I-Rclo oraz O4-04r0, 0-0270 =H-uRr i 06-0 ldr, i2-0ldr =2-RAch { oraz O4-0 0, 0-02F0 =H-uAr i

Rysunek 3. Charakterystyka dziatania wyj$¢ przekaZnikowych przetwornika w przypadku jednego progu (opcja H-ufr 1)
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Regulacja

W przypadku regulacji z dwoma progami - opcja 5-ufr ) zadziatanie kazdego z wyjs¢ moze by¢ skonfigurowane na dwa sposoby.
Sposdb I: dane wyjscie jest aktywne, jesli wartos¢ zmierzona przez czujnik znajduje sie poza zakresem ustawionych progow, z
uwzglednieniem petli histerezy (opcja: 06-a idr, i2-aldr = {-Rclo). Sposdb II: dane wyjscie jest aktywne, jesli wartos¢ zmierzona
przez czujnik znajduje sie w zakresie ustawionych progéw, z uwzglednieniem petli histerezy (opcja: 86-o idr, i2-addr = {-RcH ).

A REL

P

0B-o idr, i2-oddr = I-Rclo oraz O4-0 0, 0-0270 =5-uRr2

A REL

TR‘HA
) — .......>_>
HIS HIS IN

06-0 ldr, iI2-0cddr =2-Ach { oraz O4-0 5, 10-02r0 =5-uArd

Rysunek 4. Charakterystyka dziatania wyjs¢ przekaznikowych przetwornika w przypadku dwéch progéow (opcja 5-uRre)
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Ustawienie wartosci histerezy (HIS) jest zalecane w celu usuniecia oscylacji wyjscia, co moze mie¢ miejsce, gdy wartos¢ zmierzona
znajduje sie w okolicy wartosci progowej. Wysterowanie wyjscia nastepuje w punktach: TRH— HIST oraz TRH + HIST, gdzie TRH to
wartos¢ ustawionego progu zadziatania.
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Menu

Menu

Funkcje przyciskdw

Przycisk Funkgja :: Widok gtéwny Funkcja :: Menu Funkcja :: Zmiana parametru
ESC/RST Nieaktywny Wyjscie z funkgji Menu Wyjscie z funkgji Zmiana parametru
u NEXT 2 Nieaktywny Nieaktywny Przejscie do edycgji kolejnego znaku
parametru
u NEXT 1 Zmiana wyswietlanego parametru Przejscie do nastepnego parametru Zmiana wybranego znaku parametru
Wejscie do Menu . . . : :
ENT (przytrzymany przez ok. 5 sekund) Wybor parametru do edydji Zatwierdzenie zmiany parametru

Widok gtéwny

Tabela 3. Funkcje przyciskdw

W widoku gtownym wyswietlacza mozliwe jest wyswietlenie zmierzonej wartosci. Uzytkownik ma mozliwo$¢ zmiany wyswietlanego

parametru — na wyswietlaczu moze by¢ wyswietlana wartos¢ z wejscia 1 (), wartos¢ z wejscia 2 (), funkcja matematyczna 1 (), funkcja

matematyczna 2().

Dostep do Menu

Przyciski funkcyjne, umozliwiajace poruszanie sie po menu urzadzenia, sa dostepne na panelu przednim urzadzenia.

DiMod-M
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Menu

Aby wejs¢ do menu urzadzenia nalezy przez minimum 5 sekund przytrzymac przycisk ENT. Do poruszania sie pomiedzy pozycjami
menu (parametrami urzadzenia, ktére mozna edytowac) wykorzystywany jest przycisk NEXT 1. Przejscia miedzy kolejnymi
pozycjami menu odbywa sie tylko w jednym kierunku: Menu 1 => Menu 2 => ... Menu xx => Menu 1 (gdzie znak ,=>" odpowiada
nacisnieciu przycisku NEXT 1). Aby wyj$¢ z menu urzadzenia nalezy wcisng¢ przycisk ESC/RST.

Edycja parametrow

Aby zmieni¢ wybrany z menu parametr nalezy nacisng¢ przycisk ENT. Podczas wprowadzania zmian edytowany znak parametru
jest wyraznie zaznaczony. Zaznaczony znak parametru mozna zmieni¢ poprzez wcisniecie przycisku NETX 1. Przejscie do edydji
kolejnego znaku parametru (o ile edycja parametru tego wymaga i/lub taka opcja jest mozliwa) nastepuje po wcisnieciu przycisku
NEXT 2. Zatwierdzenie zmiany parametru dokonuje sie przyciskiem ENT. Jest to réwnoznaczne z powrotem do menu urzadzenia.
Aby wyj$¢ z edycji wybranego parametru bez zachowania zmian nalezy wcisna¢ przycisk ESC/RST.

Lista parametréw

Konfiguracja parametru

Wyjécie przekaznikowe #1

Wartos¢ progowa A dla wyjscia:

:': : n : ’_ F'l - " ,:‘ " L'“-' Zakres: 99999, 99999

(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddot)
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L1

Wartos¢ progowa B dla wyjscia:

Zakres: -99999...99999
(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawier parametru 33ddak)
(wartos¢ progowa B musi by¢ wieksza niz wartos¢ progowa A + histereza)

'-
L
XY
0

-

N
(X
K]
.'-
' -
L1

X

Histereza dla wyjscia:

Zakres: 0...99999
(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawier parametru 33ddak)
Wartoé¢ histerezy musi by¢ zawsze dodatnial

C3
X<
]

==
o

T
1

-

Typ regulacji dla wyjscia:
{-oF F — wyjicie wylaczone na state
£ -on - wyjécie wigczone na state
3-nod - wyjscie kontrolowane przez RS-485 (MODBUS)
Y-URr | - wyjicie podlegajace regulacji (dziatanie zalezy od ustawionego progu A,
histerezy oraz odczytanej via RS-485 wartosci zmiennej)
S-URr & - wyjécie podlegajace regulacji (dziatanie zalezy od ustawionego progu A, progu
B, histerezy oraz odczytanej via RS-485 wartosci zmiennej)

C3
L
D

-

-nem
T
-
(]
- am
g
-
{
'-
- e

Warto$¢ zmierzona przez czujnik, podlegajaca reguladji, przypisana do wyjscia:
{-URL | - wartoé¢ zmiennej 1 odczytywanej via RS-485
URL 2 — wartoé¢ zmiennej 2 odczytywanej via RS-485
e

2-
JI-URL 3 - wartos¢ zmiennej 3 odczytywanej via RS-485
Y-

LURALY — wartoé¢ zmiennej 4 odczytywanej via RS-485

\—
3
-
]
L]

)

R
- am
'
(
1
'-

)

-nan

Kierunek zadziatania wyjscia:
{-ACL o — wyjicie aktywne, gdy odczytana wartoéc jest poza zakresem
£ -RCH | - wyjicie aktywne, gdy odczytana wartoé¢ jest w zakresie

DiMod-M
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Menu

Wyjscie przekaznikowe 2

Wartos¢ progowa A dla wyjscia:

-, - -— e’ L, -y N
: : : '-‘ '-"L H - ",-' -‘ '—: .-' Zakres: -99999...99999
_ = - - - - (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddok)
Wartos¢ progowa B dla wyjscia:
[ (] :"_ '_. - (] :‘ :‘ '_' .: Zakres: -99999...99999
UL.':'L L = 1 1 (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddaok)
(wartos¢ progowa B musi by¢ wieksza niz warto$¢ progowa A + histereza)
Histereza dla wyjscia:
[ (] :"_ (] [ (] :‘ (I ) g Zakres: 0..99999
Ll _,':"_ [ | ) G B [ | (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru 33ddak)
Warto$¢ histerezy musi by¢ zawsze dodatnial
Typ regulacji dla wyjscia:
{-oFF — wyjicie wylaczone na state
£ -on - wyjécie wiaczone na state
1071 ‘:‘ N [ F [ 3-nod - wyjécie kontrolowane przez RS-485 (MODBUS)
“_'_a N} (] a ) Y-URr | — wyjicie podlegajace regulacji (dziatanie zalezy od ustawionego progu A,

histerezy oraz odczytanej via RS-485 wartosci zmienne))
S-URr 2 - wyjécie podlegajace regulacji (dziatanie zalezy od ustawionego progu A, progu
B, histerezy oraz odczytanej via RS-485 wartosci zmiennej)

DiMod-M
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Menu

Warto$¢ podlegajaca reguladji, przypisana do wyjscia:

{-URL ! - wartoé¢ zmiennej 1 odczytywanej via RS-485

[} — :‘ I t‘ " <) :q: q {-URL 2 - wartoé¢ zmiennej 2 odczytywanej via RS-485
[ g g UNLN LR {-URAL 3 - wartoé¢ zmiennej 3 odczytywanej via RS-485
{-URLY - wartoé¢ zmiennej 4 odczytywanej via RS-485
- - - Kierunek zadziatania wyjscia:
" -'.':' ‘:‘d'- " - ) ':- L ,-' {-RCL o - wyjicie aktywne, gdy odczytana warto$¢ jest poza zakresem

2-ACH { - wyjécie aktywne, gdy odczytana wartoéc jest w zakresie

Konfiguracja MODBUS Master — ustawienia ogélne

Liczba zmiennych wejsciowych MODBUS Master:
=nonE - 0 zmiennych odczytywanych via RS-485

UAL 1 -1 zmienna odczytywana via RS-485

"
o

(N

RLZ - 2 zmienne odczytywane via RS-485

URAL 3 - 3 zmienne odczytywane via RS-485
URLY - 4 zmienne odczytywane via RS-485

(1 (_ e
(] (T 3
l.‘
S

Protokdét komunikacji MODBUS Master:

- [ . ) {-nrkl-
.'-' 't el I t i EL — Modbus RTU

Predkos¢ MODBUS Master:
{-8Bbr - predkos¢ 9600 bps
£ - 189br - predkos¢ 19200 bps
3-38br - predkos¢ 38400 bps
H-57br - predkos¢ 57600 bps
5- {ibr - predkos¢ 115200 bps

Xy
3
'
o
X
'
M
O
g
-'
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o
2

[

)
o
N

Bity stopu MODBUS Master:
{- ib It —1bit stopu
2-2b ik -2 bity stopu

Bity parzystosci MODBUS Master:
{-nonE - brak parzystosci

o0 | 1. A
i in-FPAR | {-nont o EuEn - poresty

-odd - nieparzysty
10 - c‘ (] U1 e Interwat dla komunikacji MODBUS Master:
(] _' '-' ) ] )} "_' )N} Zakres: 10...60000 [ms]
[ S Y | 0001 0™ Timeout dla komunikacji MODBUS Master:
(370 0 | Lo o Zakres: 10..5000 [ms]
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L
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Nl
-
Nand
-
Nl
-
Nand
-
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Nl

-

Liczba powtoérzen dla komunikacji MODBUS Master:

Zakres: 0.4
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Zmienna 1 - odczytywana via RS-485

S
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{
N
Ve,

'
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'
-‘
'
-‘
'
-‘

1071 Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
I Zakres: 0..247

-

1
ey
-

-
AN
'
'-
o
. g

Funkgja, ktérg ma by¢ odczytana zmienna:
{-03hr - funkga 0x03 (Read holding register)

2-04 Ir —funkcja 0x04 (Read input register)

-

-,
|

]

'

-'
' '
- an
'--
-'
'-
-'

] Adres rejestru, z ktérego odczytywana jest zmienna:
(J A ] Zakres: 0...60000

I
L

- am

|
'

=

T

-
J
'--

Typ zmiennej:

{=wor — WORD (16b+)
- Ink —INT (16b+/-)
3-duor - DWORD (32b+)
Y-d ink - DINT 32b+/-)
S-rERL —REAL (32b +/-)

o

AN
'
Qo

D

't
(N

Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typdw WORD, INT, DWORD, DINT)
{-dok D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita) — wartos¢ /1

£ -dok { - wyswietlane 1 migjsce po przecinku — wartoéc¢ / 10

3-dokd - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku — wartoé¢ / 100

Y-dok 3 - wyswietlane 3 miejsca po przecinku — wartoé¢ / 1000

5-dok Y - wyéwietlane 4 miejsca po przecinku — wartoé¢ / 10000
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X
o
)
L
C

{-nonE

Kolejnos¢ rejestrow:
{-nonE - standardowa
2-rEU - odwrécona

Wspotczynnik OFFSET:
,-' : ,-' ",-' 'L - :,-' -" ,-" .-' Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
-— - - - o - - Warto$¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)
Wspotczynnik COEF:
,-' 1 '-' :: ‘-' - ",-' -" '-" .-' Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
e — - - o - - Wartos¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIAEANIA)
Typ dziatania COEF:
:'.:’ ‘!:. (_ ) 1) {-nUL — mnozenie
g A e [ N [ [N 2-d i - dzielenie

Zmienna 2 — odczytywana via RS-485

-,
_l

NN
-
!
J
xY)
0
'-

-'
¥

'
an
-'
¥

'
an

'
¥

)
-
)
-
)
-
)
-
- an
)
-

Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
Zakres: 0...247
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Funkdja, ktéra ma by¢ odczytana zmienna:

:‘ [} :‘t ) :‘ — .-'L‘ ( {-03hr - funkga 0x03 (Read holding register)
-' ",-',- / ,-' '- ,-' UL Z2-04 ir — funkgja 0x04 (Read input register)
b | a_C 00T 0™ Adres rejestru, z ktérego odczytywana jest zmienna:
_' . .,-' '_ ) '_ ,_' ‘_' ,_' ‘_' "_' Zakres: 0...60000

Typ zmiennej:

{-uor — WORD (16b+)
A3 _3J0 C oo 2- ink — INT (16b+/-)
| -.'-'L t ) | r [ Hl_ 3-duor — DWORD (32b+)

H-d Ink - DINT (32b+/-)
S-rERL —REAL (32D +/-)

Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)
{-dok D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita) — wartoé¢ /1

= .j' :"-’ L b ’_, ’_ | c-dot | - wyswietlane 1 miejsce po przecinku — wartos¢ / 10
- .n |y - Q L 3-dokd - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku — wartoéc / 100
Y-dok 3 - wyéwietlane 3 miejsca po przecinku — wartoé¢ / 1000
5-dokY - wyéwietlane 4 miejsca po przecinku — wartosc¢ / 10000

Kolejnos¢ rejestrow:
[y {-nonE - standardowa
[ 2-rEU - odwrécona

Y
Ty
|
T
L
[

|
i
D
i
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Wspotczynnik OFFSET:

'h ,-' '-‘,-' 'L - :,-' -" ,-" .-' Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:

- i - - - - - Wartos¢_wyswietlana = warto$¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawiert — TYP DZIAEANIA)
Wspotczynnik COEF:

-" : ,-' '-‘: '-' - :,-' -" ,-" .-' Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:

- i e e - o - - Wartos$¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawier — TYP DZIALANIA)
Typ dziatania COEF:

b | 't (_ ) 1) {-nlL — mnozenie

’:'l__!-l 00 ( ,ﬁ () 2-d i - dzielenie

Zmienna 3 — odczytywana via RS-485

o [} 000 KT e Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
-‘ p .n pu "- ,_' '_‘ ,_' '_‘ "_' Zakres: 0...247

-, - - -, Funkdja, ktéra ma by¢ odczytana zmienna:
L": " n) “- : : ’J - : '"-.‘ ",- {=03hr - funkgja 0x03 (Read holding register)

Z2-04 ir — funkgja 0x04 (Read input register)
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Adres rejestru, z ktorego odczytywana jest zmienna:
Zakres: 0...60000

=
My
u

L
-
L

A
'-

'
=
LI

Iy

Typ zmiennej:

{-uor — WORD (16b+)
2= Ink - INT (16b+/-)
3-duor — DWORD (32b+)
Y-d Ink - DINT (32b+/-)
S-rERL —REAL (32D +/-)

-
L
3

L
0.
[t

o
o

I

my

Ly

Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)

{-dok D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita) — wartos¢ / 1

c-dot | - wyswietlane 1 miejsce po przecinku — wartos¢ / 10
3-dokd - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku — wartoé¢ / 100
Y-dok 3 - wyéwietlane 3 miejsca po przecinku — wartoé¢ / 1000
5-dokY - wyéwietlane 4 miejsca po przecinku — wartos¢ / 10000

W
-
o)

L
:_.!"l

Kolejno$¢ rejestrow:
{-nonE - standardowa

2-rEU - odwrocona

i
Xy
o
Ly
D
=

N

X
: -n
¥
N
g

Wspdtczynnik OFFSET:

Warto$¢ obliczana zgodnie ze wzorem:

Wartos$¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawiert — TYP DZIALANIA)
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Wspotczynnik COEF:

.-"h ,-' -:: '-' - :,-' -" '-" .-' Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
——— - - - - - Wartos¢_wyswietlana = warto$¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawiert — TYP DZIAEANIA)
Typ dziatania COEF:
"N B I | (_ ) 1) {-nlL — mnozenie
[ I o [N} (D [N 2-d i - dzielenie
Zmienna 4 — odczytywana via RS-485
L.' ™4 (W ._. I et Adres urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
_'_'-' " _' ,_' ,_' ,_' ,_' "_' Zakres: 0..247
- - - Funkdja, ktéra ma by¢ odczytana zmienna:
Ll !j.n L‘g— :-: c’ — L“ '1‘ “,- {-03hr - funkgja 0x03 (Read holding register)

2-04 ir — funkgja 0x04 (Read input register)

'

--‘
' ‘
- an
'--
--‘
'-
-‘

- am
s
-‘

Adres rejestru, z ktdrego odczytywana jest zmienna:
Zakres: 0...60000
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Typ zmiennej:
{-uor - WORD (16b+)

. ™1 - __Con 2- {nk — INT (16b+/-)
N lL‘t IL‘ P | i.:l [} 3-duor - DWORD (32b+)

Y-d ink - DINT (32b+/-)

S-rERL —REAL (32b +/-)

Kropka dziesietna dla zmienngj (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)
{-dok 0 - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita) — wartoéc / 1
:‘ - _‘ L ‘:‘ c£-dokt { - wyswietlane 1 migjsce po przecinku — wartoé¢ / 10
27000 C 3-dotd - wyswietlane 2 miejsca po przecinku — wartos¢ / 100

Y-dot 3 - wyswietlane 3 miejsca po przecinku — wartos¢ / 1000

5-dok" - wyswietlane 4 miejsca po przecinku — warto$¢ / 10000

oy
P
D
o g
oo
N

Kolejnos¢ rejestrow:
(- g {-nonE - standardowa

oy
L
2
B
Xy
-
3
D
|
X

2-rEY - odwrocona

Wspdtczynnik OFFSET:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = warto$¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawier — TYP DZIALANIA)

SYoYoF

N
- an
-
(X
]
-
N
..-
' -
1

Wspdtczynnik COEF:

-' .:. ’-' L.‘:- '-' - ",:' :" '—" .-' Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:

Wartos$¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawiert — TYP DZIALANIA)
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Typ dziatania COEF:
{-nUL — mnozenie

2-d i - dzielenie

Funkcje wy$wietlacza

oy
=
|
2
R
X

'
D
-
M)
U

Tryb pracy wskaznika:
{-AASE - Tryb Master
2-5LAY —Tryb Slave

L
RO
L ]
oo
)t
-’
g
- am
N
Y

'
|
o
L
"

DZwiek naciskanych przyciskow:
{-boFF - brak dzwieku
£ -bon - dzwiek zatgczony

L
L
oo
':‘.
D

it

-
e
-
.i

- am
'
-
D
-

Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich parametréw (wskazania oraz konfiguracja
parametrow):

{-dak D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita)

2 -dok { - wyswietlane 1 miejsce po przecinku

3-dokd - wyswietlane 2 miejsca po przecinku

4-dok 3 - wyéwietlane 3 miejsca po przecinku

Wyswietlanie parametru (po wigczeniu wskaznika):
{-n { - wartoé¢ zmiennej 1 odczytanej via RS-485
£ -nc — wartoé¢ zmiennej 2 odczytanej via RS-485

I : : ’-": :H: " - H "L.‘ 3-n3 - wartoé¢ zmiennej 3 odczytanej via RS-485
N - H-nY - wartoé¢ zmiennej 4 odczytanej via RS-485
5-b I - warto$¢ zmiennej 1+2 odczytanej via RS-485
b-b {3 - wartoé¢ zmiennej 1+2+3 odczytanej via RS-485
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T-b 4 — wartoé¢ zmiennej 1+2+3+4 odczytanej via RS-485
B-R {2 - wartoé¢ zmiennej 1+2 odczytanej via RS-485 (przewijanie co 2 s)
9-R 13 - warto$¢ zmiennej 1+2+3 odczytanej via RS-485 (przewijanie co 2 s)
0-R 14 — wartoé¢ zmiennej 1+2+3+4 odczytanej via RS-485 (przewijanie co 2 s)
™~ ) T Adres Modbus wskaznika w sieci RS-485 (MODBUS RTU):
A N] "::l- Loy - Zakres: 1..255

Predkos¢ transmisji w sieci RS-485 (MODBUS RTU):
{-8Bbr — predkos¢ 9600 bps
c- 19br - predko$¢ 19200 bps
3-38br - predkos¢ 38400 bps
H-57br — predkosc¢ 57600 bps
5- {1 ibr - predkos¢ 115200 bps

'
)
[y
L
-‘

-
L
X
L]
D
[t
-
-
(

'-

-

Hasto dostepu do Menu licznika:
Zakres: 1-999

Uwaga: D00 - brak hasta

N
Y
N

-
-
-
-
-
-
- an

O
X
I
)
3
|
J

N
R
L

Tabela 4. Zestawienie parametrow

DiMod-M Strona 27



Protokdt komunikacyjny

Protokét komunikacyjny

Wskaznik zostat wyposazony w interfejs RS-485, ktéry pozwala na komunikacje w protokole MODBUS RTU (dziata jako Master
(tryb Master) lub Slave (tryb Slave)).

[ ] Pofaczenia urzadzen w sie¢ najlepiej dokonac przy uzyciu dwuprzewodowej skretki, w miare mozliwosci ekranowanej.
1 Przy komunikacji na wigksze odlegtosci zaleca sie zastosowanie mozliwie niskich predkosci transmisji.
Nalezy rowniez pamietac o instalacji terminatorow (rezystorow 120...240 Ohm) miedzy liniami A i B, na poczatku i koncu sieci RS-485.

Parametry transmisji

Komunikacja z urzadzeniem odbywa z nastepujacymi parametrami transmisji:

Predkos¢ transmisji: konfigurowana z poziomu menu urzgdzenia (9600, 19200, 38400, 57600, 115200)
Bity danych: 8

Bity stopu: 1

Parzystosc: brak

Kontrola transmisji: brak

Adres MODBUS: konfigurowany z poziomu menu urzadzenia (1...255)

Ramka komunikacyjna

Komunikacja z urzadzeniem w protokole MODBUS RTU odbywa sie na zasadzie ,pytanie-odpowiedz”. Sterownik nadrzedny
inicjalizuje ramke dla zapisu lub odczytu danych, a urzadzenie odsyta odpowiedZ z parametrem lub potwierdzeniem zapisu
parametru. Ponizej przedstawiona zostata struktura ramki komunikacyjnej dla protokotu MODBUS RTU.

| ADR [ rUNC | DATI | DAT2 | .. | DATn | CRCI6
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ADR - (jeden bajt — 8 bitéw) - adres urzadzenia
FUNC - (jeden bajt — 8 bitow) - funkcja MODBUS
DAT1.n
CRC16

- (n bajtéw — 8*n bitéw) - dane do zapisu badZ odczytane
- (2 bajty — 16 bitow) - suma kontrolna
Funkcje MODBUS

W urzadzeniu zaimplementowano nastepujace funkcje odczytu i zapisu danych. Zostaty one zestawione w tabeli numer 4. Oprocz
standardowych funkgcji MODBUS RTU w urzadzeniu zostaty zaimplementowane dodatkowe funkcje, pozwalajace miedzy innymi na
reset programowy, przywrécenie ustawien fabrycznych, odczyt nazwy i wersji urzadzenia.

Adres funkgji Opis

OXOTHex Odczyt pojedynczego bitu (wyjscie przekaznikowe)

0x031ex Odczyt n rejestrow wewnetrznych (parametry konfiguracyjne)

0x04Hex Odczyt n rejestrow wejsciowych (dane pomiarowe oraz rejestr statusu)
0x05nex Zapis pojedynczego bitu (wyjécie przekaznikowe)

0x06+ex Zapis pojedynczego rejestru (16 bitdw)

0x10kex Zapis n rejestrow (16*n bitdw)

0x60Hex Reset urzgdzenia

OX6THEx Przywrdcenie ustawien fabrycznych

0x621ex Odczyt nazwy i wersji urzadzenia

Tabela 5. Zestawienie funkcji MODBUS RTU

Rejestr statusu

Rejestr statusu jest zmienng (32 bitowg) przechowywujacg informacje o aktualnym stanie urzadzenia. Zawiera ona informacje na
temat alarmow (aktywno$¢ oraz przekroczenie poszczegdlnych progdw) oraz stanu wejscia i wyjscia cyfrowego. W tabeli znajduje
sie numeracja poszczegolnych bitdw w rejestrze statusu.
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0 Stan wyjscia przekaznikowego 1 16 | Zarezerwowane
1 Stan wyjscia przekaznikowego 2 17 | Zarezerwowane
2 Stan zmiennej 1 pobieranej poprzez RS-485 18 | Zarezerwowane
3 Stan zmiennej 2 pobieranej poprzez RS-485 19 | Zarezerwowane
4 Stan zmiennej 3 pobieranej poprzez RS-485 20 | Zarezerwowane
5 Stan zmiennej 4 pobieranej poprzez RS-485 21 | Zarezerwowane
6 Zarezerwowane 22 | Zarezerwowane
7 Zarezerwowane 23 | Zarezerwowane
8 Zarezerwowane 24 | Zarezerwowane
9 Zarezerwowane 25 | Zarezerwowane
10 | Zarezerwowane 26 | Zarezerwowane
11 Zarezerwowane 27 | Zarezerwowane
12 | Zarezerwowane 28 | Zarezerwowane
13 | Zarezerwowane 29 | Zarezerwowane
14 | Zarezerwowane 30 | Zarezerwowane
15 | Zarezerwowane 31 | Zarezerwowane
ht Bit przyjmuje wartos¢ 0, gdy nieaktywny, niezatgczony.
t Bit przyjmuje wartos¢ 1, gdy aktywny, zatgczony.

Tabela 6. Opis rejestru statusu — numeracja bitow.

Zestawienie rejestrow MODBUS RTU

W tabeli 7 znajduje sie zestawienie wszystkich rejestrow dostepnych dla uzytkownika poprzez protokdt MODBUS RTU. Dla kazdego
rejestru okreslono adres, rozmiar, zakres oraz ktére funkcje umozliwiaja jego zapis lub odczyt.

Dla urzadzen (np. wybrane sterowniki PLC, panele HMI, ....) gdzie numeracja rejestrow rozpoczyna sie od wartosci 1 (nie od 0, jak zostato
przedstawione w tabeli) nalezy pamieta¢ o uwzglednieniu tego offsetu, zwiekszajac adres kazdego rejestru o 1.
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Adres rejestru

Funkcja

Funkcja

Typ

Zakres parametru

odczytu

zapisu

danych

Uwagi

Opec - Toec Warto$¢ A progu zataczenia przekaznika 1 0x03Hex 0x10mex | REAL -
2DEC = 3DEC Wartos¢ A progu zatgczenia przekaznika 2 0x03Hex Ox10mex | REAL -
4pec - Spec Warto$¢ B progu zataczenia przekaznika 1 0x03Hex 0x10mex | REAL -
6Boec - 7pec Wartos¢ B progu zatgczenia przekaznika 2 0x03Hex Ox10mex | REAL -
8oec - Yoec Warto$¢ histerezy, progu zatgczania przekaznika 1 0x03Hex 0x10mex | REAL -
100ec - 1oec Wartos¢ histerezy, progu zatgczania przekaznika 2 0x03Hex Ox10mex | REAL -
120ec - 13pec Wspotczynnik OFFSET, zmienna 1. 0x03nex | Ox10mex | REAL -
14pec - 15pec Wspdtczynnik OFFSET, zmienna 2. 0x03Hex 0x10mex | REAL -
160ec - 17pEc Wspotczynnik OFFSET, zmienna 3. 0x03hex | Ox10mex | REAL -
18pec - 19pec Wspdtczynnik OFFSET, zmienna 4. 0x03Hex Ox10mex | REAL -
20bec - 2Toec Wspotczynnik COEF, zmienna 1. 0x03hex | Ox10mex | REAL -
22pkc - 23pEC Wspdtczynnik COEF, zmienna 2. 0x03Hex Ox10mex | REAL -
24pec - 25pec Wspdtczynnik COEF, zmienna 3. 0x03Hex Ox10mex | REAL -
26pec - 27pEc Wspdtczynnik COEF, zmienna 4. 0x03Hex Ox10mex | REAL -
28pec - 31pec - - - - -
32pec - 33pEC Zmienna do wyswietlania na pozydji 1 (tryb Slave) 0x03hex | Ox10mex | REAL -
34pec - 35pec Zmienna do wyswietlania na pozydji 2 (tryb Slave) 0x03mex | Ox10mex | REAL -
360ec - 37pec Zmienna do wyswietlania na pozydcji 3 (tryb Slave) 0x03rex | Ox10mex | REAL -
38pec - 39pec Zmienna do wyswietlania na pozydji 4 (tryb Slave) 0x03mex | Ox10mex | REAL -
40pec Typ pomiaru poddawanego regulacji, wyjscie 1 0x03Hex 0x06rex | WORD 0: zmienna 1
4pec Typ pomiaru poddawanego regulacji, wyjscie 2 0x03Hex | OxO06rex | WORD 1: zmienna 2
2: zmienna 3
3: zmienna 4
42pec Kierunek zadziatania wyjscia przekaznikowego 1 0x03rex | Ox06rex | WORD 0: ponizej ustawionego progu
43pec Kierunek zadziatania wyjscia przekaznikowego 2 0x03nex | Ox06rex | WORD 1: powyzej ustawionego progu
44pec Konfiguracja wyjscia przekaznikowego 1 0x03Hex 0x06rex | WORD 0: zawsze wytaczone
45pkc Konfiguracja wyjscia przekaznikowego 2 0x03Hex | OxO6rex | WORD 1: zawsze wigczone
2: kontrola przez MODBUS
3: requlacja (z jednym progiem)
4: regulacja (z dwoma progami)
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460ec DZwiek naciskanych przyciskéw 0x03Hex | OxO6rex | WORD 0: brak dzwieku
1: dzwiek zatgczony
47pec Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich 0x03rex | OxO6mex | WORD 0.3
parametrow
48ec Wyswietlanie parametrow 0x03Hex 0x06rex | WORD 0: zmienna 1
1: zmienna 2
2: zmienna 3
3: zmienna 4
4: zmienna 1+2
5:zmienna 1+2+3
6: zmienna 1+2+3+4
7: zmienna 1+2 (auto 2s)
8: zmienna 1+2+3 (auto 29)
9: zmienna 1+2+3+4 (auto 2s)
49pec Adres urzadzenia w sieci RS-485 (MODBUS RTU) 0x03Hex 0x06Hex | WORD 1..255
50pec Predkos¢ transmisji w sieci RS-485 (MODBUS RTU) 0x03Hex 0x06rex | WORD 0: predkos¢ 9600 bps
1: predkos¢ 19200 bps
2: predkos¢ 38400 bps
3: predkos¢ 57600 bps
4: predkos¢ 115200 bps
5Tbec Hasto dostepu do Menu wskaznika 0x03rex | Ox06rex | WORD 0..999
52pec Tryb pracy wskaznika 0x03nex | OxO6rex | WORD 0: Master
1: Slave
53pec Liczba zmiennych wejsciowych MODBUS 0x03nex | OxO06rex | WORD 0.4
54pec Liczba powtdrzen dla komunikacji MODBUS 0x03rex | Ox06rex | WORD 0.4
550€c Timeout dla komunikacji MODBUS 0x03rex | Ox06rex | WORD 10...5000
560Ec Interwat dla komunikacji MODBUS 0x03nex | OxO06rex | WORD 10...60000
57pec Protokdét komunikacji MODBUS 0: RTU
58pec Predkos¢ MODBUS 0x03rex | 0x061ex | WORD 0: 9600 bps
1: 19200 bps
2: 38400 bps
3: 57600 bps
4: 115200 bps
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Protokdt komunikacyjny

59pkc Bity stopu 0x03Hex 0x06rex | WORD 0: 1 bit stopu
1: 2 bity stopu
600ec Parzystos¢ 0x03rex | OxO6mex | WORD 0: Brak parzystosci
1: Parzysty
2: Nieparzysty
61pec Adres urzadzenia MODBUS SLAVE 0 0x03Hex 0x06rex | WORD 0..247
62pEC Adres urzagdzenia MODBUS SLAVE 1 0x03Hex 0x06rex | WORD
63pEc Adres urzadzenia MODBUS SLAVE 2 0x03Hex 0x06rex | WORD
64pec Adres urzadzenia MODBUS SLAVE 3 0x03Hex 0x06rex | WORD
65pEc Adres funkcji MODBUS SLAVE 0 0x03nex | OxO06rex | WORD 0: Read holding register
660ec Rodzaj funkgji MODBUS SLAVE 1 0x03rex | Ox06mex | WORD 1: Read input register
67pec Rodzaj funkgji MODBUS SLAVE 2 0x03rex | 0x061ex | WORD
670ec Rodzaj funkcji MODBUS SLAVE 3 0x03Hex | Ox06rex | WORD
690Ec Adres rejestru MODBUS SLAVE 0 0x03Hex | Ox06rex | WORD 0...60000
70pec Adres rejestru MODBUS SLAVE 1 0x03rex | 0x061ex | WORD
7loec Adres rejestru MODBUS SLAVE 2 0x03Hex | Ox06rex | WORD
72pec Adres rejestru MODBUS SLAVE 3 0x03rex | 0x061ex | WORD
73pEc Typ zmiennej MODBUS SLAVE 0 0x03Hex | Ox06rex | WORD 0: WORD (16b+)
T4pec Typ zmiennej MODBUS SLAVE 1 0x03rex | 0x061ex | WORD 1 INT (16b+/-)
75bkc Typ zmiennej MODBUS SLAVE 2 0x03rex | 0x06rex | WORD 2: DWORD (32b+)
760kc Typ zmiennej MODBUS SLAVE 3 0x03rex | Ox06rex | WORD 3: DINT (32b+/-)
4: REAL (32b +/-)
77pec Kropka dziesietna MODBUS SLAVE 0 0x03Hex 0x06rex | WORD 0.4
78pEc Kropka dziesietna MODBUS SLAVE 1 0x03Hex 0x061ex | WORD
79pec Kropka dziesietna MODBUS SLAVE 2 0x03Hex 0x061ex | WORD
80bEc Kropka dziesietna MODBUS SLAVE 3 0x03Hex 0x061ex | WORD
8loec Kolejnoé¢ rejestrow MODBUS SLAVE O 0x03nex | OxO06rex | WORD 0: Standardowa MODBUS
82pkc Kolejnoé¢ rejestrow MODBUS SLAVE 1 0x03nex | OxO06rex | WORD 1: Odwrécone rejestry
83pec Kolejno$¢ rejestrow MODBUS SLAVE 2 0x03rex | 0x06mex | WORD
84pec Kolejnos¢ rejestréw MODBUS SLAVE 3 0x03Hex | OxO06rex | WORD
85pec Typ dziatania COEF dla MODBUS SLAVE 0 0x03Hex 0x06rex | WORD 0: Mnozenie
860ec Typ dziatania COEF dla MODBUS SLAVE 1 0x03Hex | Ox06rex | WORD 1: Dzielenie
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87pec Typ dziatania COEF dla MODBUS SLAVE 2 0x03rex | 0x061ex | WORD

88pec Typ dziatania COEF dla MODBUS SLAVE 3 0x03rex | 0x061ex | WORD

Opec - Toec Rejestr statusu 0x04ex - DWORD | -

2DEC - 3DEC Warto$¢ zmiennej 1. 0x04ex - REAL -

4pec - Spec Warto$¢ zmiennej 2. 0x04ex - REAL -

6oec - 7pec Wartos¢ zmiennej 3. 0x04ex - REAL -

8oec - Yoec Warto$¢ zmiennej 4. 0x04ex - REAL -

3000pec Wyjscie przekaznikowe 1 0x01hHex 0xO5mex_| BIT Zapis wyjs¢ mozliwy jest tylko w przypadku,
3007pec Wyijscie przekaznikowe 1 0xOTHex OxO5wex | BIT gdy wyjscie skonfigurowane jest do pracy z

MODBUS.

TN

Tabela 7. Zestawie rejestrow urzadzenia

Typy zmiennych z tabeli:
BIT - 1bit - zakres 0 lub 1

WORD - warto$¢ 16 bitowa, statoprzecinkowa bez znaku - zakres: okreslony w tabeli

DWORD - warto$¢ 32 bitowa, statoprzecinkowa bez znaku - zakres: okreslony w tabeli
REAL - warto$¢ 32 bitowa zmiennoprzecinkowa ze znakiem - zakres: -3.4e38 do 3.4e38
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Symbol zamdwieniowy

Symbol zamowieniowy

Tabela wyboru odpowiedniego przetwornika:

Przetwornik: DiMod- | M | - X
Wersja licznika

Wskaznik do czujnikéw z wyjsciem RS-485 (MODBUS RTU)
Wskaznik do czujnikdw z wyjsciem analogowym (S — wersja
specjalna)

Przyktadowy symbol zamdwieniowy przetwornika: DiMod- ‘ M ‘ ‘
Wskaznik do czujnikéw z wyjsciem RS-485 (MODBUS RTU)
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Zestaw

/estaw

Standardowy zestaw DiMod-M zawiera:

wskaznik 1szt.

uchwyty montazowe wskaznika 1szt.

skrécong instrukcje montazu 1szt.
Akcesoria

BOX-RS485 Puszka przytaczeniowa do podtaczenia zasilania oraz linii RS-485

CONV-RS485 Konwerter RS485 - USB

ZAS-xx-WT Zasilacz sieciowy 230VAC, napiecie wyjsciowe 12 lub 24 VDC, wtyczkowy

ZAS-xx-DIN Zasilacz sieciowy 230VAC, napiecie wyjsciowe 12 lub 24 VDC, montaz na szyne DIN

Modyfikacje na zamdwienie

Oferujemy dostosowanie urzgdzenia do indywidulanych potrzeb aplikacji. Modyfikacja taka moze obejmowac cze$¢ mechaniczna
(specjalne ztacza, zmiana panelu przedniego, zmiana obudowy ...), cze$¢ elektroniczna (zmiana standardu wejs¢, zmiana napiecia
zasilania, zmiana interfejsu komunikacyjnego — Ethernet LAN, Radio, ...) i/lub cze$¢ funkcjonalna (dodatkowe algorytmy, funkcje
matematyczne, ...).

Oferujemy takze mozliwos¢ przygotowania dedykowanego oprogramowania na komputer PC lub panel HMI, spetniajacego tylko
okreslone zadania aplikagji.
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Tutoriale

Wskaznik DiMod-M zostat zaprojektowany pod katem wspotpracy z urzadzeniami przede wszystkim APONE oraz POSITAL, ktore
wyposazone sg w interfejs komunikacyjny RS-485 (Modbus RTU). Sg to urzadzenia typu: przetwornik wilgotnosci, temperatury,
CO2, cisnienia, roznicy cisnien, innych parametréw powietrza (APONE) oraz absolutne enkodery obrotowe, enkodery linkowe,
inklinometry (POSITAL).

L W rozdziale Tutoriale zostaty przedstawione podstawowe ustawienia wskaznika DiMod-M umozliwiajace jego wspotprace z wybranymi czujnikami
JL APONE lub POSITAL.
Rozdziat Tutoriale jest ciagle rozwijany i poszerzany o kolejne urzadzenia pomiarowe.
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Tutorial :: wskaznik DiMod-M + inklinometr 2-osiowy Posital (ACS-080-2-M100-xxx-xx)

Zatozenia dot. zastosowania:
= Odczyt wartosci przechylen wokét dwoch osi (x, y) zmierzonych przez czujnik ACS-080-2-M100-xxx-xx (dwie zmienne).
= Naprzemienne wyséwietlanie zmierzonych wartosci przechylen w jednostce ° na wskazniku DiMod-M.
= Czujnik ACS-080-2-M100-xxx-xx posiada ustawienia domyslne dot. adresu i predkosci Modbus.
= Nalezy pamieta¢, by po wprowadzeniu ustawien zresetowac wskaznik (ustawienia zostana zapisane w nieulotnej pamieci).

Konfiguracja MODBUS Master — ustawienia ogélne

Liczba zmiennych wejsciowych MODBUS Master:
171 N ) :‘ N 1) :‘ 3-URLZ - 2 zmienne odczytywane via RS-485 (dot. komunikadji z czujnikiem ACS-080-
(= pr R o 2-M100-300¢-x)
Protokot komunikacji MODBUS Master:
- J
".-: e 'L“- " - ,L : : {-nr kL — Modbus RTU (dot. komunikacji z czujnikiem ACS-080-2-M100-xxx-xx)
- -, - -, Predkos¢ MODBUS Master:
"':'_'ﬁ - b 1 ':‘ - "E‘h‘- £ - {8br — predkoé¢ 19200 bps (domysina predkosc¢ czujnika ACS-080-2-M100-xxx-xX)
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Bity stopu MODBUS Master:

c L (o 1 ot 1 e

'b.,-' b b | { '::' ':: b ik - 1bit stopu (dot. komunikadji z czujnikiem ACS-080-2-M100-xxx-xx)
- R - — — Bity parzystosci MODBUS Master:

' ‘ - ‘ J - L L - — i i iniki - - . -

( '.,-' o Y g N | ¢ ,-' 2-EuEn - parzysty (dot. komunikadji z czujnikiern ACS-080-2-M100-5x-xx)

Interwat dla komunikacji MODBUS Master:
Wartos¢: np. 100 [ms]

'
¥
'
¥
'
¥

)

-

)

-

)

-

- an
'-
-.'
"-
-'

Timeout dla komunikacji MODBUS Master:
Wartos¢: np. 50 [ms]

.'
)
'

)
.'
)

'

-

'

-

'-
-
'

-
'-
-
'

-
'

-

1 - - F il Liczba powtdrzen dla komunikacji MODBUS Master:
'_ L‘_'-' ' Vo '_' L‘ '_' L‘ '_"_' Wartos¢: np. 0
Zmienna 1 - odczytywana via RS-485
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pur | ‘q | T (2 Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
'_ '_'-' (1) '_' ,_' ‘_' ,_' "_ ( Wartos¢: 127 (domysiny adres Modbus czujnika ACS-080-2-M100-xxx-xx)
- - - - -, Funkcja, ktérg ma by¢ odczytana zmienna:
1 _ (S (1 oo me ¢ -
C -.,-' Had Hi il i -',-" O3hr - funkgja 0x03 (Read holding register)
7 (1 F I Adres rejestru, z ktérego odczytywana jest zmienna:
'_ _'_'-' " . ,_' ‘_' ,_' ‘_' ’_’ ' Wartos¢: 1
- - - Typ zmiennej:
) N (. Ry - ink - ]
cCEumoaC ‘J [ e 2= ink - INT (16b+/-)
- . - - Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)
,:‘ .:..'-' :dt b - d,:' t ,:‘ 3-dokd - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku — wartoéc¢ / 100
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- am
™
-

Kolejnos¢ rejestréw:
2-rEU - odwrécona

- am
o
-— ey,
-'
'--
-'
'-
- an
'-
--'
"-
- an

Wspdtczynnik OFFSET:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

Do zerowania wskazan (bazowanie po montazu czujnika)

-
-
-

-
-
-
J
-
-

- am
" ey,
T
()
N
-
-
g
-
-
g
N
U

Wspdtczynnik COEF:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = warto$¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

-—

-
- an
-.
'-
- an,
'-

-

L

Typ dziatania COEF:

{-nUL — mnozenie

Zmienna 2 — odczytywana via RS-485

N
'-
-
D
N’
X
N
[
-
\_— ey,
—
— e,
J
\_— ey,
3
- an
-
Y
-

-

Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:

Wartosc: 127 (domyslny adres Modbus czujnika ACS-080-2-M100-xxx-xx)
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-
-—"

Y
.-
p
N
'
(
C
-

Funkcja, ktérg ma by¢ odczytana zmienna:
{-03hr - funkgja 0x03 (Read holding register)

pu
I
=)
x|

K]

Adres rejestru, z ktdrego odczytywana jest zmienna:
Wartos¢: 3

Typ zmiennej:
2= ink —INT (16b+/-)

r
X
o)

iy
o_
R

Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)
3-dokd - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku — wartos¢ / 100

Y
Ty
|
T
L
C

Kolejnos¢ rejestrow:
2-rEU - odwrécona
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L
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e

D
T
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— e,
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-
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- an
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L
==,
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Wspotczynnik OFFSET:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawiert — TYP DZIAEANIA)

Do zerowania wskazan (bazowanie po montazu czujnika)

Wspodtczynnik COEF:

bur :‘.- N Wartos$¢ obliczana z i :
godnie ze wzorem:
-‘ "':'L '- Q '-' L' ( '-' L' Warto$¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)
- - — Typ dziatania COEF:
1 f (10 T
b -‘_'ﬁ ":“-' { '-‘L"- AUL — mnozenie
Funkcje wyswietlacza
] g [ I Tryb pracy wskaznika:
(| '_nad'_ (] nh o g {-nASE - Tryb Master

L
Xxl
oo
o
D

et

NN
N
X

Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich parametrow (wskazania oraz konfiguracja
parametrow):
3-dok - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku
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™~ ™1 -:i 1050 o I e | Wyswietlanie parametru (po wiaczeniu wskaznikay:
[ ) [ I A | g B-R 12 — wartoé¢ zmiennej 1+2 odczytanej via RS-485 (przewijanie co 2 s)
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Tutorial :: wskaznik DiMod-M + inklinometr 1-osiowy Posital (ACS-360-1-M100-xxx-xx)

Zatozenia dot. zastosowania:
= Odczyt wartosci przechylenia zmierzonej przez czujnik ACS-360-1-M100-xxx-xx (jedna zmienna).
= Wyswietlanie zmierzonej wartoéci przechylenia w jednostce ° na wskazniku DiMod-M.
= Czujnik ACS-360-1-M100-xxx-xx posiada ustawienia domysine dot. adresu i predkosci Modbus.

= Nalezy pamieta¢, by po wprowadzeniu ustawien zresetowac wskaznik (ustawienia zostang zapisane w nieulotnej pamieci).

Konfiguracja MODBUS Master — ustawienia ogélne

- -, - -, Liczba zmiennych wejsciowych MODBUS Master:
{ -1 ‘:-‘ ) ‘:-“ { 2-URL -12zmienna odczytywana via RS-485
(2= G N S |
(0 = ‘ L ) Protokdét komunikacji MODBUS Master:

- - {-nr kL — Modbus RTU (dot. komunikacji z czujnikiem ACS-360-1-M100-xxx-xx

(i Bl (TRrCu ( Jzey :

- -, - -, Predkos¢ MODBUS Master:
"':'_'ﬁ - b 1 ':‘ - "-' h - £- {8br — predkoé¢ 19200 bps (domyéina predkos¢ czujnika ACS-360-1-M100-xxx-xx)
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: E‘.n - b 5 : - : b : :: B;t-y ?;o?; ) 10 bE?tBiipMua(Zf? komunikadji z czujnikiern ACS-360-1-M100-x0-xx)
: -:J-l - ,' ": : - E L 'E 2 gEyETézzsioézirng Ed%st.hlfjri:i;ikacﬁ 7 czujnikiem ACS-360-1-M100-x0-xx)
18a=P | DU 100 | Voo e
9n-E | | QOOOSO | Tedsm e

,:'l ,l-"t.,_' -r E :_-l' L‘: :_-l' l._-l‘ :_-l' ::: Mvvzfioiiwntg%en dla komunikacji MODBUS Master:

Zmienna 1 - odczytywana via RS-485
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pur | ‘q | T (2 Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
'_ '_'-' (1) '_' ,_' ,_' ,_' "_ ( Wartos¢: 127 (domysiny adres Modbus czujnika ACS-080-2-M100-xxx-xx)

- - - - -, Funkcja, ktérg ma by¢ odczytana zmienna:
| (g N | l_ll_l’_._ {-03hr — funkci - :
cC .,-' o { Il t=uJnr - funkcja 0x03 (Read holding register)
7 (1 F I Adres rejestru, z ktérego odczytywana jest zmienna:
'_ _'_'-' " . ,_' ‘_' ,_' ‘_' ,_' ' Wartos¢: 1
- - Typ zmiennej:
pur | N (. ’J [ . - ‘-vor -
'_ '_'ﬁ "_ { ‘_“:“ i=wor — WORD (16b+)
- . ( '- - -‘ Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)
,:‘ .:..'-' 'd'- b - d,:' t ,: 3-dokd - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku — wartoéc¢ / 100
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Kolejnos¢ rejestréw:
2-rEU - odwrécona
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Wspdtczynnik OFFSET:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

Do zerowania wskazan (bazowanie po montazu czujnika)

gy
[y
[

~
o

'-
--‘
'-
-‘
L]

'-
-‘
'-
-‘

Wspdtczynnik COEF:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = warto$¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

-nam
-.

'--
- an
'-

Typ dziatania COEF:

{-nUL — mnozenie

Funkcje wyswietlacza

{-nASE

Tryb pracy wskaznika:
{-AASE - Tryb Master

DiMod-M

Strona 48



Tutoriale
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Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich parametrow (wskazania oraz konfiguracja
parametrow):
3-dok 2 - wyswietlane 2 miejsca po przecinku

-
)
'-
3
R
'-
- am
-

N
'-

-,

- am
-

- am

Wyswietlanie parametru (po wigczeniu wskaznika):
{-n - wartoé¢ zmiennej 1 odczytanej via RS-485
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Tutorial :: wskaznik DiMod-M + enkoder absolutny Posital (UCD-M200B-xxxX-XxxX-XXX)

Zatozenia dot. zastosowania:
= QOdczyt wartosci pozydji katowej zmierzonej przez czujnik UCD-M200B-xxxx-xxxx-xxx (jedna zmienna).
= Wyswietlanie zmierzonej wartosci w obrotach na wskazniku DiMod-M.
= Czujnik UCD-M200B-xxxx-xxxx-xxx posiada ustawienia domyslne dot. adresu i predkosci Modbus.
= Nalezy pamieta¢, by po wprowadzeniu ustawien zresetowac wskaznik (ustawienia zostang zapisane w nieulotnej pamieci).

Konfiguracja MODBUS Master — ustawienia ogélne

- -, - -, Liczba zmiennych wejsciowych MODBUS Master:
"-'.'-' - L" " ,:‘ - L" :L : 2-URL -12zmienna odczytywana via RS-485
1Y) c‘ ( L ) Protokdét komunikacji MODBUS Master:
- - {-nr kL — Modbus RTU (dot. komunikacji z czujnikiem ACS-360-1-M100-xxx-xx
T (Trrcu ( jiz cau )
- — — — Predkos¢ MODBUS Master:
".:'.,ﬁ = b ] ,:‘ - "E‘h ‘- £- {8br — predkoé¢ 19200 bps (domyéina predkos¢ czujnika ACS-360-1-M100-xxx-xx)
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: E‘.n - b 5 : - : b : :: B;t-y ?;o?; ) 10 titBiszua(jz; komunikadji z czujnikiern ACS-360-1-M100-x0-xx)
: -:J-l - ,' ": : - E L 'E 2 gEyETézzsioézirng Ed%st.hlfjri:i;ikacﬁ 7 czujnikiem ACS-360-1-M100-x0-xx)
18A=-P | OO0 100 | Seeireomg e
(9n-E | | QOOOSO | Tedism e

,:'l ,l-"t.,_' -r E :_-l' L‘: :_-l' l._-l‘ :_-l' ::: Mvvzfioiiwntg%en dla komunikacji MODBUS Master:

Zmienna 1 - odczytywana via RS-485
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Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
Wartos¢: 127 (domysiny adres Modbus czujnika ACS-080-2-M100-xxx-xx)

| I N
2cn iFU

Funkcja, ktérg ma by¢ odczytana zmienna:

{-03hr - funkgja 0x03 (Read holding register)

|
:'-
T

N
ay
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Adres rejestru, z ktdrego odczytywana jest zmienna:

Wartos¢: 1

ﬂ

D

L
Nand

(N

ot
3
e
O

Typ zmiennej:
3-duor — DWORD (32b+)

_— ey
=

o

o

¥
LM
D
oo
e
o

Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)

{-dok D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita) — wartoé¢ / 1
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Wspdtczynnik OFFSET:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

Do zerowania wskazan (bazowanie po montazu czujnika)

CCCJ;

Ay
ux
]
=
0
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N
N
N

Wspotczynnik COEF:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Warto$¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

Warto$¢ parametru = 65535

=100 [ g T N1t
29A 50 | 2-d I

Typ dziatania COEF:
c-d i - dzielenie

Funkcje wy$wietlacza

DiMod-M
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! t L Tryb pracy wskaznika:
pu ] {-nRSE - Tryb Master
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Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich parametrow (wskazania oraz konfiguracja

C Y (o parametrow):

-' -"'::,-' '-' '- ( '—' '-' '- ,-' {-dot D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita)
= 1 _" 10 - ] Wyswietlanie parametru (po wigczeniu wskaznika):

'- L"L ,-" '- ( '-‘ ( {-n { - wartoé¢ zmiennej 1 odczytanej via RS-485
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Tutorial :: wskaznik DiMod-M + enkoder absolutny Posital (UCD-M200B-xxxX-XxxX-XXX)

Zatozenia dot. zastosowania:
= QOdczyt wartosci pozydji katowej zmierzonej przez czujnik UCD-M200B-xxxx-xxxx-xxx (jedna zmienna).
= Wyswietlanie zmierzonej wartosci w ° na wskazniku DiMod-M.
= Czujnik UCD-M200B-xxxx-xxxx-xxx posiada ustawienia domyslne dot. adresu i predkosci Modbus.
= Nalezy pamieta¢, by po wprowadzeniu ustawien zresetowac wskaznik (ustawienia zostana zapisane w nieulotnej pamieci).

Konfiguracja MODBUS Master — ustawienia ogélne

- -, - -, Liczba zmiennych wejsciowych MODBUS Master:
"-'.'-' - L" " ,:‘ - L" :L : 2-URL -12zmienna odczytywana via RS-485
1Y) c‘ ( L ) Protokdét komunikacji MODBUS Master:
- - {-nr kL — Modbus RTU (dot. komunikacji z czujnikiem ACS-360-1-M100-xxx-xx
T (Trrcu ( jiz cau )
- — — — Predkos¢ MODBUS Master:
".:'.,ﬁ = b ] ,:‘ - "E‘h ‘- £- {8br — predkoé¢ 19200 bps (domyéina predkos¢ czujnika ACS-360-1-M100-xxx-xx)
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: E‘.n - b 5 : - : b : :: B;t-y ?;o?; ) 10 titBiszua(jz; komunikadji z czujnikiern ACS-360-1-M100-x0-xx)
: -:J-l - ,' ": : - E L 'E 2 gEyETézzsioézirng Ed%st.hlfjri:i;ikacﬁ 7 czujnikiem ACS-360-1-M100-x0-xx)
18A=-P | OO0 100 | eeireomg et
9n-E | | QOOOSO | Tedsm e

,:'l ,l-"t.,_' -r E :_-l' L‘: :_-l' l._-l‘ :_-l' ::: Mvvzfioiiwntg%en dla komunikacji MODBUS Master:

Zmienna 1 - odczytywana via RS-485
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Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
Wartos¢: 127 (domysiny adres Modbus czujnika ACS-080-2-M100-xxx-xx)

| I N
2cn iFU

Funkcja, ktérg ma by¢ odczytana zmienna:

{-03hr - funkgja 0x03 (Read holding register)
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Adres rejestru, z ktdrego odczytywana jest zmienna:

Wartos¢: 1

ﬂ

D

L
Nand

(N

ot
3
e
O

Typ zmiennej:
3-duor — DWORD (32b+)
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Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)

{-dok D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita) — wartoé¢ /1
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Wspdtczynnik OFFSET:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

Do zerowania wskazan (bazowanie po montazu czujnika)

Wspotczynnik COEF:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:

’:, q " [ N ] L‘ Wartos¢_wyséwietlana = warto$¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
g | A | ) N | (rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawier — TYP DZIALANIA)
Warto$¢ parametru = 65535 / 360 = 182,04
- — — Typ dziatania COEF:
‘J ! [ o S B N | 2-d iU - dzielenie
g R P N L

Funkcje wy$wietlacza

DiMod-M
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Tryb pracy wskaznika:
{-nASE - Tryb Master
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Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich parametrow (wskazania oraz konfiguracja

i | i b - | parametrow):

.:' _'_'::,_' (] t P | d'_‘ t ,_ I-dok 2 - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku
™~ ™1 _" 1050 [ [] Wyswietlanie parametru (po wigczeniu wskaznika):
L ,_'.'- Lo (] '-‘ ] {-n - warto$¢ zmiennej 1 odczytanej via RS-485
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Tutorial :: wskaznik DiMod-M + enkoder absolutny Posital (UCD-M200B-xxxx-xxxx-xxx) z mechanizmem linkowym

Zatozenia dot. zastosowania:
= QOdczyt wartosci pozycji liniowej zmierzonej przez czujnik UCD-M200B-xxxx-xxxx-xxx (jedna zmienna) potaczony z
mechanizmem linkowym.
= Mechanizm linkowy o obwodzie bebna = 260 mm.
= Wyswietlanie zmierzonej wartosci w jednostce mm na wskazniku DiMod-M.
= Czujnik UCD-M200B-xxxx-xxxx-xxx z mechanizmem posiada ustawienia domyslne dot. adresu i predkosci Modbus.
= Nalezy pamieta¢, by po wprowadzeniu ustawien zresetowac wskaznik (ustawienia zostang zapisane w nieulotnej pamieci).

Konfiguragia MODBUS Master — ustawienia ogélne

Liczba zmiennych wejsciowych MODBUS Master:

[ o R Y 0000 2-URL {—1mi ia RS-
{ -.'-‘ u, ’:' UHL ( UL 1 zmienna odczytywana via RS-485
-, Protokdét komunikacji MODBUS Master:
".1'.'-' - P,- " - ‘-"- t :-: {-nr £l - Modbus RTU (dot. komunikacji z czujnikiem ACS-360-1-M100-xxx-xx)

— — - -, Predkos¢ MODBUS Master:
".:..'-' - ::'H ’:’ - "-‘,:“- 2 {8br — predkoé¢ 19200 bps (domysina predkos¢ czujnika ACS-360-1-M100-xxx-xx)

DiMod-M Strona 60



Tutoriale

: E‘.n - b 5 : - : b : :: B;t-y ?;o?; ) 10 titBiszua(jz; komunikadji z czujnikiern ACS-360-1-M100-x0-xx)
: -:J-l - ,' ": : - E L 'E 2 gEyETézzsioézirng ?d%i.hlfjrii;ikacﬁ 7 czujnikiem ACS-360-1-M100-x0-xx)
18A=-P | OO0 100 | Seeireomg e
9n-E | | QOOOSO | Tedsm e

,:'l ,l-"t.,_' -r E :_-l' L‘: :_-l' l._-l‘ :_-l' ::: Mvvzfioiiwntg%en dla komunikacji MODBUS Master:

Zmienna 1 - odczytywana via RS-485
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Adres Modbus urzadzenia, z ktérego odczytywana jest zmienna:
Wartos¢: 127 (domysiny adres Modbus czujnika ACS-080-2-M100-xxx-xx)

| I N
2cn iFU

Funkcja, ktérg ma by¢ odczytana zmienna:

{-03hr - funkgja 0x03 (Read holding register)
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Adres rejestru, z ktdrego odczytywana jest zmienna:

Wartos¢: 1

ﬂ
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L
Nand
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ot
3
e
O

Typ zmiennej:
3-duor — DWORD (32b+)
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Kropka dziesietna dla zmiennej (istotne dla typow WORD, INT, DWORD, DINT)

{-dok D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita) — wartoé¢ /1
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Kolejnos¢ rejestréw:
2-rEU - odwrécona
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Wspdtczynnik OFFSET:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

Do zerowania wskazan (bazowanie po montazu czujnika)
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Wspotczynnik COEF:

Wartos¢ obliczana zgodnie ze wzorem:
Wartos¢_wyswietlana = wartos¢_odczytana * (lub /) COEF + OFFSET
(rodzaj dziatania (* lub /) uzalezniony od ustawien — TYP DZIALANIA)

Warto$¢ parametru = 65535 / 260 (obwdd bebna w mm) = 252,06
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- am

Typ dziatania COEF:
c-d i - dzielenie

Funkcje wy$wietlacza

DiMod-M
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Tryb pracy wskaznika:
{-nASE - Tryb Master
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Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich parametréw (wskazania oraz konfiguracja

i | i b - | parametrow):

.:' _'_'::,_' (] t P | d'_‘ t ,_ I-dok 2 - wyéwietlane 2 miejsca po przecinku
™~ ™1 _" 1050 [ [] Wyswietlanie parametru (po wigczeniu wskaznika):
L ,_'.'- Lo (] '-‘ ] {-n - warto$¢ zmiennej 1 odczytanej via RS-485
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Kontakt

AP Automatyka S.C.

tel.: +48 67 35710 80

fax: +48 67 35710 83

email:  biuro@apautomatyka.pl
http:  www.apautomatyka.pl
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