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Oferta firmy

Oferta firmy

— Pomiar temperatury i wilgotnosci - ROTRONIC
L sondy pomiarowe, mierniki reczne, przetworniki, rejestratory, pomiary meteorologiczne, kalibracja, systemy
pomiarowe (przewodowe i bezprzewodowe), oprogramowanie, ...

« Pomiar ci$nienia, réznicy cisnien, przeptywu, poziomu - HUBA CONTROL

czujniki, przetworniki, presostaty mechaniczne i elektroniczne, wskazniki cyfrowe, ...

Pomiar aktywnosci wody - ROTRONIC
sondy pomiarowe, mierniki reczne, urzadzenia laboratoryjne, ...

Pomiar stezenia dwutlenku wegla (CO») - ROTRONIC
czujniki, przetworniki, wskazniki, sygnalizatory, urzadzenia z dodatkowa opcja kontroli temperatury, czadu,

. p7 Sitowniki elektryczne do klap, przepustnic i zaworéw - GRUNER
y standardowe, ze sprezyng powrotng, szybkie do klap i przepustnic, z zaworami, sitowniki liniowe, ...

Automatyka do stref zagrozonych wybuchem - SCHISCHEK
sitowniki elektryczne (¢wier¢-obrotowe i liniowe), czujniki, przetworniki i wskazniki temperatury, wilgotnosci,
cisnienia, roznicy cisnien; czujniki dwustanowe, separatory, ...

Czujniki pozycjonujgce — POSITAL FRABA
enkodery inkrementalne, magnetyczne enkodery absolutne, optyczne enkodery absolutne, czujniki linkowe
drogi (enkodery linkowe), inklinometry (pochytomierze), akcesoria, ...
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Uwagi

Uwagi
Wszystkie znaki towarowe, logotypy producentéw oraz nazwy uzyte w instrukcji naleza do ich prawowitych wiascicieli i zostaty
uzyte w dokumencie jedynie w celach informacyjnych.

Zasady bezpieczenstwa

» przed rozpoczeciem korzystania z urzadzenia nalezy doktadnie zapoznac sie z instrukcja

» niewtasciwa instalacja urzadzenia moze doprowadzi¢ do zagrozenia zycia lub zdrowia jego uzytkownikéw

» przed podigczeniem zasilania nalezy upewnic sie, czy wszystkie przewody w uktadzie zostaty podtgczone prawidtowo

= przed dokonaniem wszelkich modyfikacji przewoddéw nalezy wytaczy¢ napiecia zasilania

= w celu prawidtowego dziatania urzadzenia nalezy zapewni¢ wiasciwe warunki jego pracy, zgodne z danymi technicznymi
urzadzenia (miedzy innymi napiecie zasilania, temperatura, wilgotnos¢, ...)

» urzadzenie to nie moze by¢ instalowane w strefach zagrozonych wybuchem

DiMod-I(-A1) Strona 4



Zalecenia montazowe

Zalecenia montazowe

Urzadzenie zostato zaprojektowane z mysla o zapewnieniu odpowiedniego poziomu odpornosci na wiekszos$¢ zaburzen, ktore
moga wystapi¢ w $Srodowisku przemystowym. W Srodowiskach o nieznanym poziomie zaktbceh zaleca sie stosowanie
nastepujacych srodkdw zapobiegajgcych ewentualnemu zaktécaniu pracy urzadzenia:

» unika¢ prowadzenia przewoddw pomiarowych (sygnatowych) w bezposrednim sagsiedztwie i rownolegle do przewodow

energetycznych i zasilajacych

»  uzywac przewodow ekranowanych

= unikac bliskosci urzadzen zdalnie sterowanych, miernikow elektromagnetycznych, obciazen wysokiej mocy

= unikac obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy oraz innych urzadzen wytwarzajacych duze zaktdcenia impulsowe

Informacja producenta

Producent zastrzega sobie prawo do dokonywania zmian niektdrych funkgji i zapiséw w instrukcji w zwigzku z ciggta pracg nad
udoskonalaniem konstrukgji urzadzenia, bez powiadamiania o tym jego uzytkownikow.
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Zastosowanie

Zastosowanie

Programowalny wskaznik DiMod-I(-A1) jest dedykowany do pracy z enkoderami inkrementalnymi z serii IXARC firmy POSITAL
FRABA, ktére posiadajg wyjscie w standardzie HTL lub TTL. Enkodery inkrementalne moga by¢ potaczone np. z kotem pomiarowym
(0 znanym obwodzie) lub z mechanizmem linkowym (o znanym obwodzie bebna mechanizmu). Wskaznik posiada szereg
przydatnych przy pomiarach funkcji, w tym mozliwos¢ skalowania zliczonych impulséw na wielkos¢ fizyczng mierzong przez
podfgczony do niego czujnik. Uktad zostat rowniez wyposazony w dwa wyjscia przekaznikowe, ktdére moga byc
zatgczane/wytaczane w zaleznosci od ustawionego trybu pracy. Konfiguracja wskaznika odbywa sie z poziomu menu urzadzenia,
przy uzyciu wyswietlacza LED oraz czterech przyciskow funkcyjnych, znajdujacych sie na panelu przednim urzadzenia.

DiMod-1 .y .
e Wyjscie O
T . .
RS 485

cravss  ————————e — Urzadzenie

. i 1C) wykonawcze b
Sterownik PLC B Wyjécie ‘

L

Panel HMI ")

(( Urzadzenie
wykonawcze
& HTL/TTL ‘
. ']

Enkoder inkrementalny
z wyjsciem HTL / TTL

Rysunek 1. Przyktadowa aplikacja z wykorzystaniem wskaznika

DiMod-| posiada interfejs komunikacyjny RS-485 stuzacy do komunikacji z urzadzeniem nadrzednym (np. sterownikiem PLC lub
komputerem PC) przy wykorzystaniu protokotu MODBUS RTU. Wersja DiMod-I-A1 posiada dodatkowo jedno, dowolnie
konfigurowane, wyjscie analogowe w standardzie 0..5 V, 0..10 V, 0...20 mA lub 4...20 mA (zalezy od ustawien).
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Opis wyprowadzen urzadzenia

Opis wyprowadzen urzadzenia

A, /A, B, /B Wejscie enkodera (optoizolowane)
RST, /RST Wejscie resetujace (optoizolowane)
GND Masa (zasilanie wskaznika i enkodera)
V+ Zasilenia wskaznika
OUT(5V) Wyjscie 5 VDC do zasilania enkodera
OUT(V+) Wyjscie do zasilania enkodera — E _:_+: Tz<T
(zblizone do napiecia zasilania V+) - & % 8 g g % ;“:n RN B
A OUT Wyjscie analogowe <Lnol52002538nLWw
- dotyczy tylko wersji -A
485 A, 485 B Zfacza interfejsu RS-485 BRIRRXIRRIRXIRRIEIXIIKIR
RELT (A), RELT (B), REL2 | Ztacza wyjs¢ przekaznikowych
(A), REL2 (B) O1A, OB - styki przekaznika 1
O2A, O2B - styki przekaznika 2
Tabela 1. Opis wyprowadzen urzadzenia Rysunek 2. Opis wyprowadzen urzadzenia

lub zniszczenie urzadzenia oraz podtgczonych do niego urzadzen.

2 Podczas podfaczania urzadzenia nalezy zachowac szczegdlna ostrozno$¢. Nieprawidtowe podtaczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odtagczonym zasilaniu!
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Wiasciwosci urzadzenia

Wihasciwosci urzadzenia

Zasilanie przetwornika

8...26 VDC (do 100mA) / 11,5...26 VDC (do 100mA) dla wersji —AT

Zasilanie czujnika

5 VDC / zblizone do napiecia zasilania V+ (nizsze o ~0,5 V)

Interfejs komunikacyjny

RS-485 (MODBUS RTU)

Wyjécia analogowe
(dotyczy tylko wersji -AT)

Liczba: 1
Rozdzielczos¢: 12 bitdow
Typ: 0.5V, 0..10 V, 0..20 mA lub 4..20 mA (konfigurowane)

Wejscie Enkoder (A, /A, B, /B), sygnat zerujacy (RST, /RST)

Zakresy pomiarowe -99999 ... 999999

Wyswietlacz 6 cyfr, 7-segmentowy LED, zielony, wysokos¢ cyfry 14,4 mm
Wyjécia przekaZnikowe 2 (programowany prog i histereza)

Dopuszczalny prad wyjs¢ 3A /30 VDC

przekaznikowych 3A /250 VAC

Pamie¢ pomiaréw

Tak, konfigurowalna — pozydja, licznik cykli

Materiat obudowy Noryl SEIGFN2
Stopien ochrony IP54 (panel przedni), IP20
Wymiary 96 mm x 48 mm x 60 mm, otwdr montazowy 92 mm x 43 mm

Warunki pracy

0..+50°C / 0..95%RH (bez kondensadji)

Tabela 2. Wiasciwosci urzadzenia

DiMod-I(-AT)
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Wejscia i wyjscia

Wejscia i wyjscia
Zasilanie

Do zasilania urzadzenia nalezy wykorzystac stabilizowany zasilacz o napieciu wyjsciowym w zakresie 8(11,5)...26 VDC. Podtaczenie
zasilania odbywa sie przy wykorzystaniu srubowej listwy przytaczeniowej, znajdujgcej sie na tylnym panelu urzadzenia. Ztacza
zasilania zostaty odpowiednio oznaczone (V+ oraz GND). Na listwie przytaczeniowej znajduje sie rowniez dodatkowe ztgcze
napiecia zasilania (oznaczono OUT(5V) oraz OUT(V+)), ktére pozwalajg zasili¢ podtaczany do wskaZnika enkoder (odpowiednio
napieciem 5 VDC lub napieciem zblizonym do napiecia zasilania wskaznika (napigecie nizsze o ~0,5 VDQ)).

B
69| REL2 (A) |

)| A OUT
Q[ outiY) |
X)| ouTV+) |
[ 485 A

()| 485 B

) REL2 (B) |
) RELT (&)
39| RELT (B)

()| GND

[ /RST

()| RST

X
)| /A
&
)| /8

—'®V+
L—— (®| GND

+24V
GND

POWER

Rysunek 3. Ideowy schemat podfaczenia zasilania do urzadzenia

zniszczenie urzadzenia oraz podtaczonych do niego urzadzen.

2 Podczas podfaczania urzadzenia nalezy zachowac¢ szczegdlna ostroznos¢. Nieprawidtowe podiaczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytgcznie przy odtgczonym zasilaniul
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Wejscia i wyjscia

Komunikacja RS-485

Urzadzenie zostato wyposazone w interfejs sieciowy RS-485, z protokotem MODBUS RTU i moze pracowac w sieci wytgcznie jako
SLAVE. RS-485 umozliwia komunikacje wskaznika z panelem HMI, sterownikiem PLC lub komputerem PC. Predkos$¢ transmisji oraz
adres MODBUS konfiguruje sie z poziomu menu urzadzenia. Rysunek 4 przedstawia ideowy schemat potaczenia urzadzen w sieci
RS-485.
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REL1 (B)

X A
X/
)| B
&) /
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X A
&) /A
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& /
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&) /RST
X)| GND
)| AouT
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)| GND
X)| 485 A
)| 485 B
3

IWH/D1d

POWER
2 &
o &

Rysunek 4. Ideowy schemat potaczenia kilku urzadzen w jedna sie¢ RS-485

urzadzenia oraz podtaczonych do niego urzadzen.

2 Niepoprawne podfaczanie lub przekroczenie zalecanych parametrow podtaczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odtaczonym zasilaniu!
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Wejscia i wyjscia

Wejscie enkodera inkrementalnego HTL (Push-Pull)

Urzadzenie zostato wyposazone w dwa optoizolowane kanaty wejsciowe (A oraz B), ktore umozliwiaja podtgczenie enkoderow
inkrementalnych w standardzie HTL (Push-Pull), zasilanych napieciem w zakresie 8...26 VDC.
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Rysunek 5. Ideowy schemat podtaczenia enkodera inkrementalnego z wyjsciem w standardzie HTL (Push-Pull)

urzadzenia oraz podfaczonych do niego urzadzen. Zaleca sie uzywanie przewoddw potaczeniowych, nie dtuzszych niz 2 metry.

f Niepoprawne podfaczanie lub przekroczenie zalecanych parametréw podfaczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytgcznie przy odtgczonym zasilaniul
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Wejscia i wyjscia

Wejscie enkodera inkrementalnego TTL (Nadajnik Linii)

Urzadzenie zostato wyposazone w dwa optoizolowane kanaty wejsciowe (A oraz B), ktére umozliwiajg podtaczenie enkoderow
inkrementalnych w standardzie TTL (Nadajnik Linii), zasilanych napieciem 5 VDC lub w zakresie 8...26 VDC.
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Rysunek 6. Ideowy schemat podfaczenia enkodera inkrementalnego z wyjsciem w standardzie TTL (Nadajnik Linii)

urzadzenia oraz podtaczonych do niego urzadzen. Zaleca sie uzywanie przewoddw potaczeniowych, nie dtuzszych niz 2 metry.

2 Niepoprawne podfaczanie lub przekroczenie zalecanych parametréw podfaczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odtagczonym zasilaniu!
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Wejscia i wyjscia

Wejscie resetujace

Wskaznik zostat wyposazony w optoizolowane wejscie resetujgce, ktére stuzy do podtaczenia zewnetrznego urzadzenia (np.:
przycisku). Podanie sygnatu na wejscie wskaznika moze zresetowad wskazan wyswietlacza (pozydji, liczby cykli), w zaleznosci od
ustawionego trybu. Dodatkowo informacja na temat pojawienia sie sygnatu na wejsciu resetujgcym moze zostac przestana do
urzadzenia nadrzednego (panelu HMI, sterownika PLC lub komputera PC) przy wykorzystaniu interfejsu RS-485. Podczas
podigczania zewnetrznych urzadzen do wejscia cyfrowego nalezy pamietac, ze wejscie urzagdzenia musi by¢ aktywne (tzn. przez

styki oznaczone RST oraz /RST musi poptyna¢ prad). Rysunek 7 przedstawia ideowy schemat podtgczenia przycisku do wejscia
wskaznika.

GND 2
=

&
- -

Rysunek 7. Ideowy schemat podtaczenia przycisku do wejscia resetujacego

urzadzenia oraz podtaczonych do niego urzadzen.

2 Niepoprawne podfaczanie lub przekroczenie zalecanych parametréw podtgczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytgcznie przy odtgczonym zasilaniul
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Wejscia i wyjscia

Wyjscia przekaznikowe

Wskaznik zostat wyposazony w dwa programowalne wyjscia przekaznikowe, ze stykami NO (normalnie otwarty). Urzadzenie
zewnetrzne (np.: sygnalizator swietlny = indykator) nalezy podtaczy¢ przy wykorzystaniu linii wyjscia przekaznika tak, aby jego
aktywacja powodowata zamkniecie obwodu. Rysunek 8 przedstawia ideowy schemat podtaczenia przyktadowego urzadzenia.

W przypadku, gdy zachodzi konieczno$¢ sterowania urzadzeniem duzej mocy, zaleca sie wykorzystanie dodatkowego przekaznika
0 mocy wystarczajacej do wysterowania tego urzadzenia. Nalezy zwrdci¢ uwage, aby napiecie cewki przekaznika zewnetrznego
byto zgodne z nacieciem wysterowanym przez przekaznik wbudowany w DiMod.

an

L

POWER

(1)

WOLYIGNI

Rysunek 8. Ideowy schemat podfaczenia przyktadowego urzadzenia (indykatora) do wyjscia przekaznikowego wskaznika

urzadzenia oraz podfaczonych do niego urzadzen.

2 Niepoprawne podfaczanie lub przekroczenie zalecanych parametréw podtaczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytacznie przy odtaczonym zasilaniu!
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Wejscia i wyjscia

Wyjscie analogowe (dotyczy wersji -AT)

Wskaznik zostat wyposazony w jedno programowalne wyjscie analogowe w standardzie 0..5 V, 0..10 V, 0..20 mA lub 4..20 mA.
Standard wyjscia przetwornika moze by¢ zmieniony z poziomu menu urzadzenia lub przy uzyciu programatora. Wyjscie wskaznika
moze by¢ dowolnie przeskalowane na zadany zakres pomiarowy. Dodatkowo wyjscie analogowe moze by¢ zaprogramowane do
sygnalizowania btedu elementu pomiarowego. Rysunek 9 przedstawia ideowy schemat podtaczenia ze sterownikiem PLC lub karta

wejs¢ analogowych.
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Rysunek 9. Ideowy schemat podtaczenia wyjscia wskaznika ze sterownikiem PLC lub kartg wej$¢ analogowych

Niepoprawne podfaczanie lub przekroczenie zalecanych parametréw podfaczenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub zniszczenie

A urzadzenia oraz podtaczonych do niego urzadzen.
Wszelkich podtaczen nalezy dokonywac wytgcznie przy odtgczonym zasilaniul
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Wejscia i wyjscia

Diody LED

Kazdy przetwornik DiMod posiada dwie diody LED, widoczne na panelu przednim, ktére sygnalizujg stan wyjs¢ przekaZznikowych
urzadzenia. Opis funkgji diod:

e LED zielona (pierwsza od lewej) - zapalona w momencie zatgczenia przekaznika 1 (RELT)
e LED zielona (druga od lewe)) - zapalona w momencie zataczenia przekaznika 2 (REL2)
DiMod-I(-A1)
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Tryby pracy

Tryby pracy
TrybIDO
Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane sg przy wykorzystaniu komend wysytanych po RS-485 (MODBUS RTU).

Tryb ID 1a

Wyijscia przekaZnikowe REL1 oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej pozydji ( p ) i ustawionych wartosci progowych (
otr loraz okrd).

v

T REL,

ON i 'opkn ' oknd

v

id A RELZA

v

Rysunek 10. Wykres zaleznosci pozydji i wyjs$¢ przekaznikowych w trybie ID 1a

Legenda: ekr i — wartos¢ progowa 1, akr& — warto$¢ progowa 2, ekn i — czas zatgczenia wyjscia przekaznikowego RELT.
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Tryby pracy

Tryb ID 1o

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej pozycji ( p ) i ustawionych wartosci progowych (
okr {oraz okrd).

_______________

Rysunek 11. Wykres zaleznosci pozydji i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 1b

Legenda: akr | — warto$¢ progowa 1, akrd — warto$¢ progowa 2, akn | — czas zatgczenia wyjscia przekaznikowego RELT,
oknd — czas zataczenia wyjscia przekaznikowego REL2.
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Tryby pracy

Tryb ID 2a

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej pozycji ( p ) i ustawionych wartosci progowych (
okr {oraz okrd).

ideR REL2Z

Rysunek 12. Wykres zaleznosci pozydji i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 2a

Legenda: akr | — wartos¢ progowa 1, akr & — wartos¢ progowa 2.
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Tryby pracy

Tryb ID 2b

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej pozycji ( p ) i ustawionych wartosci progowych (

okr {oraz okrd).

F 3
- R A
otr
t
>
|
T "4 i | |
o] | -
o] L N :
»
0 0 0 0 L
idch RELZ‘L
on |
oFF | ¢
.
>

Rysunek 13. Wykres zaleznosci pozydji i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 2b

Legenda: akr | — wartos¢ progowa 1, akr & — wartos¢ progowa 2.
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Tryby pracy

Tryb ID 2c

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej pozycji ( p ) i ustawionych wartosci progowych (
okr {oraz okrd).

v

on

QFF

v

iddc RELZL

oM N

OFF

L J

Rysunek 14. Wykres zaleznosci pozydji i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 2¢

Legenda: akr | — wartos¢ progowa 1, akr & — wartos¢ progowa 2.
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Tryby pracy

Tryb ID 3a

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej pozydji ( p ), liczby wykonanych cykli ( ¢ ) oraz

ustawionych wartosci progowych (akr {oraz akrd).

akr |

d3R

Rysunek 15. Wykres zaleznosci pozydji i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 3a

Legenda: akr { —wartos¢ progowa 1, okr@ — warto$¢ progowa 2, akn | — czas zataczenia wyjscia przekaznikowego RELT.
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Tryby pracy

Tryb ID 3b

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej pozydji ( p ), liczby wykonanych cykli ( ¢ ) oraz

ustawionych wartosci progowych (akr {oraz akrd).

v

v

id3b

v

v

Rysunek 16. Wykres zaleznosci pozycji i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 3b

Legenda: akr  — warto$¢ progowa 1, akrd — warto$¢ progowa 2, akn t — czas zataczenia wyjscia przekaznikowego RELT,

oknd — czas zatgczenia wyjscia przekaznikowego REL2.
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Tryby pracy

Tryb ID 4a

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej predkosci (v ) i ustawionych wartosci progowych (
okr {oraz okrd).

.
»
T REVA : : |
GN,, 77777 : 3 : 77777777777
N N N =
. ‘ ‘ >
id4R RELZA
QN
off | t
.
Ll

Rysunek 17. Wykres zaleznosci predkosci i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 4a

Legenda: akr | — wartos¢ progowa 1, akr & — wartos¢ progowa 2.

DiMod-I(-A1) Strona
24



Tryby pracy

Tryb ID 4b

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej predkosci (v ) i ustawionych wartosci progowych (

okr {oraz okrd).

id4h

Rysunek 18. Wykres zaleznosci predkosci i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 4b

Legenda: akr | — wartos¢ progowa 1, akr & — wartos¢ progowa 2.

REL‘\‘

an_

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

REL2‘

ON

OFF _
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Tryby pracy

Tryb ID 4c

Wyjscia przekaznikowe RELT oraz REL2 sterowane w zaleznosci od zmierzonej predkosci (v ) i ustawionych wartosci progowych (

okr {oraz okrd).

id4c

A
e Y A
o R A T T
i t
.
- »
RELT L 3
ON77 77777777777777777777777777777777777 : .
o | Lo
.
0 Ll
REL2L
ON_
OFF ¢
.
»

Rysunek 19. Wykres zaleznosci predkosci i wyjs¢ przekaznikowych w trybie ID 4c

Legenda: akr i — wartos¢ progowa 1, akr & — wartos¢ progowa 2.
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Menu

Funkcje przyciskéw

Przycisk Funkdja :: Widok gtéwny Funkgja :: Menu Funkgja :: Zmiana parametru

W zaleznosci od wybranego trybu:
ESC/RST Reset (zerowanie wskazan wskaznika — | Wyjscie z funkgi Menu Wyjécie z funkcji Zmiana parametru
przytrzymany przez ok. 5 sekund)

u NEXT 2 Nieaktywny Nieaktywny Przejscie do edygji kolejnego znaku

parametru

NEXT 1 Zmiana wyswietlanego parametru Przejscie do nastepnego parametru Zmiana wybranego znaku parametru

Wejscie do Menu ) . . . .
ENT (przytrzymany przez ok. 5 sekund) Wybor parametru do edydji Zatwierdzenie zmiany parametru

Tabela 3. Funkgje przyciskow

Widok gtéwny

W widoku gtownym wyswietlacza mozliwe jest wyswietlenie zmierzonej wartosci. Uzytkownik ma mozliwo$¢ zmiany wyswietlanego
parametru — na wskazniku moze by¢ wyswietlana pozycja, licznik cykli (£ ) lub predkos¢ (U).

Dostep do Menu

Przyciski funkcyjne, umoZzliwiajace poruszanie sie po menu urzadzenia, sg dostepne na panelu przednim urzadzenia.

Aby wejs¢ do menu urzadzenia nalezy przez minimum 5 sekund przytrzymac przycisk ENT. Do poruszania sie pomiedzy pozycjami
menu (parametrami urzadzenia, ktdére mozna edytowac) wykorzystywany jest przycisk NEXT 1. Przejécia miedzy kolejnymi
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Menu

pozycjami menu odbywa sie tylko w jednym kierunku: Menu 1 => Menu 2 => ... Menu xx => Menu 1 (gdzie znak ,=>" odpowiada
nacisnieciu przycisku NEXT 1). Aby wyj$¢ z menu urzadzenia nalezy wcisng¢ przycisk ESC/RST.

Edycja parametréw

Aby zmieni¢ wybrany z menu parametr nalezy nacisng¢ przycisk ENT. Podczas wprowadzania zmian edytowany znak parametru

jest wyraznie zaznaczony. Zaznaczony znak parametru mozna zmieni¢ poprzez wcisniecie przycisku NETX 1. Przejscie do edydji
kolejnego znaku parametru (o ile edycja parametru tego wymaga i/lub taka opcja jest mozliwa) nastepuje po wcisnieciu przycisku
NEXT 2. Zatwierdzenie zmiany parametru dokonuje sie przyciskiem ENT. Jest to réwnoznaczne z powrotem do menu urzadzenia.
Aby wyj$¢ z edycji wybranego parametru bez zachowania zmian nalezy wcisna¢ przycisk ESC/RST.

Lista parametréw

Menu Konfiguracja parametru Opis
Wyjécia przekaznikowe

- -, - - Warto$¢ progowa 1:
: : : o ’L r : - : ,-‘ -" '-" '-' Zakres: -99999..99999
- Twem = - - - e (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru {3ddot)
- - - - —-— - Wartos$¢ progowa 2:
1 ‘_ﬂ ’_ ‘_! ( 00000 .

- - - - - Zakres: -99999...99999
'-'-.,3-' Vaun - "- -'. '-' aKres

(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru {3ddok)
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™ :‘ | IR | 1 :l :‘ (] ': Czas zatgczenia wyjscia przekaznikowego REL1 (zalezy od trybu pracy urzadzenia):
U g DN T e B | Zakres: 0...60000 [ms]
™ [N} | I :‘ 1 :l :‘ (W] ': Czas zatgczenia wyjscia przekaznikowego REL2 (zalezy od trybu pracy urzadzenia):
'_’ ‘.':"- '-"- '_‘ "_ -' ] _' Zakres: 0...60000 [ms]
Tryb pracy urzadzenia (opis na w rozdziale Tryby pracy):

- idd-tryb DO

c-idiR-tybID1a

3-idib-tryb Db

Y- {d2R - tryb ID 2a
g - | (o 1071 S5-idZb-tryb ID 2b
'_'-‘,Q' 'Qu (] o b-1d2l —tryb ID 2c

1- id3R -trybID 3a

8- id3b-tybID3b

9- id4R - tryb ID 4a

O- id4b5 - tryb ID 4b

- {dYc —tryb ID 4c

Wejscie enkodera
[ ] g F - F [ e e [N | g Rozdzielczoé¢ podiaczonego enkodera:
L) L [ I I [ | Zakres: 1..16384 [imp./obr.]

DiMod-I(-A1) Strona
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(g
=
('
=

Wspodtczynnik COEF
(miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawier parametru {3ddok)
Przyktad:
Zestaw do pomiaru pozycji w [mm]:
(wskaznik + enkoder + koto pomiarowe o obwodzie OKP mm) >> Ecof = OKP
Zestaw do pomiaru pozycji w [mm]:
(wskaznik + enkoder linkowy o obwodzie bebna OBL mm) >> Ecof = OBL
Zestaw do pomiaru pozycji katowej w [°]:
(wskaznik + enkoder) >> Ecof = 360
Zestaw do pomiaru liczby obrotow:
(wskaznik + enkoder) >> Ecof =1

- _CC - Wsp6tczynnik OFFSET
L L) — (miejsce kropki dziesietnej zalezy od ustawien parametru {3ddok)
[ 11 )~ Czas bramkowania dla pomiaru predkosci:
'_' -'_L '- "-' ) “_ -' ] _’ Zakres: 0...60000 [ms]

- - o D Tryb pomiaru predkosci:

:‘. " 'L ™ ,ﬁ’-" : ,L‘ "L : {-PSEL - pomiar predkosci w jednostce [obr./sek.]
- _—— -—Tm = 2-Pr {n — pomiar predkosci w jednostce [obr./min.]
Funkcje wyswietlacza
DiMod-I(-A1) Strona
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Resetowanie pomiarow wskaznika:
{-Lno - brak funkgji resetowania pomiaréw

- N
: “‘L : : r "- : mo 2-L { - funkga resetowania pomiaréw przez wejécie RST
== _— _ 3-Lb - funkgja resetowania pomiaréw przez przycisk ESC/RST
Y-L b - funkdja resetowania pomiaréw przez wejécie RST i przycisk ESC/RST
- - - . Dzwiek naciskanych przyciskow:
1 -‘L | (] [ h — :— [y {-boFF - brak dzwieku
ICOouc | Coar J7bafF - o
on — dzwiek zataczony
Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich parametréw (wskazania oraz konfiguragja
parametrow):
(=1 -‘ L (_ -‘ N | {-dok D - brak wyswietlanych miejsc po przecinku (liczba catkowita)
o '_":"- O L0 c£-dokt { - wyswietlane 1 miejsce po przecinku

3-dokd - wyswietlane 2 miejsca po przecinku
Y-dok 3 - wyéwietlane 3 miejsca po przecinku

-
o
ES
5

'- -

'
c2
X
o
My

Wyswietlanie parametru (po wiaczeniu wskaznika):
-UPo5 - pozyga

£-Uenk —liczba cykli (L)

_:'l_nu "’

UUEL — predkos¢ (U)

y
2

20
=N

3

'-
.
'-
-‘
'-
..
- an
M
A

Adres urzadzenia w sieci RS-485 (MODBUS RTU):
Zakres: 1...255
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'
.
o
o
S

Predkos¢ transmisji w sieci RS-485 (MODBUS RTU):

{-9B6br - predkos¢ 9600 bps
2- 19br - predkoé¢ 19200 bps
3-38br - predkoé¢ 38400 bps
H-57br - predkos¢ 57600 bps
§- 1 tbr — predkoéc 115200 bps

Hasto dostepu do Menu wskaznika:

(oo C e (X o
Y ot x b b BRI R IR [ e T an
waga: uuu — brak hasta
(] t !: 1 il lulx :‘ Filtracja wejscia enkodera:
' -','_ ’ "- '_' ,_' '_' ,_' '_' '- Zakres: 0-15
-, . — - Pamie¢ pomiaréw:
' L L ‘ - L l" _
(. n,- ™ ( ,-":', ’- E-noFF wylaczona - .
non - zatgczona (pozydja, licznik cykli)
Typ pomiaru przypisany do wyjscia analogowego:

-—", e, .- - S, - "-RPDS —pozycja
b [l (oo _C CAUEL o
'-,-'.hnn’:" (=) ;-,:'-' £-RUEL - predkos¢

3-Rnod - wartoé¢ wyjécia analogowego ustawiana przez MODBUS (zgodnie z rejestrem

btedu)

DiMod-I(-AT)
29

Strona




Menu

Standard wyjscia analogowego:
] " s . .
- o o 1=5U - 0-5V (wyjécie napieciowe 0...5V)
,-‘ “, : ", : : - " '"-“' " -0 10U - 0-10V (wyjicie napieciowe 0...10V)
S _ _- 3-02nR - 0-20mA (wyjécie pradowe 0..20mA)
Y-H2nR - 4-20mA (wyjécie pradowe 4..20mA)
b | q - 1 D | Wartoé¢ pomiaru dla minimalnego sygnatu wyjéciowego - wyjécie analogowe
L0t at 0 s ¢ Zakres: -99999...999999
:’ =10 q’_‘ 1001 :‘ :' Wartos¢ pomiaru dla maksymalnego sygnatu wyjsciowego - wyjscie analogowe
- 0o ooy - Zakres: -99999..999999
o qF - e (| Wartoé¢ ustawiana na wyjéciu w przypadku btedu czujnika - wyjécie analogowe
CouCrr Loy Zakres: 99999 . 999999

Tabela 4. Zestawienie parametrow
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Protokdt komunikacyjny

Protokét komunikacyjny

Przetwornik zostat wyposazony w interfejs RS-485, ktéry pozwala na komunikacje w protokole MODBUS RTU.

[ ] Potaczenia urzadzen w sie¢ najlepiej dokonac przy uzyciu dwuprzewodowej skretki, w miare mozliwosci ekranowane).
t Przy komunikacji na wigksze odlegtosci zaleca sie zastosowanie mozliwie niskich predkosci transmisji.
Nalezy rowniez pamietac o instalagji terminatorow (rezystorow 120...240 Ohm) miedzy liniami A i B, na poczatku i koncu sieci RS-485.

Parametry transmisji

Komunikacja z urzadzeniem odbywa z nastepujacymi parametrami transmisji:

Predkos¢ transmisji: konfigurowana z poziomu menu urzgdzenia (9600, 19200, 38400, 57600, 115200)
Bity danych: 8

Bity stopu: 1

Parzystosc: brak

Kontrola transmis;ji: brak

Adres MODBUS: konfigurowany z poziomu menu urzadzenia (1...255)

Ramka komunikacyjna

Komunikacja z urzadzeniem w protokole MODBUS RTU odbywa sie na zasadzie ,pytanie-odpowiedz". Sterownik nadrzedny
inicjalizuje ramke dla zapisu lub odczytu danych, a urzadzenie odsyta odpowiedz z parametrem lub potwierdzeniem zapisu
parametru. Ponizej przedstawiona zostata struktura ramki komunikacyjnej dla protokotu MODBUS RTU.

| ADR | FUNC | DAT1 | DAT2 | .. | DATn | CRCI6

DiMod-I(-A1) Strona
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Protokdt komunikacyjny

ADR - (jeden bajt — 8 bitéw) - adres urzadzenia
FUNC - (jeden bajt — 8 bitow) - funkcja MODBUS
DAT1.n
CRC16

- (n bajtéw — 8*n bitéw) - dane do zapisu badZ odczytane
- (2 bajty — 16 bitow) - suma kontrolna
Funkcje MODBUS

W urzadzeniu zaimplementowano nastepujace funkcje odczytu i zapisu danych. Zostaty one zestawione w tabeli numer 4. Oprocz
standardowych funkcji MODBUS RTU w urzadzeniu zostaty zaimplementowane dodatkowe funkcje, pozwalajgce miedzy innymi na
reset programowy, przywrécenie ustawien fabrycznych, odczyt nazwy i wersji urzadzenia.

Adres funkgji Opis

OXOTHex Odczyt pojedynczego bitu (wyjscie przekaznikowe)

0x031ex Odczyt n rejestrow wewnetrznych (parametry konfiguracyjne)

0x04Hex Odczyt n rejestrow wejsciowych (dane pomiarowe oraz rejestr statusu)
0x05kex Zapis pojedynczego bitu (wyjscie przekaznikowe)

0x06+ex Zapis pojedynczego rejestru (16 bitdw)

Ox10Hex Zapis n rejestrow (16*n bitdw)

0x60HEx Reset urzgdzenia

OX6THEx Przywrdcenie ustawien fabrycznych

0x62+ex Odczyt nazwy i wersji urzadzenia

Tabela 5. Zestawienie funkgi MODBUS RTU

Rejestr statusu

Rejestr statusu jest zmiennga (32 bitowa) przechowywujaca informacje o aktualnym stanie urzadzenia. Zawiera ona informacje na
temat alarmow (aktywnos$¢ oraz przekroczenie poszczegdlnych progdw) oraz stanu wejscia i wyjscia cyfrowego. W tabeli znajduje
sie numeracja poszczegodlnych bitdw w rejestrze statusu.
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Protokdt komunikacyjny

0 Stan wyjscia przekaznikowego 1 16 | Zarezerwowane
1 Stan wyjscia przekaznikowego 2 17 | Zarezerwowane
2 Zarezerwowane 18 | Zarezerwowane
3 Zarezerwowane 19 | Zarezerwowane
4 Zarezerwowane 20 | Zarezerwowane
5 Zarezerwowane 21 | Zarezerwowane
6 Zarezerwowane 22 | Zarezerwowane
7 Zarezerwowane 23 | Zarezerwowane
8 Zarezerwowane 24 | Zarezerwowane
9 Zarezerwowane 25 | Zarezerwowane
10 | Zarezerwowane 26 | Zarezerwowane
1 Zarezerwowane 27 | Zarezerwowane
12 | Zarezerwowane 28 | Zarezerwowane
13 | Zarezerwowane 29 | Zarezerwowane
14 | Zarezerwowane 30 | Zarezerwowane
15 | Zarezerwowane 31 | Zarezerwowane
Bit przyjmuje wartos¢ 0, gdy nieaktywny, niezatgczony.
t Bit przyjmuje wartos¢ 1, gdy aktywny, zatagczony.

Zestawienie rejestrow MODBUS RTU

W tabeli 7 znajduje sie zestawienie wszystkich rejestréw dostepnych dla uzytkownika poprzez protokét MODBUS RTU. Dla kazdego
rejestru okreslono adres, rozmiar, zakres oraz ktére funkcje umozliwiaja jego zapis lub odczyt.

Dla urzadzen (np. wybrane sterowniki PLC, panele HMI, ....) gdzie numeracja rejestrow rozpoczyna sie od wartosci 1 (nie od 0, jak zostato
przedstawione w tabeli) nalezy pamieta¢ o uwzglednieniu tego offsetu, zwiekszajac adres kazdego rejestru o 1.

Tabela 6. Opis rejestru statusu — numeracja bitow.
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Protokdt komunikacyjny

. Funkgja Funkga = T Zakres parametru

Adres rejestru odcz;tu zapisd dirpwch Uwagi P

Opec Rozdzielczos¢ podtaczonego enkodera 0x031ex 0x06rex | WORD 1...16384

Tbec Czas bramkowania dla pomiaru predkosci 0x03tex | OxO06rex | WORD 0...60000

2DEC Tryb pomiaru predkosci 0x03mex | OxO6rex | WORD 0: pomiar predkosci w jednostce [obr./sek.]
1: pomiar predkosci w jednostce [obr./min.]

3pEc Tryb resetowania pomiaréw wskaznika 0x03Hex 0x061ex | WORD 0: brak funkgji resetowania pomiaréw
1: funkgja resetowania pomiarow przez
wejscie RST
2: funkcja resetowania pomiaréw przez
przycisk ESC/RST
3: funkgja resetowania pomiaréw przez
wejscie RST i przycisk ESC/RST

4pec - Soec Wspotczynnik COEF 0x03ex 0x10mex | REAL -

6pec - 7oec Wspotczynnik OFFSET 0x03ex Ox10mex | REAL -

8pec - Joec Warto$¢ progowa 1 0x031ex Ox10mex | REAL -

10pec - 1oec Warto$¢ progowa 2 0x03ex 0x10mex | REAL -

120ec Czas zataczenia wyjscia przekaznikowego RELT [ms] | OxO3rex 0x06rex | WORD 0...60000

(zalezy od trybu pracy wskaznika)
13pec Czas zataczenia wyjscia przekaznikowego REL2 [ms] | OxO3rex 0x06rex | WORD 0...60000
(zalezy od trybu pracy wskaznika)

14pec Tryb pracy wskaznika 0x03mex | OxO6rex | WORD 0:tryb ID O
TtrybID1a
2:tryb ID 1b
3:tryb ID 2a
4:tryb ID 2b
5:tryb ID 2¢
6:tryb ID 3a
7:tryb ID 3b
8:tryb ID 4a
9:tryb ID 4b
10: tryb ID 4c

15pec DZwiek naciskanych przyciskéw 0x03mex | OxO06rex | WORD 0: brak dZzwieku
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Protokdt komunikacyjny

1. dzwiek zatgczony
16pEC Potozenie kropki dziesietnej dla wszystkich 0x03mex | OxO6rex | WORD 0.3
parametrow
17pec Wyswietlanie parametru (po wiaczeniu wskaznika) 0x03rex 0x061ex | WORD 0: pozydja
1: liczba cykli (L)
2: predkos¢ (U)
18pec Adres urzadzenia w sieci RS-485 (MODBUS RTU) 0x03Hex 0x06ex | WORD 1..255
19pec Predkos¢ transmisji w sieci RS-485 (MODBUS RTU) 0x031ex 0x06rex | WORD 0: predkos¢ 9600 bps
1: predkos¢ 19200 bps
2: predkos¢ 38400 bps
3: predkos¢ 57600 bps
4: predkos¢ 115200 bps
200Ec Hasto dostepu do Menu wskaznika 0x03tex | OxO06rex | WORD 0..999
2lpec Filtracja wejscia enkodera 0x03mex | OxO06rex | WORD 0..15
220eC Pamie¢ pomiaréw 0x03tex | OxO6rex | WORD 0: brak
1: zapamietywana pozyda, licznik cykli
23DEc Standard wyjscia analogowego — dotyczy wersji =A1 0x03mex | OxO6rex | WORD 0: 0-5V (wyjscie napieciowe 0..5 V)
1: 0-10V (wyjécie napieciowe 0...10 V)
2: 0-20mA (wyjscie pradowe 0..20 mA)
3: 4-20mA (wyjscie pradowe 4..20 mA)
24pec Typ pomiaru przypisany do wyjscia analogowego — 0x03rex 0x06+ex | WORD 0: Pozycja
dotyczy wersji —A 1: Predkos¢
2: MODBUS - ustawiane przez MODBUS
(zgodnie z rejestrem btedu)
25pec - 260eC Wartos¢ pomiaru dla minimalnego sygnatu 0x03mex | Ox10mex | REAL -
wyjsciowego — wyjscie analogowe — dotyczy wersji —A1
27pec - 28pec Warto$¢ pomiaru dla maksymalnego sygnatu 0x03mex | Ox10mex | REAL -
wyjsciowego — wyjscie analogowe — dotyczy wersji —Al
290ec - 30pec Wartos¢ ustawiana na wyjsciu w przypadku btedu 0x034ex Ox10mex | REAL -
czujnika — wyjscie analogowe — dotyczy wersji —Al
Opec - Toec Rejestr statusu. 0x04Hex - DWORD | -
2DEC - 3pEC Warto$¢ pozycji 0x04Hex - REAL -
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4pec - Soec Warto$¢ licznika cykli (L ) 0x04Hex - DWORD | -

6peC - 7pEc Warto$¢ predkosci ( ) 0x04ex - REAL -

8pec - Ioec Liczba wystanych ramek komunikacyjnych przez RS485. | 0x04ex - DWORD | -

100ec - 1oec Liczba odebranych ramek komunikacyjnych przez | 0x04wex - DWORD | -

RS485.

3000pec Wyjscie przekaznikowe 1 0x0Thex 0xO5mex_| BIT Zapis wyjs¢ mozliwy jest tylko w sytuadji, gdy
300Tpec Wyjscie przekaznikowe 1 0x0THex 0x05mex | BIT wskaznik pracuje w trybie ID O

3002pec Resetowanie pomiaréw wskaznika 0x0THex 0x05rex | BIT -

A\

Tabela 7. Zestawie rejestrow urzadzenia

Typy zmiennych z tabeli:
BIT - 1bit - zakres 0 lub 1

WORD - warto$¢ 16 bitowa, statoprzecinkowa bez znaku - zakres: okreslony w tabeli

DWORD - warto$¢ 32 bitowa, statoprzecinkowa bez znaku - zakres: okreslony w tabeli
REAL - warto$¢ 32 bitowa zmiennoprzecinkowa ze znakiem - zakres: -3.4e38 do 3.4e38
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Symbol zamdwieniowy

Symbol zamowieniowy

Tabela wyboru odpowiedniego przetwornika:

Urzadzenie:

DiMod- | |

Wersja urzadzenia

Wskaznik do enkoderdw inkrementalnych

WskaZnik do enkoderdw inkrementalnych,
7 wyjsciem analogowym

AT

Przyktadowy symbol zaméwieniowy urzadzenia:

DiMod- | | |

Wskaznik do enkoderdw inkrementalnych

DiMod-I(-A7)
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Zestaw

/estaw

Standardowy zestaw DiMod-I(-AT) zawiera:

wskaznik 1 szt.

uchwyty montazowe wskaznika 1szt.

skrocong instrukcje montazu 1szt.
Akcesoria

CODAP-RS485 Programator wskaZnika (w komplecie z programem APConfig PC [DiMod])

CONV-RS485 Konwerter RS485 - USB

APSystem PC Program PC do wizualizacji pomiarow, rejestracji wynikdw, alarmowania

ZAS-xx-WT Zasilacz sieciowy 230VAC, napiecie wyjsciowe 12 lub 24 VDC, wtyczkowy

ZAS-xx-DIN Zasilacz sieciowy 230VAC, napiecie wyjsciowe 12 lub 24 VDC, montaz na szyne DIN

Modyfikacje na zamdwienie

Oferujemy dostosowanie urzgdzenia do indywidulanych potrzeb aplikacji. Modyfikacja taka moze obejmowac cze$¢ mechaniczna
(specjalne ztacza, zmiana panelu przedniego, zmiana obudowy ...), cze$¢ elektroniczna (zmiana standardu wejs¢, zmiana napiecia
zasilania, zmiana interfejsu komunikacyjnego — Ethernet LAN, Radio, ...) i/lub cze$¢ funkcjonalna (dodatkowe algorytmy, funkcje
matematyczne, ...).

Oferujemy takze mozliwos¢ przygotowania dedykowanego oprogramowania na komputer PC lub panel HMI, spetniajacego tylko
okreslone zadania aplikagji.
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Notatki wtasne

Notatki wtasne
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Kontakt

Kontakt

AP Automatyka S.C.

tel.: +48 67 35710 80

fax: +48 67 35710 83

email:  biuro@apautomatyka.pl
http:  www.apautomatyka.pl
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