LEI-PO3-TTL-I-05-X-X

Liniowy enkoder inkrementalny

@automatyka

Zasilanie 5 VDC

Standard TTL

Maksymalna rozdzielczo$¢ 1 um
Powtarzalno$¢ +10 um

Wyswietlacz stanu LED

Odlegtos$¢ odczytu wzgledem tasmy <2 mm
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Liniowe enkodery inkrementalne znane rowniez jako gtowice magnetyczne charakteryzujg sie zwartg i kompaktowa budowa.
Dzieki bezkontaktowej metodzie pomiarowej sg odporne na zuzycie i niewrazliwe na zabrudzenia w poréwnaniu np. z liniowymi
czujnikami optycznymi. Dlatego czujniki magnetyczne wymagaja jedynie niewielkiej obstugi. Ponadto sg bardziej elastyczne
podczas instalacji - odlegtosci miedzy czujnikiem a tasma magnetyczng moga by¢ znacznie wigksze niz w przypadku optycznych
systemow pomiarowych. W odpowiedniej konfiguracji parametrow, mozliwy jest pomiar z predkoscia nawet do 25 m/s.
Wsréd akcesoridw najbardziej popularng jest tasma magnetyczna, a opcjonalnie na zamdwienie dostarczamy réwniez tasme
w formie pierscienia, czy kota pomiarowego pokrytego tasma magnetyczna.

Dane systemu

Funkcja

Dane techniczne

Rozdzielczos¢

0.001, 0.005, 0.01, 0.025, 0.05, 0.1 mm

Wspdtczynnik skalowania

12.5, 25, 50, 125, 250, 1250

Odchytka liniowosci

+20 um (przy TU = 20° C, odlegto$¢ odczytu 1 mm)

Powtarzalnos¢

+10 ym

Zakres pomiarowy

[ee]

Predko$¢ przy pomiarze po obwodzie

uzalezniona od wspdtczynnika skalowania oraz interwatu impulséw (tabela Predkos¢ pomiarowa)

Predko$¢ przy pomiarze w jednej ptaszczyznie

uzalezniona od rozdzielczosci oraz interwatu impulséw (tabela Predkos¢ pomiarowa)

Predko$¢ pomiarowa

Predko$¢ Vmax [m/s]

[1000 imp./mm] 0.001/1250 400 320 | 160 | 080 | 032 | 020 | 010 | 005 [ 003 [ 001
o [200 imp./mm] 0.005/250 20.00 1600 | 800 | 400 | 160 | 100 | 050 | 025 | 013 | 0.06
\F:/‘;;gfc'iy'cjr‘fkc/ [100 imp./mm] 0.01/125 25.00 2500 | 1600 | 800 | 320 | 200 | 100 | 050 | 025 | 012
o [40 imp./mm] 0.025/50 25.00 2500 | 2500 | 2000 | 800 | 500 | 250 | 125 | 063 | 030
[20 imp./mm] 0.05/25 25.00 2500 | 2500 | 2500 | 1600 | 1000 | 500 | 250 | 125 | 061

[10 imp./mm] 0.1/12.5 25.00 2500 | 2500 | 2500 | 25.00 | 20.00 | 10.00 | 500 | 250 | 121
Interwat impulséw [uis] 0.20 025 | 050 | 100 | 250 | 400 | 800 | 1600 | 32.00 | 66.00
Czestotliwoé¢ zliczania [kHz] 1250.00 1000.00 | 500.00 | 250.00 | 100.00 | 62.50 | 3125 | 1563 | 7.81 | 3.79

Dane elektryczne

Funkcja

Dane techniczne

Napiecie zasilania

4.75 ... 6 VDC

Pobor pradu

<75 mA (z obcigzeniem)

Obwdd wyjsciowy Line Driver (RS422/TTL)
Sygnat wyjéciowy A /AB /B 1/l

Stan wysoki sygnatu wyjsciowego >2.5V (LD)

Stan niski sygnatu wyjsciowego <08V

Latengja 1.5 ps

Szerokos¢ impulsu sygnatu referencyjnego 1lub 4 inkrementy
Czestotliwos¢ sygnatu referencyjnego co5mm

Wymagania czasu rzeczywistego

sygnat wyjsciowy proporcjonalny do predkosci

Typ potaczenia

przewdd z rozszytymi zytami (dtugosé: 3m)

LEI-PO3-TTL-I...
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Warunki pracy

Funkgja

Dane techniczne

Temperatura pracy / sktadowania

-10...70°C/-30...80 °C

Wilgotnos¢ wzgledna

100 % (dopuszczalna kondensacja)

EMC

EN 61000-6-2 (odpornos¢ na zaktdcenia / emisja) / EN 61000-6-4 (Emitowane zaktdcenia / emisja)

Stopieh ochrony

IP67 (EN 60529)

Odpornos¢ na wstrzasy / wibracje

500 m/s?, 11 ms (EN 60068-2-27) / 100 m/s? 5 ... 150 Hz (EN 60068-2-6)

Dane mechaniczne

Funkgja Dane techniczne Dodatkowe informacje
Obudowa materiat syntetyczny ABS czarny -

Odlegto$¢ odczytu czujnik/tasma | 0.1...2 mm | sygnat referencyjny
Odlegto$¢ odczytu czujnik/ring 01..2mm | sygnat referencyjny

Ostona przewodu

PUR, nadaje sie do umieszczania w prowadniku kablowym

8-przewodowy @504 mm

Promien giecia przewodu

5x Srednicy kabla

statycznie

7.5x srednicy kabla

dynamicznie

Zywotno$¢ przewodu

>5 milionow cykli

Warunki testowe: zakres przemieszczenia

otoczenia 20 °C +5 °C

4.5 m, predkosc
przesuwu 3 mj/s, przyspieszenie 5 m/s?, temperatura

Opis wyprowadzen
Sygnat Kolor przewodu
A Czerwony
B Pomaranczowy
| Niebieski
+V Brgzowy
GND Czarny
/A Zoty
/B Zielony
/| Fioletowy

Rysunek techniczny
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Symbol zamdwieniowy

Przebiegi sygnatéw wyjsciowych
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\1tasma magnetyczna

P — zasilanie - swiatfo zielone, ciggte
A, B, | —stan sygnatu A, B lub | - Swiatto czerwone, przerywane
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Liniowy Enkoder Inkrementalny Wersja mechaniki Interfejs Sygnat referencyjny Zasilanie Rozdzielczo$¢ Interwat
LEI - P03 HTL - | - 24 - 0.001/1250 - 0.2
TTL 05 0.005/250 0.25
0.010/125 0.5
Wersja mechaniki: 0.025/50 1
P03 — obudowa z ABS, przewdd 3 m 0.050/25 2.5
Sygnat referencyjny: 0.1/12,5 4
| = sygnat index 8
Zasilanie: 16
24 -6,5..30 VDC (dla HTL) 32
05 - 4,75..6 VDC (dla TTL) 64
Akcesoria
Produkt Symbol
Tasma magnetyczna LEI-TM-500/1
Pieréciert magnetyczny (X = obwdd pierscienia, dostepne: 186.93 mm, 256,98 mm, 326,73 mm, 486,95 mm, 806,76 mm, 946,88 mm) LEI-PM-500-X
Koto magnetyczne (X = obwdd kota, dostepne: 320 mm, 480 mm, 800 mm) LEI-KM-500-X
Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w dokumentadji bez wczesniejszego powiadomienia.
LEI-PO3-TTL-I... www.apautomatyka.pl




