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FIRMA

Ponad 50 Lat Doswiadczenia w Zakresie Czujnikéw Pozycjonujacych

Grupa FRABA

FRABA to grupa przedsigbiorstw koncentrujgcych
sie na dostarczaniu zaawansowanych produktéw do
kontroli ruchu oraz automatyki przemystowej. Firma
POSITAL juz od ponad 40 lat jest wiodgcym pro-
ducentem enkoderéw absolutnych, a w ostatnich
latach rozszerzyta oferte o czujniki przechytu oraz
bezkontaktowe czujniki dtugosci i predkosci. Nato-
miast inna firma z grupy, VITECTOR, skupia si¢ na
czujnikach bezpieczenstwa do bram i drzwi oraz do

pokryw maszyn.

Historia

FRABA zostata zatozona w 1918r. przez Franza
Baumgartnera. Do 1960 roku gtéwnymi produkta-
mi firmy byly przekazniki mechaniczne. W 1963r.
w ofercie FRABA pojawity sie ,szczotkowe” enkode-
ry absolutne, a w 1973r., w siedzibie firmy w Kolonii,
zostat wyprodukowany pierwszy optyczny enkoder
absolutny. Obecnie FRABA specjalizuje sie w zaa-
wansowanych technologicznie produktach, ktore
cechujg sie wyjgtkowg wydajnoscia.

Obstuga

Enkodery absolutne to zaawansowane urzadzenia,
ktére umozliwiajg rozwigzywanie wielu problemoéw
technicznych. Nalezy jednak pamigta¢, ze petne
wykorzystanie mozliwosci tego sprzetu wymaga
specjalistycznej wiedzy juz podczas jego dobo-
ru. Za zapewnienie kontrahentom odpowiedniego
wsparcia technicznego odpowiadajg inzynierowie
rozwoju firmy POSITAL, pracujacy w Niemczech,
Polsce, USA oraz w Azji. Dodatkowo kontrahenci
mogg liczy¢ na pomoc oraz wsparcie techniczne
lokalnych partneréw handlowych firmy POSITAL,
ktorych lista na catym Swiecie ciggle sie wydtuza.

Produkcja

Urzadzenia firmy POSITAL sg produkowane w no-
woczesnym zaktadzie, gdzie dedykowany system
komputerowy sledzi proces produkcji kazdego czuj-
nika od momentu zamowienia, poprzez montaz i
testy, az do koncowej dostawy. Mimo dostepnych
wielu tysiecy konfiguracji, standardowe czujniki sg

gotowe do wysytki w ciggu pieciu dni roboczych.
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PRODUKTY

Czujniki Pozycjonujace

Ekstremalnie Precyzyjne Enkodery Obrotowe
IXARC

Aplikacje zwigzane z kontrolg ruchu, od automaty-
zacji produkcji po maszyny samojezdne, wymagaja
precyzyjnej informacji o aktualnej pozycji urzadzen
mechanicznych. Enkodery IXARC zapewniajg
doktadne i jednoznaczne pomiary pozycji kgtowej
przegubdw, osi napedowych, két, itp. w czasie rze-
czywistym. W tych czujnikach dostepne sg rézne
standardy wyjscia, proste wyjscia analogowe oraz
interfejsy sieciowe, Fieldbus i Ethernet Przemystowy.
Enkodery Absolutne i Inkrementalne
Enkodery Optyczne i Magnetyczne (do 16bit)

Kompaktowe Przemystowe Inklinometry TILTIX
Doktadny pomiar przechylenia lub nachylenia moze
by¢ bardzo istotny dla systemow kontroli ruchu. In-
klinometry TILTIX, zamkniete w kompaktowej obu-
dowie, pozwalajg na pomiar kagta wokét jednej lub
dwadch osi. Czujniki te nie posiadajg ruchomych ele-
mentoéw (technologia pomiaréw tego nie wymaga),
co znacznie utatwia ich instalacje.

Wysoka Doktadnos¢ i Rozdzielczo$¢ Pomiarow
Zakres Pomiarowy: +80° (Wokét 2 Osi) lub
360° (Wokét 1 Osi)

Uniwersalne Czujniki Liniowe LINARIX

Wiele aplikacji w procesie sterowania wymaga kon-
troli pozyciji liniowej. Linkowe czujniki drogi LINARIX
sg idealnym rozwigzaniem do tego typu aplikac;ji.
Czujniki te wyrdznia szeroki zakres pomiarowy (od
1 m do 10 m), rézne standardy wyjscia (analogo-
we oraz cyfrowe, w tym Fieldbus i Ethernet) oraz
rézne warianty wykonania mechaniki (kompaktowe,
przemystowe, heavy-duty).

Wysoka Rozdzielczo$é Pomiaréw (do 2 pm)
Rézne Warianty Wykonania Mechaniki

Szeroki Wybor Akcesoriow

POSITAL oferuje szerokg game akcesoriow, ktore
znacznie upraszczajg instalacje czujnikéw. Sg to
miedzy innymi: ztgcza oraz przewody umozliwiajgce
instalacje elektryczng; sprzegta, adaptery i elemen-
ty montazowe, ktére zapewniajg prawidtowy montaz
czujnikéw; wyswietlacze cyfrowe oraz moduty pomi-
arowe, ktére pozwalajg na wyswietlanie wynikéw i/
lub ich analize.

Rézne Typy Ztacz i Przewodow

Elementy Montazowe do Precyzyjnej

Instalacji
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APLIKACJE

Generatory Energii i Woda

Energia Wiatrowa

Absolutne i inkrementalne enkodery IXARC w wy-
konaniu heavy-duty zapewniajg precyzyjny pomi-
ar kata, ktory jest istotny przy dynamicznej kon-
troli pozycji topat wirnika. Enkodery o wysokiej
rozdzielczosci sg takze idealnym rozwigzaniem do
okreslania pozycji gondola wiatraka, ktéra zalezy
od kierunku wiatru.

Czujniki Odporne na Stong Wode

Idealne do Pracy w Ekstremalnych Warunkach

Energia Stoneczna

W przypadku systemoéw fotowoltaicznych oraz ko-

lektoréw stonecznych nadagzne uktady sterujgce

zmieniajg pozycje kolektoréw wzgledem stonca, by

zwiekszy¢ ich efektywnos$¢ energetyczng. Kompak-

towe i precyzyjne enkodery IXARC oraz inklinome-

try TILTIX sg idealnym rozwigzaniem dla jedno- i

dwuosiowych ukfadéw nadgznych.

Optymalizacja Pozycji Kolektorow
Stonecznych

Zachowana Pozycja Nawet Po Utracie

Zasilania

Woda / Scieki

NARIX stosowane s3g przy precyzyjnej kontroli po-

zycji wybranych elementéw tam, $luz i zap6r wod-

nych. Enkodery magnetyczne IXARC sg dodatkowo

uzywane do kontroli predkosci przeptywu.

Minimum Konserwacji, Maksimum
Niezawodnosci

Rézne Warianty Wykonania Czujnikow

Olej i Gaz
POSITAL posiada
pozycjonujgce z certyfikatem IECEx oraz ATEX,

rowniez w ofercie czujniki

ktore sg idealnym rozwigzaniem np. do precyzyjnej
kontroli pozycji i predkosci napedéw w suwnicach,
réwniez typu BOP (Blow-Out-Preventer), na platfor-
mach wiertniczych.

Czujniki do Zastosowan w Strefie Ex
Réwniez do Aplikacji Morskich
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APLIKACJE

Maszyny Transportowe

Automatyczne Systemy Magazynowe

Rosngce koszty zwigzane z powierzchnig oraz
obstugg magazynow sprawiaja, ze atrakcyjne finan-
sowo stajg sie automatyczne systemy magazyno-
we. Czujniki z linii IXARC i LINARIX mogg mierzy¢
np. pozycje podajnika wzgledem pionowych poétek,
na ktérych znajdujg sie produkty.

Pomiar Pozycji Liniowej Elementéw Systemu
Pomiar Pozycji Katowej Elementéw Systemu

Przenosniki Podwieszane

Linia produkcyjna samochodow sktada sie ze
stacji roboczych, ktore realizujg okreslone zadania.
Przenosniki podwieszane umozliwiajg transport po-
dwozia samochodu przez wszystkie stacje robocze
w zakfadzie. Do kontroli pozycji tych przeno$nikéw
wykorzystywane sg enkodery IXARC.

Szybka Komunikacja przez Fieldbus & Ethernet
Czujniki z Certyfikatami SIL2, SIL3

Przenosniki Bagazowe

Wszystkie bagaze na kazdym lotnisku wymagajg

systemu segregacji i rozprowadzania, ktéry bedzie

systemem niezawodnym. Taki system zawsze

sktada sig z labiryntu przenosnikéw. Enkodery ab-

solutne IXARC wykorzystywane sg tutaj do kontroli

pozycji tych przenosnikow.

Diody Sygnalizujace Stan Pracy Ulatwia
Diagnostyke

Instalacja Czujnikow w Sieci Obniza Koszty
Montazu

Woézki Widlowe oraz Pojazdy AGV

Podstawg dziatania wozkéw widtowych i pojazdow

AGV jest bezpieczny transport tadunku miedzy

dwoma punktami. Kontrola nachylenia i wysokos$¢

widet maszyny jest niezbedna. Tutaj stosuje sie in-

klinometry TILTIX oraz czujniki LINARIX.

Proste do Obstugi Wyjscia Analogowe
Czujnikow

Mozliwos¢ Programowania Zakresu Pomiaro-

wego
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APLIKACJE

Maszyny Samojezdne

Wiertnice

Wiertnice, koparki wielonaczyniowe i inne maszy-
ny samojezdne to skomplikowane maszyny, ktore
muszg pracowac¢ niezawodnie w najtrudniejszych
warunkach. Enkodery IXARC z certyfikatem ATEX
stuzg w takich maszynach m.in. do precyzyjnej kon-
troli potozenia gtowic wiertniczych i masztéw. Do
kontroli pochylenia, a tym samym pozycji koncéwki
roboczej maszyny, stuzg natomiast jedno- i dwuosio-
we inklinometry TILTIX.

Czujniki do Zastosowan w Strefie Ex

Precyzyjna Kontrola Pozycji

Dzwigi

W dzwigach oraz innych maszynach tadunkowych
wymagane sg bezpieczne i precyzyjne dziatania.
Pozycjonowanie jest najwazniejsze, a redundancja
danych pomiarowych potwierdza brak wystgpienia
btedow. Enkodery IXARC SIL-2 sg idealne do tej
aplikacji, taczgc w sobie redundancje pomiaréw
oraz fatwy do integraciji interfejs cyfrowy.

Wysoka Odpornos¢ na Wstrzasy i Wibracje

Podwyzszona Dokladnos¢ & Bezpieczenstwo

Mobilne Pompy Do Betonu
Zadaniem mobilnych pomp do betonu, podobnie
jak wozdw strazackich, jest dostarczenie materiatu
na znaczne wysokos$ci, omijajgc rézne przeszko-
dy. Enkodery IXARC w takich aplikacjach stuzg do
okreslania pozycji osi obrotowych ramion maszy-
ny. Inklinometry TILTIX mogg natomiast stuzy¢ do
okreslania pozycji ramion i wypoziomowania pods-
tawy.
Czujniki z IP69K, Odporne na Trudne
Warunki

Czujniki z Interfejsem CAN i Analog

Podnosniki Nozycowe i Koszowe

Kazdy podnosnik, ze wzgledéw bezpieczenstwa,
wymaga ciggtej kontroli nachylenia. Zadanie to re-
alizowane jest przy uzyciu inklinometrow TILTIX.
Réwniez wysokos$¢ podnosnika musi by¢ monito-
rowana — w takim przypadku stosuje sie enkodery
IXARC oraz czujniki liniowe LINARIX.
Kompaktowe Czujniki Pozycji

Czujniki z Certyfikatami SIL2, SIL3
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APLIKACJE

Automatyzacja Fabryk

Maszyny Pakujace

W procesach takich jak napetnianie, uszczelnianie,

paletyzacja, przenoszenie, pakowanie, ..., wyma-

gana jest szczegdlna precyzja. W takich aplikac-

jach stosuje sie enkodery IXARC z interfejsem cyf-

rowym, ktéry pozwala zredukowa¢ koszty instalacji.

Enkodery wykonane ze stali nierdzewnej sg dodat-

kowo odporne na proces mycia maszyn.

Szybkie i Precyzyjne Sprzezenie Zwrotne od
Pozycji

Niezawodnos$¢ Pracy z Maksymalng
Predkoscia

Maszyny Witékiennicze i Tworzyw Sztucznych
Maszyny witdkiennicze i do przetwdrstwa tworzyw
sztucznych wymagajg czestych zmian konfigu-
racji, czyli rowniez zmian pozycji rolek oraz dysz.
Enkodery IXARC oraz czujniki liniowej LINARIX
pomagajg w takich aplikacjach kontrolowac¢ pozycje
tych elementow.
Redukcja Czasu Przestoju i Zwiekszenie
Wydajnosci

Niezawodne Pomiary w Trudnych Warunkach

Maszyny do Przemystu Spozywczego

Kazda butelka musi by¢ napetniona do zadanego
poziomu i wtasciwie oznakowana, co na producen-
tach wymuszajg obowigzujgce przepisy. Enkodery
IXARC i czujniki liniowe LINARIX, ze wzgledu na
Swietne parametry, nadajg sie do tego typu aplikac;ji.
Czujniki Wykonane ze Stali Nierdzewnej

Precyzyjna Kontrola Pozycji Elementéow

Maszyn

Roboty Przemystowe

Roboty przemystowe sg instalowane w fabrykach
na catym $Swiecie. Ich zadaniem jest spawanie,
malowanie, przenoszenie, co wymaga wysokiej
IXARC
osiach obrotowych robotéw zapewniajg kontrole

doktadnosci. Enkodery instalowane w

pozycji koncowki roboczej robota.

Kompaktowe Wymiary, Idealne przy
Modernizacji

Enkodery Absolutne i Inkrementalne

www.posital.pl 9

AP Automatyka | +48 67 357 10 80 | biuro@apautomatyka.pl | www.apautomatyka.pl



APLIKACJE

Sprzet Medyczny i Podnos$niki

Sprzet Medyczny

Nowoczesny sprzet medyczny wymaga zastosowa-
nia zaawansowanych technologii pomiarowych. W
skanerach do tomografii komputerowej stosuje sie
inklinometry TILTIX, ktére zapewniajg kontrole po-
zycji katowej. W tych samych skanerach lub stotach
operacyjnych stosuje sie takze czujniki LINARIX,
ktére mierzg droge, np. wysokosé. W aparatach do
fluoroskopii, radiografii lub w mobilnych aparatach
RTG z ramieniem C, ktére wymagajg kontroli pozy-
cji w wielu kierunkach, stosuje sie enkodery IXARC.
Precyzyjne Pozycjonowanie Urzadzenia i
Pacjenta
Rozwigzania Proste w Instalacji i Kalibracji

Windy i Podnosniki

Kabina windy musi by¢ doktadnie pozycjonowana
wzgledem kazdego pietra budynku. W aplikac-
jach tego typu stosuje sie enkodery IXARC, ktore
nie wymagajg bazowania. Dodatkowo zapewniajg
zapamietywanie pozycji kabiny nawet w przy-
padku zaniku gtéwnego zasilania. Wybrane czuj-
niki dostepne sg z protokolem CANopen Lift,
ktory jest zgodny z obowigzujgcymi wymogami
bezpieczenstwa. Ekonomiczne czujniki LINARIX sg
natomiast stosowane przy pozycjonowaniu drzwi
kabiny.

Precyzyjna Kontrola Pozycji Absolutnej
Solidne Wykonanie, Zwiekszone

Bezpieczenstwo
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IXARC ENKODERY OBROTOWE

Niezawodne Enkodery Absolutne i Inkrementalne
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TECHNOLOGIA — IXARC ENKODERY OBROTOWE

Technologia Enkoderéw Magnetycznych

Enkodery magnetyczne mierzg pozycje kgtowg
przy wykorzystaniu technologii czujnikéw pola ma-
gnetycznego. Magnes trwaty I8 przymocowany do
watu enkodera wytwarza pole magnetyczne, ktore
jest wykrywane przez czujnik B. W efekcie czujnik

ten rozpoznaje absolutng pozycje katowa.

Przetwarzanie Sygnatu Kluczem do Wysokiej
Wydajnosci

Technologia, ktéra pozwala podnies¢ wydajnosci
enkoderéw magnetycznych POSITAL do poziomu
enkoderdow optycznych, bazuje na nowej generacji
czujnikach. Potgczenie czujnika Halla z algorytma-
mi przetwarzania sygnatu w 32-bitowym mikrokont-
rolerze, dato w efekcie podwyzszong rozdzielczos¢
i doktadnosé, przy opdznieniach na poziomie zaled-
wie kilku mikrosekund.

POSITAL, w oparciu o te technologie, opracowat
takze enkoder inkrementalny, dzieki czemu w koncu
zapetnit luke w szerokim portfolio enkoderéw obro-

towych.

-

Innowacyjne Rozwigzanie w Enkoderach
Wieloobrotowych

Magnetyczne enkodery POSITAL mierzg absolutng
pozycje katowg rowniez w obrebie wielu obrotéw.
Jest to mozliwe dzieki innowacyjnemu systemowi
liczenia liczby obrotéw, opartemu o efekt Wiegan-
da. System ten nie wymaga zadnej przektadni me-
chanicznej ani baterii, co ma wiele zalet. Bateria ma
bowiem skonczong zywotnos¢, podnosi wage czuj-
nika i jest czesto trudna do utylizacji. Przektadania
natomiast sprawia, ze czujnik jest wigkszy, drozszy
i podatny na uszkodzenia pod wptywem wstrzgsow
lub wibracji. Niezaleznie od predkosci watu enko-
dera, obrét tego watu generuje krotki skok napiecia
w opisywanym systemie, ktéry zasila uktad liczenia
obrotow. Uktad ten dziata w ten sposdb, niezaleznie

od zasilania zewnetrznego czujnika.

Zalety Enkoderow Magnetycznych

Solidne i niezawodne

Proste i ekonomiczne — bez baterii, bez przektadni
Kompaktowe wymiary do instalacji w matych

przestrzeniach

33
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TECHNOLOGIA — IXARC ENKODERY OBROTOWE

Technologia Enkoderéw Optycznych

Kluczowym elementem enkoderéw optycznych jest
tarcza kodowa B, przymocowana do watu E. Na
tej tarczy, wykonanej z przezroczystego materiatu,
znajduje sie specjalny wzor (kod) przezroczystych i
nieprzezroczystych pél. Swiatto generowane przez
LED E przechodzi przez te tarcze i pada na uktad
elementéw Swiattoczutych El. W momencie obra-
cania sie watu czujnika $wiatto przechodzi przez
tarcze lub sie na niej zatrzymuje, co rejestrujg ele-
menty $wiattoczute. W modelach wieloobrotowych
znajduje sie dodatkowe tarcze kodowe, potgczone
z kotami zebatymi przektadni mechanicznej H. Kota
te obracajg sie razem z watem czujnika. Pozycja kot
zebatych jest wykrywana przez inny uktad optyczny,
co pozwala okresli¢ liczbe obrotow watu.

Funkcjonalnos¢

Enkodery optyczne IXARC firmy POSITAL, oparte
o uktady Opto-ASICs, mierzg kat z rozdzielczoscig
do 16 bitow (65.536 pozycji) na jeden obrét. W
przypadku enkoderéw wieloobrotowych, dzieki
przektadni z tarczami kodowymi, zakres pomiarowy
jest rozszerzony do 16.384 (2'*) obrotéw.

Zalety Enkoderéw Optycznych

Wysoka rozdzielczos¢ i doktadnos¢, potagczona
z doskonatg dynamikg odpowiedzi

Do pracy rowniez w silnym polu magnetycznym

Dzieki budowie czujnika utrata pozycji
absolutnej jest niemozliwa

Nie wymagajg podtrzymywania bateryjnego
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TECHNOLOGIA — IXARC ENKODERY OBROTOWE

Enkodery Absolutne vs Enkodery Inkrementalne

Enkodery Absolutne

Enkodery absolutne zapamietujg aktualng pozycje
nie tylko w momencie, gdy sg wtgczone, ale réwniez
po odigczeniu zasilania. Jest to mozliwe dzieki ska-
nowaniu pozycji tarczy kodowej w czujniku. Kazdej
pozycji kagtowej w tym uktadzie odpowiada konkret-
na warto$¢ kodowa. Nawet zmiana pozycji watu en-
kodera przy braku jego zasilania pozwala zmierzy¢
doktadng pozycje od razu po ponownym jego zasi-
leniu.

Zalety

Rézne interfejsy komunikacyjne: Analog, Ether-
net, Fieldbus, Réwnolegte, Szeregowe

Modele jednoobrotowe i wieloobrotowe

Rozdzielczo$¢ do 16bit

Optyczna i magnetyczna technologia enkoderow

Enkodery Inkrementalne

Enkodery inkrementalne, zwane rowniez przetwor-
nikami obrotowo-impulsowymi, mierzg wzgledng
pozycje katowa poprzez zliczanie impulsow (liczba
impulséw przypadajgca na jeden obrot okreslana
jest jako rozdzielczo$¢ enkodera). Przy kazdym
wigczeniu zasilania enkodera zaczyna on liczyé
impulsy od zera. Dlatego pozycjonowanie maszy-
ny przy uzyciu tych enkoderéw zawsze wymaga
bazowania od razu po jej uruchomieniu lub ponow-

nym wigczeniu jej zasilania.

Zalety

Standard wyjscia: HTL (Push-Pull) lub TTL
(RS422, Nadajnik linii); sygnaty wyjsciowe:
A, B, Z oraz ich negacje

Dowolna rozdzielczo$¢ w zakresie do
16384 impulsow / obrot

Programowalna rozdzielczosé
(liczba impulsow / obrot)

Magnetyczna technologia enkoderéw

—  +——— 90° Electrical

T e e e LT
S Channel A

6, T LT ChannelB |

GZ —, I—,

GS

Index Z
123456789 - «—— 360° Electrical

14 www.posital.pl
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ZESTAWIENIE — IXARC ENKODERY OBROTOWE

Wyijscie o
- =]
Inkrementalne > & £ > 3 s
(S ° 2 > g 3 o ©
§ 3 3 2 § 3% ¢ 2 g
6 © 2 8 sf££2835 = g 5 g
e L& = = £ 3 28 s B o = m
2 2 9 9 § 8 55 3 T c °
S £ 3 8 € N » N X N S I = ¢
o = c c ~» N N N N 2 3 o 0 o [
@ T 3§ 3 S g e g8 § T g §g £ §
% R = = EEEEE 3 @ 3 E & x B
c E S k) [} [} > 06 6 6 © © N @@ 0 © © o
= 3 a O S ¥X ¥ ¥ ¥ = o N O = = o
Bl Magnetyczne  IP69K Max. 0.1° 0,003° 42 . 830 m =m 300 6000 300
B Inkrementalne IP68 16384 30
B Rs422
Bl Magnetyczne  IP69K Max. 0,1° 0,003° 36 . 475-30 m m 300 6000 180
w . HInkrementalne P68 16384 30
7 B push-pull
._;-\:’ B Magnetyczne  IP67 Max. 0,1°0,003° 36 m m = m 47555 m m 100 12000 110
s& Hl Inkrementalne 16384 58 10
B Rs422
B Magnetyczne  IP67 Max. 0,1°0,003° 36 m m m m 47555 m = 100 12000 110
,.f:g Inkrementalne 16384 58 10
. B RS422
El Magnetyczne IP67 Max. 0,1°0,003° 36 m m m m 475-30 m =m 100 12000 110
. % Hinkrementalne 16384 58 10
~
“¥% HPush-Pull
B Magnetyczne  IP67 Max. 0,1°0,003° 36 m m = m 47530 m m 100 12000 110
Inkrementalne 16384 58 10
E1 Push-Pull

1) Wstrzasy i Wibracje zgodnie z (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6), Temperatura Pracy: -40...+85 °C

Enkodery inkrementalne mierza wzgledng pozycje katowg poprzez zliczanie impulséw (liczba impulséw

przypadajgca na jeden obrot okreslana jest jako rozdzielczosé enkodera).

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji

oE |
L] 7

s N/
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ZESTAWIENIE - IXARC ENKODERY OBROTOWE

Interfejs Analogowy i )
Réwnolegt sy i
éwnolegty 2z 3 ¢ E > 3 = =
o 3 o s > 3 K ®
2 € 9 & 2 3 s = g g
G e 9 = N 0 2 E ® c o O N
o g & I 8 £ 5 2 35 s T S8 o
e © s = £ g5 2 8¢ B © = a
g2 2 8 3 §836%8 4§ 5 2 2
e 3 8 g YT NmnNpN @& B T B OB S
» S & T S 899385 9 S g e §F & W
CE ® 5 3 3 2 £35555 3 Rss s 3 3
= = = 0o = ¥ ¥ ¥ ¥ = o N O = = O
¢ \ Bl Magnetyczne IP69K 32768 12 0,35° 42 . 15-30 = = 300 6000 300
El Analog. P68 0,05% 30
E Prad.
El Magnetyczne IP69K 32768 12 0,35° 42 [ 12-30 m = 300 6000 300
Analog. P68 0,05% 30
B Napiec.
Bl Magnetyczne P65 32768 12 0,35° 36 m = m m 12-30 = = 100 12000 110
E Analog. 0,05% 10
E Napiec.
Bl Magnetyczne IP54 32768 12 0,35° 36 m = m m 12-30 = = 100 12000 110
E Prog. Analog. 0,05% 58 10
E Prad.
Bl Magnetyczne IP54 32768 12 0,35° 36 m = m m 12-30 = = 100 12000 110
Prog. Analog. 0,05% 58 10
. B Napiec.
X E Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m m m 10-30 m = 100 12000 110
‘: " [HERéwnolegte 10
&&@
b\ H Bin., Gray

1) Wstrzasy i Wibracje zgodnie z (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6), Temperatura Pracy: -40...+85 °C

A”ALGG Analogowy standard wyjscia czujnikéw,  PARALLEL Wszystkie bity danych (dotyczace pozycji

napieciowy (VDC) lub pradowy (mA). katowej) sg przesytane réwnolegle, w tym

samym czasie.

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji

w &
-- =

P V——=——

E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej
H strony WWW, gdzie dostepny jest peten
ﬁ opis czujnikéw.
E . www.posital.com/en/analogparallel
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ZESTAWIENIE - IXARC ENKODERY OBROTOWE

Interfejs SSI . =
8 9 £ g 3
E' = H g = > :; 'gu
° 0 9 % 2 > %‘ = Q2 [
i= ° o = e 2 o € & 2 ] N
%} = N £ N O 2 © c a O N
o 2 © J g ¥ 5 2 3 ] T o o
b © s =~ €35 288 s B © = o
9o 8 N 3 B & > E < = - ©
[y N 5 ° v N o N X N S 3 s ‘=
i) o o £ ~ N N N N 2 S o 0 o (]
# d1 & g S g9g8 3 =g ey £ F
CE ® TR ER-H H - BE F KH F
= = = O =S ¥ ¥ ¥ ¥ 2 o N O = = o
¢ \ B Magnetyczne IP69K 65536 16 0,1° 42 " 475-30 m =m 300 6000 300
B sslI IP68 30
B Max.16 bit
B Magnetyczne IP69K 65536 16 0,1° 36 . 475-30 m m 300 6000 180
B ssl IP68 30
E Max.16 bit
Bl Magnetyczne P65 65536 16 01° 36 m = m m 47530 m = 100 12000 110
El ssi 58 10
B Max.16 bit
B Optyczny IP65 16384 16 0,022° 58 m m m m 4530 m = 100 12000 110
SSI + Inkrem. 10
Bl Max.16 bit
< B Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m = m m 4530 m = 100 12000 110
e E ssi 10
: E Max.16 bit
i H Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m m m 4530 m = 100 12000 110
2% Hssi 10

\‘sé Max.16 bit

1) Wstrzasy i Wibracje zgodnie z (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6), Temperatura Pracy: -40...+85 °C

E SSil to interfejs szeregowy, umozliwiajgcy proste potaczenie migedzy sterownikiem PLC/Master a czujnikiem.
Interfejs oparty o standard RS422.

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji
A
SAR

M 7
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E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej
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ZESTAWIENIE - IXARC ENKODERY OBROTOWE

Interfejsy sieciowe . =
5 9 E z 2
E‘ 3 3 g £ > ; = =
e £ 8 & 2 3 3 8 2
= ° o ‘s c 3 o g = ) [3) c
[3) = N £ N O = © c a O 5
o 2 o O g ¥ £ 2 3 i T 9 <)
= o [ - = QL 0o ® ® = o = a
o . £ © £ = 0N =
2 8 N 9 S & > 3 © = = P
[y N 5 ° v N o N X N S 3 s ‘=
S ) o < -~ N N N N 2 o o 0 o [
# d1 & g S g9g8 3 =g ey £ F
CE ® TR ER-H H - BE F KH F
= = = O =S ¥ ¥ ¥ ¥ 2 o N O = = o
B Magnetyczne IP69K 65536 16 0,35° 42 " 10-30 m m 300 6000 300
CANopen IP68 30
Bl Max.16 bit
B Magnetyczne IP69K 65536 16 0,1° 36 . 10-30 m m 300 6000 180
B SAE J1939 IP68 30
E Max.16 bit
El Magnetyczne IP65 65536 16 0,1° 36 m m m m 10-30 m =m 100 12000 110
DeviceNet 58 10
B Max.16 bit
B Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m = m 10-30 = m = 100 12000 110
B PROFIBUS 10
Bl Max.16 bit
Bl Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m = m 10-30 = m = 100 12000 110
H Interbus 10
E Max.16 bit
N H Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m = m 10-30 = m = 100 12000 110
3"’6} EJ CANopen 10
< B Max.16 bit

1) Wstrzasy i Wibracje zgodnie z (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6), Temperatura Pracy: -40...+85 °C

BIUIS

DevicoNer>>

PROFIBUS jest jednym z najpopularniejs-
zych standardéw przemystowych, stoso-
wanych w ogdlnie rozumianej automaty-

ce. Interfejs oparty jest o standard RS485.

DeviceNet jest protokotem bazujgcym
na sieci CAN oraz protokole CIP, regulo-
wanym przez ODVA, ktéry znajduje zas-
tosowanie w automatyce przemystowej

(dostepny w wielu sterownikach PLC).

Wiecej Informacji

EHE
LS

18

Zapraszamy do odwiedzenia naszej
strony WWW, gdzie dostepny jest peten
opis czujnikéw.
www.posital.com/en/bus

Cllllope:n CANopen jest protokotem komunikacyj-

SAE J1939

yily

nym, bazujgcym na sieci CAN. CANopen
Lift jest protokotem wykorzystywanym w

urzadzeniach dzwigowych (np. windy).

SAE J1939 jest protokotem wykorzysty-
wanym do transmisji danych w pojazdach

uzytkowych.

Interbus jest systemem magistrali polo-

wej, opracowanym przez firme Phoenix.

Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji

www.posital.pl
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ZESTAWIENIE - IXARC ENKODERY OBROTOWE

Interfejsy Ethernet . =
5 v E z 2
z 3 3 o € > > = =
S 3 © g ERS 3 E K @
i ° 8 = & 2 o 2 2 ] N
S o o < N O 2 E ® c a O N
o 2 o O s v 5 2 35 = T 9 <3
= © s =~ € 5 & &8s B © = m
2 3§ % 8838 § § < o
k] 8 8 2 ¥ W npNpN o 9 ® £ » & 5
7] 3 14 ° S © © 0 O 5 C o 0o © 74 ‘N
) ! 5 8 N - s @ S N ¢ N . o
CE ® i 5 8 % £353:5: 5 fgsi 8 2
= = = o S X ¥ ¥ ¥ -4 o N O =S = O
4 Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m m m 10-30 ] 100 12000 110
%._,: . H EtherNet/IP 10
&
B Max.16 bit
Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 = = m m 10-30 . 100 12000 110
PROFINET 10
Max.16 bit
Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m = m 10-30 n 100 12000 110
EtherCAT 10
Max.16 bit
Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m =m = m 10-30 ] 100 12000 110
Modbus/TCP 10
Max.16 bit
Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m m m 10-30 . 100 12000 110
POWERLINK 10
Max.16 bit
Optyczny IP67 16384 16 0,022° 58 m m = m 10-30 n 100 12000 110

EtherNet/IP 10
Max.16 bit

1) Wstrzasy i Wibracje zgodnie z (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6), Temperatura Pracy: -40...+85 °C

“ PROFINET is an Industrial Ethernet — EtherNet/IP is an communication protocol
% EtherNet/IP=

standard from ,PROFIBUS&PROFINET" developed by Rockwell Automation and

International” designed for automation. managed by ODVA.

i*ﬂadbus Modbus is a Wyj. Szereg. protocol mana- Eﬂ"lEl‘CﬁF EtherCAT is an open high performance

ged by the Modbus Organization. Ethernet-based Fieldbus system. EtherCAT

require short data update times with low

ETHERHET -lef'-lll( ETHERNET POWERLINK is a real-time communication jitter and low hardware
communication system based on Ethernet costs.

networks and managed by EPSG.

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji
E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej _rhﬁ' L
strony WWW, gdzie dostepny jest peten - e .

ﬁ opis czujnikow.
E . www.posital.com/en/ethernet

3
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ZESTAWIENIE - IXARC ENKODERY OBROTOWE

Enkodery z . = o
. s ©Q 2
Certyfikatem > 2 8 E > 3 §
. s .% N1} 3 s > E' 3 :w %
ATEX i SIL = 2 e 9 5 5 S & ) e
[3} = N £ N 0 2 E ® c o O N
o 2 o 4 s § S £ 5 & T 9 8
©
'g 8 3 "§ E N @ «~ E N s = = 2
g 8 8 £ L NNNN 2 B O F P O §
®» O & T S g g8 9 S g Fg £ N
i 3§ E E55355 5 pis;: o§o:
@ @ = = = 4 <222 2 and8 = = 0o
. Zone 1 & 21 IP67 16384 16 0.022° 78 m m = m 10-30 = 100 3000 50
¥
. =3 CANopen 10
& Optyczny
Zone 1 & 21 IP67 16384 16 0.022° 78 m m = m 10-30 = 100 3000 50
/- g PROFIBUS 10
’ Optyczny
. Zone 1 & 21 IP67 16384 16 0.022° 78 m m = m 4,5-30 = 100 3000 50
/- o ssli 10
2 e Optyczny
Zone 1 & 21 IP67 16384 16 0.022° 78 m m = m 10-30 = 100 3000 50
i B Ethemet/IP 10
#h e
3= Optyczny
. )4 Zone 2 & 22 . 58 = =m = 90— [ ] [ ] 12000 110
> | & IP67 16384 16 0.022° 4,5-30 100
m,{: ; Wszystkie Dostep- 10
: { \a‘ ne Interfejsy
Certyfikat SIL IP67 16384 16 0.022° 58 m m = 12-30 = 100 6000 110

% - EICANSafe 10

(&%, B optyczny

1) Wstrzasy i Wibracje zgodnie z (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6), Temperatura Pracy: -40...+85 °C

Normy ATEX oraz IECEx definiujag wymogi stawiane SIL (z ang. Safety Integrity Level) jest definiowany jako
urzadzeniom i systemom przeznaczonym do pracy w stre- wzgledne zmniejszenie poziomu ryzyka, zapewnione przez
fach zagrozonych wybuchem. funkcje bezpieczenstwa. Produkty sg zgodne z wymogami

IEC 61508/EN 62061, PL e i Kat. 4 wedtug EN ISO 13849-1.

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji
E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej
H strony WWW, gdzie dostepny jest peten - a—
ﬁ opis czujnikow. ]
E . www.posital.com/en/exproofsafety (7. »d

20 www.posital.pl

AP Automatyka | +48 67 357 10 80 | biuro@apautomatyka.pl | www.apautomatyka.pl




SYMBOLIKA — I XARC ENKODERY OBROTOWE

IXARC Enkodery Inkrementalne

4] a
Uu ¢cC D - 1| N 0 - - —
Interfejs Przytacze Elektryczne
INR TTL (RS422), Zasilanie 8 — 30 V CAW Przewdd: 1 m (osiowo)
INS TTL (RS422), Zasilanie 4,75-5,5V 2AW Przewod: 2 m (osiowo)
INH HTL (Push-Pull), Zasilanie 4,75 — 30 V 5AW Przewdd: 5 m (osiowo)
AAW Przewod: 10 m (osiowo)
Rozstaw Pinéw CRW Przewdd: 1 m (z boku)
0 Standard POSITAL 2RW Przewdd: 2 m (z boku)
5RW Przewod: 5 m (z boku)
B Rozdzielczo$é (Liczba Impulséw / Obrét) ARW Przewdd: 10 m (z boku)
X=XXXX PAM Zigcze: 1x M12 — 5 pin (osiowo)
Dostepna dowolna rozdzielczo$¢ do 16384 PAQ Zigcze: 1x M12 — 8 pin (osiowo)
PAL Zigcze: 1x M23 — 12 pin (osiowo)
Opcje Mechaniki PAP Zigcze: 1x M23 — 16 pin (osiowo)
Rysunki techniczne na stronach 23 — 25 PRM Zigcze: 1x M12 — 5 pin (z boku)
PRQ Zigcze: 1x M12 — 8 pin (z boku)
[ Stopien Ochrony PRL Zigcze: 1x M23 — 12 pin (z boku)
A IP54 PRP Zigcze: 1x M23 — 16 pin (z boku)

0 IP54 — IP65 Rysunki techniczne na stronach 23 — 25
S IP54 — IP67 (Tylko Kotnierz Zaciskowy)

D IP54 — IP69K

G IP54 — IP69K (Stal Nierdzewna)

Wiecej Informacji
E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej

H strony WWW, gdzie dostepny jest peten
ﬁ opis czujnikow.
E . www.posital.com/en/incremental
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SYMBOLIKA — I XARC ENKODERY OBROTOWE

IXARC Magnetyczne Enkodery Absolutne

Technologia

M
U

Interfejsy

AV001
AVPO01

AV002
AVP02

AV003
AVPO03

AV004
AVP04

AC005
ACPO05

ACO006
ACP06

CA00B
cLooB
D200B
co00B
$101B
$101G
$100G
$100B

a a

C D - - -

Liczba Obrotow

<0,36° 00 Jednoobrotowy
<0,09° (wytacznie z 04  Wieloobrotowy: 4 bit (16 obr.)
interfejsem SSI) 08  Wieloobrotowy: 8 bit (256 obr.)

12 Wieloobrotowy: 12 bit (4096 obr.)

13 Wieloobrotowy: 13 bit (8192 obr.)
Napieciowy: 0 -5V 14  Wieloobrotowy: 14 bit (16384 obr.)
Napieciowy: 0 — 5V 16  Wieloobrotowy: 16 bit (65536 obr.)
z przyciskami 20  Wieloobrotowy: 20 bit (1048576 obr.)

Napieciowy: 0 — 10 V

Napieciowy: 0 — 10 V Rozdzielczosé

z przyciskami 10 10 bit (1024 Pozyciji / 0.35°)
Napieciowy: 0,5 - 4,5V 12 12 bit (4096 Pozycji / 0.088°)
Napieciowy: 0,5 -4,5V 13 13 bit (8192 Pozycji / 0.044°)
z przyciskami 14 14 bit (16384 Pozycji / 0.02°)
Napieciowy: 0,56 - 9,5V 16 16 bit (65536 Pozycji / 0.005°)

Napieciowy: 0,5-9,5V

z przyciskami

Pradowy: 4 — 20 mA

Pradowy: 4 — 20 mA

z przyciskami

Pradowy: 0 — 20 mA

Pradowy: 0 — 20 mA

z przyciskami

CANopen

CANopen Lift

DeviceNet

J1939

SSI Binarny

SSI Gray

SSI Gray (dostepny w technologii U)
SSI Binarny (dostgpny w technologii U)

Wiecej Informacji

[=]

L

22

Zapraszamy do odwiedzenia naszej
strony WWW, gdzie dostepny jest peten
opis czujnikéw.
www.posital.com/en/absolutemagnetic

[=]

www.posital.pl

B Opcje Mechaniki
Rysunki techniczne na

stronach 23 — 25

@ Stopien Ochrony
A P54
0 IP54 — IP65
S IP54 — IP67
(Tylko Kotnierz Zaciskowy)
D IP54 — IP69K
IP54 — IP69K

(Stal Nierdzewna)

Przytacze Elektryczne

CAW Przewdd
2AW Przewod
5AW Przewdd

: 1 m (osiowo)
: 2 m (osiowo)

: 5 m (osiowo)

AAW Przewdéd: 10 m (osiowo)

CRW Przewdd: 1 m (z boku)

2RW Przewod: 2 m (z boku)

S5RW Przewod: 5 m (z boku)

ARW Przewdd: 10 m (z boku)

PAM Zigcze: 1x M12 — 5 pin (osiowo)
PAQ Zigcze: 1x M12 — 8 pin (osiowo)
PRM Ztgcze: 1x M12 — 5 pin (z boku)
PRQ Zigcze: 1x M12 — 8 pin (z boku)

Rysunki techniczne na stronach 23 — 25

AP Automatyka | +48 67 357 10 80 | biuro@apautomatyka.pl | www.apautomatyka.pl



SYMBOLIKA — I XARC ENKODERY OBROTOWE

Rysunki Techniczne
Obudowa @ 36 mm
[ 1P64, IP65 (Aluminium)

Przytacze Elektryczne: Ztacze lub Przewéd

(osiowo i z boku)

- WIAT_ WSRTT

LR

[ emspen |
|
ol

|aspon

&

A =300
| Mansb S

T

Opcje Mechaniki dla Obudowy @ 36 mm

Kotnierze Aluminiowe

@ 58 mm Zaciskowy

[ IP54 (Aluminium)
Przylacze Elektryczne: Przepust Kablowy

(osiowo i z boku)

[P ] LF - E—— )1 — I
' \
2
o
1 E_ e} ()
w %
-4
: g 8
| F

=

SMEEER LR

[0.531] @ 36 mm

o 1350
d | in / Z Watem Drazonym
. | "
i Mo06 6 6 d I min/max
E ' - H M10 10 10 5..3 H A06 6 11/14
. Mi2 12 12 =
EECTIT .
ﬁ'w% @ 36 mm Synchro o | @ 2“ Kwadratowy
| ]
d I = 1 ‘ d I
LR |
L. i z] =
o 14 RO06 6 10 o 3A7 9,52 14
g= A=
‘ R10 10 12 gl
& 1 i
e @ 36/42 mm VP - @ 2.5“ Kwadratowy
Z Watem Drazonym , ] d |
: : o
d I min/max g 4A7 | 9,52 20
8
og V06 6 12/18 R —
D 3 ¥
A vos 8 12/18 3
| EEE—— —
| V10 10 12/18
viz 12 12118 —
www.posital.pl 23
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SYMBOLIKA — I XARC ENKODERY OBROTOWE

Rysunki Techniczne

Obudowa @ 36 mm Obudowa @ 42 mm

[ 1P68, IP69K (Stal Malowana Proszkowo) [ 1P68, IP69K (Stal Nierdzewna)

Przytacze Elektryczne: Ztacze lub Przewod Przylacze Elektryczne: Ztacze lub Przewaod
(osiowo i z boku) (osiowo i z boku)

|_ E UL - E iRl | - —pay r LT -
] ﬁ, J |
E —r 2 g :
T i 3 7 '
& e 7 g
T T &
i '—f i 1
g
o
3
M
¥ e
g, |,
M w8 5 .08
T
J ISRLLE ]
Opcje Mechaniki dla Obudowy @ 36 mm Opcje Mechaniki dla Obudowy @ 42 mm
Kotnierz ze Stali Nierdzewnej Kotnierz ze Stali Nierdzewnej
@ 36 mm Synchro = @ 42 mm Synchro
d | d |
D10 10 20 G10 10 20
24 www.posital.pl
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SYMBOLIKA — I XARC ENKODERY OBROTOWE

Rysunki Techniczne
Obudowa @ 58 mm

[ I1P64, IP65, IP67 (Stal)
Przytacze Elektryczne: Ztacze lub Przewod

(osiowo i z boku)

- EIEE s i ELEILR. | -

T —

2 Ll

i, =618 J334]

]

LT

L et
L npmy |
Opcje Mechaniki dla Obudowy @ 58 mm
Kotnierze Aluminiowe
! Hmllﬂm‘_ I nspsy
I 58 mm Zaciskowy . @ 58 mm Synchro
d | 1 d | min/max
g _ L06 6 10 | ol Y06 6 10
z =‘_[:—""— BL10 10 20 1 ) +— BY10 10 20
L12 12 20 Y12 12 20
| |
- :;'5531.;;: _ 9 58 mm @ 2.5 Kwadratowy
| oA £ e Z Watem Drazonym R = d |
f i d | I — 4A7 | 9,52 20
. HO6 6 1530 _i: -
B 32 'u: Ho8 8 15/30 g ! =
H10 10 = 15/30 I
1 H12 12 15/30 -
; H14 14 15/30
H15 15 15/30
www.posital.pl 25

AP Automatyka | +48 67 357 10 80 | biuro@apautomatyka.pl | www.apautomatyka.pl



SYMBOLIKA — I XARC ENKODERY OBROTOWE

IXARC Optyczne Enkodery

1]

ocC - - -

H Certyfikaty

D CE/UL

Strefa 1 & 2 (Olej + Gaz)
Strefa 1 & 21 (Goérnictwo)
SIL

Strefa 2 & 22

Liczba Obrotéw

00 Jednoobrotowy

04 Wieloobrotowy: 4 bit (16 obr.)

07 Wieloobrotowy: 7 bit (128 obr.)
08 Wieloobrotowy: 8 bit (256 obr.)
12 Wieloobrotowy: 12 bit (4096 obr.)
14 Wieloobrotowy: 14 bit (16384 obr.)

m v = m

Interfejsy

PPA1B Rdéwnolegty Binarny Rozdzielczosé
PPA1G Roéwnolegty Gray ) B .
08 8 bit (256 Pozycji / 1,4°)
P1A1B Roéwnoleglty + Preset Binarny . .
09 9 bit (360 Pozycji / 1,4°)
P1A1G Rownoleglty + Preset Gray
AA 9 bit (512 Pozycji / 0,7°)
S$101B SSI Binarny
10 10 bit (1024 Pozycji / 0,35°)
$101G SSI Gray
) ) ) 12 12 bit (4096 Pozyciji / 0,088°)
S401B SSI Binarny z przyciskami
S401G  SSI Gray z przyciskami 13 13 bit (8192 Pozycji / 0,044°)
S5xxB SSI Binarny + Inkrementalny 16 16 bit (65536 Pozycji / 0,0057)
RS422 (A/B/Z)
S6xxB SSI Binarny + Inkrementalny H Opcje Mechaniki
Push-Pull (A/B/Z) Rysunki techniczne na stronach
S5xxG SSI Gray + Inkrementalny 27 -28
RS422 (A/B/Z)
S6xxG SSI Gray + Inkrementalny @ Stopien Ochrony
Push-Pull (A/B/Z) 0 1P54-1P65
DPC1B PROFIBUS DP S P54 -1P67
(z Uszczelnieniem Watka)
CAA1B CANopen
CL0OOB CANopen Lift
D2B1B DeviceNet
IBA1B Interbus
EIB1B PROFINET IO
EEA1B EtherNet/IP
E2A2B POWERLINK
EC00B EtherCAT
EMO00B Modbus/TCP

Wiecej Informacji

EHE
LS

26

Zapraszamy do odwiedzenia naszej
strony WWW, gdzie dostepny jest peten
opis czujnikow.
www.posital.com/en/absoluteoptical

www.posital.pl

Przytacze Elektryczne
CAW
2AW
5AW
AAW
CRW
2RW
5RW
ARW
PAM
PAQ
PAL

PAP

PAT

PRM
PRQ
PRL

PRP

PRT

PRM
PRM

Przewdéd: 1 m (osiowo)

Przewdd: 2 m (osiowo)

Przewdéd: 5 m (osiowo)

Przewdd: 10 m (osiowo)

Przewdd: 1 m (z boku)

Przewdd: 2 m (z boku)

Przewdd: 5 m (z boku)

Przewdéd: 10 m (z boku)

Ztacze: 1x M12 — 5 pin (0siowo) (CANopen, Analog)
Ztacze: 1x M12 — 8 pin (osiowo) (ssl)

(
Ztacze: 1x M23 — 12 pin (osiowo) (ssl)
)

(
Ztgcze: 1x M23 — 16 pin (0siowo) (Réwnolegte, SSI)
Ztagcze: 1x M27 — 26 pin (osiowo) (Rewnolegte)
Ztgcze: 1x M12 — 5 pin (z boku) (CANopen, Analog)
Ztgcze: 1x M12 — 8 pin (z boku) (ssi)

Ztacze: 1x M23 — 12 pin (z boku) (ssI)

Ztgcze: 1x M23 — 16 pin (z boku) (Réwnolegte, SSI)
Ztacze: 1x M27 — 26 pin (z boku) (Réwnolegte)
Ztgcze: 2x M12 (z boku) (Modbus)

Ztacze: 3x M12 (z boku)

(EtherNet/IP, PROFINET, POWERLINK, EtherCat)

PRI
H3P

H2M

Ztacze: 2x M23 — 9 pin (z boku) (interbus)
Connection Cap: 3x Dtawnica kablowa
Connection Cap: 2x Dfawnica kablowa M20
(PROFIBUS, CANopen, DeviceNet)

H72 Connection Cap: 3x Ztgcze M12
(PROFIBUS, CANopen, DeviceNet)

H2B Connection Cap: 2x Ztgcze M12
(CANopen, DeviceNet)

H1B Connection Cap: 1x Ztgcze M12
(CANopen, DeviceNet)

H1C Connection Cap: 1x Ztgcze M23
(DeviceNet)

HCC

HFZ

Brak Connection Cap

Connection Cap: 2x Zaslepka boczna
(OCE / OCM)

HFE Connection Cap: 3x Zaslepka boczna
(OCE / OCM)

HFG Connection Cap: 1x Zaslepka Osiowa
(OCE / OCM)

H1E
H2E

H3E

Connection Cap: 1x Dfawnica kablowa (OcF)
Connection Cap: 2x Dtawnica kablowa (ocF)
Connection Cap: 3x Dfawnica kablowa (OcF)

AP Automatyka | +48 67 357 10 80 | biuro@apautomatyka.pl | www.apautomatyka.pl



SYMBOLIKA — I XARC ENKODERY OBROTOWE

Rysunki Techniczne
Obudowa @ 58 mm
[ IP64, IP65, IP67 (Stal)

Przytacze Elektryczne: Connection Cap
(Fieldbus i Ethernet)

-— 801 f3.08) -

o 27500

e

558

UL

Opcje Mechaniki dla Obudowy @ 58 mm

Kotnierze Aluminiowe

58 mm Zaciskowy

e,

i d |
Hco6 | 6 10

r &
3‘; =11t Hcio 10 20
Hc12 12 20
HCA7 95 20

__-_"'EH‘" @ 58 mm Synchro
f =T d I
‘ S06 6 10
§ U s10 10 20
: ‘ ‘ s12 12 20
: |

@ 2.5“ Kwadratowy

- 1 | d I

‘ 9A7 | 9,52 20

SEARL L

[ 1P64, IP65, IP67 (Stal)
Przylacze Elektryczne: Ztacze lub Przewaod

(osiowo i z boku)

te EEE R b aznm -
i
=
§ ; z
- o
—— = 1
Bz
i u
1 H
.- L]
- L ]
JiL | R
mem_
;"1:::!_ @ 58 mm Z Watem
i Drazonym na Wskros
]
d 1
g ! T08 8 17,8
2n 85 -
sl s T10 10 17,8
i T12 12 17,8
]
1122
(2880 _ @ 58 mm
et {1 ide
i Z Watem Drazonym
b
d I min/max
e ]
3 %g 5 BHB06 | 6 15/30
) i BO8 8 15/30
[ ¢t B10 10 15/30
B11 11 15/30
H B12 12 15/30
B14 14 15/30
B15 15 15/30
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SYMBOLIKA — I XARC ENKODERY OBROTOWE

Rysunki Techniczne
Obudowa @ 78 mm
[ I1P64, IP65, IP67 (Wykonanie Ex)

Przytacze Elektryczne: Connection Cap

(3 wyjscia z boku, 2 wyjscia z boku, 2 wyjscia osiowo)

85 [3.35] 101 [3 58] H_I 85 [3.35)
L0 [1. 18]} 4B [1.81 H {1,181
g
Il =7 18 B 2
g * Qe —
Il E J
£ E : 8
@ q :
16 [063] u
3 291 ] L 53’ """—"'|
bl 15[0.58] = 1
- | M20x1.5-8H F 16 [0 2 o
Opcje Mechaniki dla Obudowy @ 78 mm
Kotnierze Aluminiowe / Stalowe
24
. B @ 78 mm Zaciskowy | s @ 78 mm Synchro
¥ ‘ d | l d |
F10 10 20 w10 10 20
g 5]
§ 1:1:-:‘ HF12 12 20 % uLE B w12 12 20
L | L
¥
8 jo.31] zn[nrngL .J
32||2ﬂ‘_
1880001 | - |
apa| _ @ 78 mm
! Z Watem Drazonym
g 1 L}H d I
27y T E14 14 235
T
T
LTL: -
28 www.posital.pl
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LINARIX CZUJNIKI LINIOWE

Solidne Czujniki Linkowe Drogi
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TECHNOLOGIA — LINARIX CZUJNIKI LINIOWE

Pomiar Przemieszczen Liniowych

Czujniki liniowe LINARIX firmy POSITAL mierzg
droge poprzez precyzyjne rozwijanie / nawijanie
stalowej linki ¥ na beben B, ktérego 0$ potgczona
jest z enkoderem M. Na wyjsciu czujnika pojawia
sie sygnat proporcjonalny do zmierzonej drogi.
Wykonane w ten sposdb pomiary sg powtarzalne
i doktadne, a sam czujnik charakteryzuje sie dtugg

zywotnoscig.

Czujniki liniowe LINARIX wyrdznia szeroki zakres
pomiarowy, od 1 m do 10 m (inne zakresy na py-
tanie), oraz rézne standardy wyjs¢, analogowe lub

cyfrowe (zalezy od modelu czujnika).

W poréwnaniu do konwencjonalnych systemoéw
pomiaru drogi oraz pozycji, opartych o kota,
przektadnie i enkodery, czujniki liniowe LINARIX sg
bardziej trwate oraz eliminujg problem zwigzany z
poslizgiem i zuzyciem. Linkowe czujniki firmy POSI-
TAL dodatkowo zapewniajg ekstremalng precyzje,
poniewaz elementem pomiarowym w czujnikach sg
bardzo doktadne enkodery. Zaletg czujnikow LINA-
RIX jest takze solidna konstrukcja, ktéra pozwala

na ich uzycie nawet w najtrudniejszych warunkach.

Czujniki LINARIX firmy POSITAL zostaty podzielone
w zaleznosci od zakresu pomiarowego i wykonania.
Taki podziat znacznie utatwia wybor wiasciwego

rozwigzania do danej aplikacji.

30 www.posital.pl
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ZESTAWIENIE — LINARIX CZUJNIKI LINIOWE

Czujniki z Zakresem - = £ = E B
N 3 £ - = N
= (@] o a = 3 c >
do3m = 2 8 s £ g £ 5
;‘ N € £ s s 2 @ £ 2 =
5 X E s T © § = g § ®
s z £ 3 = N2 5 g3z 25
£ B 5T £ & 2 @ o8 5 2 8
o 3 3 3 N g > S O =
e s 8 8 5 2 s £ 9 9 5 5
& § £ 8 £ » &% § 335 8
= = T E 2 X> & ® 2 X < x
© [} g o [} (v} S 8§ 2 £ € <€
N (=] " o = =3 = o 4 [ITRT]
Bl Metalowe 1,25 0,04 @0,48 Stal Nierdzewna 2,34 1,26 24 @100 ]
Prostokatne Pokryta Nylonem
i
i3 Wykonanie: A
B Z Tworzywa 1,25 0,05 @0,36 Stal Nierdzewna 1,50 1,00 31 3125 ]
Oy Kompaktowe Pokryta Poliamidem
H .’:'j
) £ Wykonanie: N
[ ] Bl Metalowe 1,74 0,02 @0,45 Stal Nierdzewna 5,00 3,50 36 @149 " =
@ Cylindryczne Pokryta Poliamidem
* & Wykonanie: P
B Metalowe 2,00 0,02 @045 Plastic Coated 2,00 1,20 24 @100 ]
— E@ H Prostokatne Stainless Steel
J El Wykonanie: C
Bl Z Tworzywa 2,10 0,05 @0,45 Stal Nierdzewna 5,00 3,50 52 @215 n
™ B Kompaktowe Pokryta Poliamidem
3
= Wykonanie: M
B Metalowe 3,00 0,04 @045 Stal Nierdzewna 3,90 2,10 49 @200 ]
Prostokatne Pokryta Nylonem
Wykonanie: B
B Metalowe 3,00 0,01 @0,87 Stal Nierdzewna 3,00 2,50 49 @200 T |

Prostokatne Pokryta Tworzywem

Wykonanie: D

1) Rozdzielczo$¢ Liniowa zostata wyliczona w oparciu o 12-bitowg rozdzielczo$¢ enkodera; Temperatura Pracy: -20...+80 °C

Czuijniki liniowe LINARIX s3g dostepne z nastgpujacymi interfejsami:

ANALOG  CANopcn  Ether€AT ™  ivocbus  POWERLINK

() ]
PSEE sy GBI s> SAE 1939

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji

Zapraszamy do odwiedzenia naszej i ﬁ /}7 il
strony WWW, gdzie dostepny jest peten :'-"&N.;’—.— 5

opis czujnikow. ———

www.posital.com/en/linearsensors "k

www.posital.pl 31
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ZESTAWIENIE — LINARIX CZUJNIKI LINIOWE

Czujniki z Zakresem
do 10 m

jania Linki

Zakres Pomiarowy w mm
Doktadnos¢ w [%FSO]
Srednica Linki

Pomiarowej w mm

Material Linki Pomiarowej
Min. Sita Zwijania Linki w N
Rozdzielczos¢ Liniowa w pm"
Obwoéd Bebna Mechanizmu
Linkowego w mm

Enkoder Optyczny
Enkoder Magnetyczny

© | Max. Sita Rozwi

© 'wN

[=}
S
o
o
N}
Q
o
®
=}
o
&)
o}
w
Q
N}
o3}
=}
[

[

Metalowe 3 Stal Nierdzewna
a Kompaktowe Pokryta Poliami-

Wykonanie: F dem

L El Metalowe 500 0,02 @100 Stal Nierdzewna 16,0 4,0 77 @315 (I |
G‘ Practical Mounting Pokryta Nylonem
'l

Wykonanie: G

B Zeliwne 5,08 0,02 @0,86 StalNierdzewna 6,5 35 78 @320 = =m
-

(abg
i’i (ﬁ Solidne Pokryta Nylonem

Wykonanie: K

Metalowe 6,00 0,01 @0,54  Stal Nierdzewna 8,00 3,0 40 @200 L T |
Prostokatne
- Wykonanie: E
Metalowe 10,00 0,01 @1,00 Stal Nierdzewna 21,0 80 77 @315 m =m
= Long Lifetime Pokryta Nylonem
Wykonanie: H
g - El Zeliwne 10,16 0,02 0,86  Stal Nierdzewna 6,5 35 78 @320 (T |
ch:rw Solidne Pokryta Nylonem

-}
=

Wykonanie: L

1) Rozdzielczo$¢ Liniowa zostata wyliczona w oparciu o 12-bitowa rozdzielczo$¢ enkodera; Temperatura Pracy: -20...+80 °C

Czujniki liniowe LINARIX sg dostepne z nastgpujacymi interfejsami:

ANALOG  CANopcn  EtherCAT ™  (vocbus  POWERLINK

FageE > BBl s> SAEJ1939

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji
Zapraszamy do odwiedzenia naszej ' ' £’ @
strony WWW, gdzie dostepny jest peten _

opis czujnikéw. | J . ;\;
www.posital.com/en/linearsensors A ﬁ_
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SYMBOLIKA — LINARIX CZUJNIKI LINIOWE

LINARIX Czujniki Liniowe

L 0

H Technologia
D
M

Optyczny
Magnetyczne < 0.36°
U Magnetyczna < 0.09° (wytgcznie z interfejsem SSI)

Interfejsy

AV001 Napieciowy: 0 -5V

AVP01 Napigciowy: 0 — 5V z przyciskami

AV002 Napieciowy: 0—10V

AVP02 Napieciowy: 0 — 10 V z przyciskami

AC005 Pradowy: 0 —20 mA

ACPO05 Pradowy: 4 to 20 mA z przyciskami

P100B Rownolegty + Preset Binarny

P100G Rownolegly + Preset Gray

$101B SSI Binarny

$101G SSI Gray

S5xxB SSI Binarny + Inkrementalny RS422 (A/B/Z)
S6xxB SSI Binarny + Inkrementalny Push-Pull (A/B/Z)
S5xxG SSI Gray + Inkrementalny RS422 (A/B/Z)
S6xxG SSI Gray + Inkrementalny Push-Pull (A/B/Z)
INxx Inkrementalny

DPC1B PROFIBUS DP

CAA1B CANopen

CL00B CANopen Lift

D2B1B DeviceNet

IBA1B Interbus

EIB1B PROFINET IO

EEAOB EtherNet/IP

E2A1B POWERLINK

EMO0OB Modbus/TCP

Liczba Obrotéw (enkoder)
04 Wieloobrotowy: 4 bit (16 obr.)
12 Wieloobrotowy: 12 bit (4096 obr.)

Wiecej Informacji

Zapraszamy do odwiedzenia naszej
strony WWW, gdzie dostepny jest peten
opis czujnikow.

www.posital.com/en/linearsensors

H B @ B

B Rozdzielczosé¢ (enkoder)

12
13
14
16

12 bit
13 bit
14 bit
16 bit

B Zakres Pomiarowy

> o g ow N -

im
2m
3m
5m
6m
10m

@ Obudowa Mechanizmu Linkowego i

Orientacja Ztagcza Enkodera

Rysunki techniczne na stronach 34 — 36

El Stopien Ochrony (enkoder)

A
0

IP54
IP54 — IP65

El Przytacze Elektryczne

000
CRW
ARW
CAW
AAW
PRL
PRP
PRT
PRM
PRN
PRQ
PAL
PAP
PAM
PAQ
H3P
H1B
H2B
H1C

www.posital.pl

Brak (tylko mechanizm linkowy)
Przewod: 1 m (z boku)

Przewdd: 10 m (z boku)
Przewdéd: 1 m (osiowo)
Przewdéd: 10 m (osiowo)

1x M23 — 12 pin (z boku)
1x M23 — 16 pin (z boku)
1x M26 — 26 pin (z boku)
1x M12 — 5 pin (z boku)
2x M12 - 5 pin (z boku)
1x M12 — 8 pin (z boku)
1x M23 — 12 pin (osiowo)
1x M23 — 16 pin (osiowo)
1x M12 — 5 pin (osiowo)

Zigcze:
Ztacze:
Ztacze:
Zigcze:
Zigcze:
Ztacze:
Ztgcze:
Zigcze:
Zigcze:
Ztacze: 1x M12 — 8 pin (osiowo)
Connection Cap: 3x Dfawnica kablowa
Connection Cap: 1x M12

Connection Cap: 2x M12

Connection Cap: 1x M23

33
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SYMBOLIKA — LINARIX CZUJNIKI LINIOWE

Rysunki Techniczne

L _—-_____ - __-_@QH@_-___
& Mechanizm Linkowy — Wykonanie: L oraz K @ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: G
2 2 4 0
Orientacja Ztagcza Enkodera Orientacja Ztacza Enkodera 9 3
A s 15°
9 6
=3 o o
2
33
a8
[273]
69.30
[058]
1480 | -
T E- O o8]
— = -+
22 _[ N -
Ui |
— W u
- ﬁ AT
H |
] — - D i:__-
[1.69] [0:38]
42.80 J Lt
[9.44] [165)
239.90 el
@ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: F @ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: H
0 0
Orientacja Ztacza Enkodera 9 3 Orientacja Ztacza Enkodera 9 3
6 6
7]
% £ s
[os8]
e - A ?uu
| 1
! : f
= :

[a38]
[']

| [0384]
10
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SYMBOLIKA — LINARIX CZUJNIKI LINIOWE

Rysunki Techniczne

@ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: E

Orientacja Ztagcza Enkodera 9 3 Orientacja Ztacza Enkodera 9
6
[3.70] [198] [142]
[33;6' lg;g' |;6530| L] 50.2 36
=TT [0583] g2
§§| E weo, | -8 |
] LK I : |
i 5 — — 1
| i T o
| = H o
5.@ 1] b — R
=) = [ &
i P, *+
J:L;-‘r ° i
L L] 2 T :}
I o | [ ' *
[1433]
35,40
@ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: D @ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: A
0 0
Orientacja Ztagcza Enkodera 9 3 Orientacja Ztacza Enkodera 9
6 6
[2.071] [1.398] [2.728]
78 35.50 69.30 .
[2.00] [1.50] [1.42]
[0.583) 50.8 382 6
—_ 14.80
g8 =
~3 g
- o
—
Cslq A
&3
| 1
- [0.304]
10
[1.654]
42
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@ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: B
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SYMBOLIKA — LINARIX CZUJNIKI LINIOWE

Rysunki Techniczne

L - __ -——————_AEA_-___
@ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: P @ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: C
A 0 2 0
Orientacja Ztagcza Enkodera ; Orientacja Ztacza Enkodera 9 3
8 4 6
6

=
R
[191]  [273]
4850 6830
[1‘1;5]
1l - de o
t’_ﬂ —] -
s |_| | Zi
[0.38] ﬂj
T
[0.58]
1480 |
@ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: N @ Mechanizm Linkowy — Wykonanie: M
0 0
Orientacja Ztacza Enkodera 9 3 Orientacja Ztacza Enkodera 9 3
6 6
[3.03] [128] [he1]
7 318 46
::o;ﬁl] [1&1'] —
lgl:l L
o
2y ' -
e - i
ok L;§Jh
1 1
y
e @)
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TILTIX INKLINOMETRY

Precyzyjny Pomiar Przechylen i Odchylen
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TECHNOLOGIA — TILTIX INKLINOMETRY

Dynamiczne Inklinometry MEMS i Ektremalnie Precyzyjne Inklinometry z Plynem

Inklinometry z linii TILTIX firmy POSITAL oparte sg
o bardzo dynamiczng technologie MEMS lub bard-
zo doktadng technologie z ptynem elektrolitycznym.

MEMS

W czujnikach opartych o MEMS ,mikro masa”
jest zawieszona na elastycznej strukturze E. Jaki-
kolwiek ruch czujnika powoduje zmiane pozycji
tej masy, co przektada sie na zmiane pojemnosci
miedzy nig a strukturg. Na podstawie zmiany
pojemnos$ci obliczane jest nachylenie. Inklinometry
MEMS charakteryzujg sie zakresem pomiarowym
+80° (pomiar wokot 2 osi) lub 0...360° (pomiar
wokot 1 osi). Czujniki te sg odporne na wstrzgsy i
wibracje nawet do 100g (zgodnie z EN 60068-2-27).

Z Ptynem Elektrolitycznym

Komora pomiarowa czujnika wypetniona jest
czesciowo ptynem elektrolitycznym . Na $ciankach
tej komory znajdujg sie dodatkowo elektrody El. Po-
dczas zmiany nachylenia zmienia si¢ poziom ptynu.
W rezultacie zmienia sie pojemnos$¢ miedzy parg
elektrod w komorze. Czujnik, mierzgc te pojemnos¢,
oblicza kgt nachylenia. Inklinometry TILTIX wykona-
ne w tej technologii pozwalajg mierzy¢ nachylenie
w zakresie do +30° (wokot 2 osi) z ekstremalng
doktadnoscig. Ze wzgledu na naturalne wtasciwosci
ptynu pomiary te sg nie tylko precyzyjne, ale takze
stabilne.

A
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ZESTAWIENIE — TILTIX INKLINOMETRY

Technologia MEMS
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3 MEMS IP69K  Analog. = = 001° 0,1° m 10-30 = = 100
& F e Prog. Analog. IP68  Napiec. 20
- % Solidne Prad.
3 MEMS IP6OK  SSI [ ] 0,04° 0,1° m 5-30 = = 100
Wyj. Szereg. IP68  RS232 20
Solidne
MEMS IP69K  CANopen = = 001° 0,1° m 10-30 = = 100
Inter. Siec. IP68  DeviceNet 20
Solidne SAE J1939
MEMS IP69K  Analog. = = 001° 0,1° m 10-30 = = 100
Prog. Analog. IP68  Napiec. 20
Kompaktowe Prad.
MEMS IP67  SSI [ 0,04° 0,1° m 5-30 = = 100
Wyj. Szereg. RS232 20
Kompaktowe
MEMS IP69K  CANopen = = 0,01° 0,1° m 10-30 = = 100
Inter. Siec. IP68  DeviceNet 20
Kompaktowe ModbusRTU
MEMS IP69K  Analog. = = 0,01° 0,5° m 10-30 = = 100
Ekonomiczne IP68  Napiec. 20
Kompaktowe Prad.

1) Wstrzasy i Wibracje zgodnie z (EN 60068-2-27) / (EN 60068-2-6), Temperatura Pracy: -20...+80 °C

Inklinometry MEMS z linii TILTIX sg dostepne z nastgpujacymi interfejsami:

ANALOG CANopen S5t pevicaner> ~ R8282
%__ﬁﬂadbus SAE J1939

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji

e

-~

E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej
r H strony WWW, gdzie dostepny jest peten
opis czujnikow.

E . www.posital.com/en/mems
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ZESTAWIENIE — TILTIX INKLINOMETRY

Z Ptynem Elektrolitycznym

s
> ° >

o . E g = s

8 08 e 2N 8 =

g b $ ¢ £ $% 2 3 B

C€ - E 3 & 2838 fF L&z

foms = Z Ptynem IP67 Analog Voltage = 0,001° 0,01° = 10-30 = = 30

\;IB‘L E Analog. Napiec. 5
=2 B P67

% %? E Z Ptynem IP67 Analog Current = 0,001° 0,01° = 10-30 = = 30

QQ v Analog. Prad. 5
- ﬁ B P67

R B Z Plynem IP67 AnalogPWM = 0,001° 0,01° m 10-30 = = 30

18 -B B Pwm 5
'ta, = K P67

Q%? Z Ptynem IP67 Analog Switch = 0,001° 0,01° = 10-30 = = 30

4 '{;? B Przetaczniki 5
- B P67

- = Z Ptynem IP67 RS232 = 0,001° 0,01° = 10-30 = =w 30

3 I B Bl RS232 5
\0 = B P67

m@i Z Ptynem IP67 CANopen = 0,001° 0,01° = 10-30 = = 30

ﬂ ‘;? E Inter. Siec. 5
- El P67

Wstrzgsy i Wibracje zgodnie z (EN 60068-2-27) / (EN 60068-

Inklinometry TILTIX z ptynem elektrolitycznym sg dostepne z nastepujacymi interfejsami:

ANALOG CANopen  RS232 PWM SWITCH

Wiecej Informacji Dedykowany m.in. do nastepujacych Aplikacji
E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej
r H strony WWW, gdzie dostepny jest peten
opis czujnikow.
E . www.posital.com/en/fluidcell
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ZESTAWIENIE — TILTIX INKLINOMETRY

Inklinometry TILTIX

A - — -

Technologia
ACS MEMS (doktadnos$é¢ 0,1°)
ADS MEMS (doktadnos$¢ 0,5°)
AGS ZPlynem

Zakres Pomiarowy
010 +10° (ACS, ADS)
020 +20° (ACS, ADS)
040 +40° (ACS, ADS)
060 +60° (ACS, ADS)
080 +80° (ACS, ADS)
090 90° (ACS, ADS)
120 120° (ACS, ADS)
180 180° (ACS, ADS)
270 270° (ACS, ADS)
360 360° (ACS, ADS)
005 +5°(AGS)

015 +15° (AGS)

030 +30° (AGS)

Liczba Osi Pomiarowych
1 1-osiowe (ACS, ADS)

2 2-osiowe

Wiecej Informacji

E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej

r I strony WWW, gdzie dostepny jest peten
opis czujnikow.

E www.posital.com/en/inclinometer

www.posital.pl

Interfejsy

CA01 CANopen (ACS)

M100 Modbus RTU (ACS)

D101 DeviceNet (ACS)

S$101 SSI Binarny (ACS)

S§302 SSI Gray (ACS)

C901 J1939 (ACS)

SV00 Napieciowy 0,5 —-4,5V + RS232 (ACS, ADS)
SV10 Napieciowy 0 — 5V + RS232 (ACS, ADS)
SV20 Napieciowy 0 — 10 V + RS232 (ACS, ADS)
SV40 Napieciowy 0,5 -9,5V + RS232 (ACS, ADS)
SC00 Pradowy 4 — 20 mA + RS232 (ACS, ADS)
SC1 Pradowy 4 — 20 mA + RS232 (AGS)

SV1 Napieciowy 0,5 - 4,5V + RS232 (AGS)

CA1 CANopen (AGS)

S01 RS232 (AGS)

SP1 PWM (AGS)

SS81 Switch (AGS)

H Montaz
H Poziomy (2-osiowe)

\' Pionowy (1-osiowe)

B Materiat Obudowy

E2 Tworzywo Wzmocnione Widéknem (ACS, ADS)
K2  Aluminium (ACS, ADS)

OH  Aluminium (AGS)

Przytacze Elektryczne

PM  Zigcze: 1x M12 (ACS, ADS)
CW Przewdd: 1 m (ACS, ADS)

2W Przewod: 2 m (ACS, ADS)

5W Przewdd: 5 m (ACS, ADS)

AW Przewdd: 10 m (ACS, ADS)

PL  Zigcze: 2x M12 — meskie (ACS)

PN  Zigcze: 1x M12 — meskie & 1x M12 — zenskie (ACS)

P8M Zigcze: 1x M12 (AGS)
CRW Przewdd: 1 m (AGS)
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ZESTAWIENIE — TILTIX INKLINOMETRY

Rysunki Techniczne

BA S-___-_-____-__B-@4

MEMS MEMS

Technologia MEMS Technologia MEMS

[ Materiat Obudowy: Aluminium K2 [ Materiat Obudowy: Aluminium K2
Przytacze Elektryczne: Typ PN Przytacze Elektryczne: Typ PL

108
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041
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[oz7] [aar]
privy %]
[461]
RLFAE] -
MEMS MEMS
Technologia MEMS Technologia MEMS
[ Materiat Obudowy: Aluminium K2 @ Materiat Obudowy: Aluminium K2
Przytacze Elektryczne: Typ PM Przytacze Elektryczne: Przewod

e
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ZESTAWIENIE — TILTIX INKLINOMETRY

Rysunki Techniczne

BA_S-___-_-____-__[B-@
MEMS MEMS
Technologia MEMS Technologia MEMS
[ Materiat Obudowy: [ Materiat Obudowy:
Tworzywo Wzmocnione Wioknem E2 Tworzywo Wzmocnione Wiéknem E2
Przytacze Elektryczne: Typ PM (ztacze) Przytacze Elektryczne: Przewéd

[er]
[

]
— ]

*
i
g
| %
1
e
2087
L &2 A
Z Ptynem Elektrolitycznym Z Ptynem Elektrolitycznym
Technologia: Z Ptynem Technologia: Z Plynem
[ Materiat Obudowy: Aluminium OH @ Materiat Obudowy: Aluminium OH
Przytacze Elektryczne: Typ P8M (ziacze) Przytacze Elektryczne: Typ CRW (przewod)
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ZESTAWIENIE — AKCESORIA

Akcesoria Montazowe

£
-
s g $
5 3 g H
X »n = (=}
Tuleja Redukcyjna 15 do (6-14) Stal Nierdzewna Kotnierzy Typu
§ Do Kotnierzy z Watem Drazonym 12 do (8-11) Mosigdz T,B,V
“ z Watem Dragzonym na Wskros$
by Sprzegta 6-6, 6-8, Kotnierz: Aluminium  Wszystkich IXARC
% Mieszkowe 6-10, 8-10, Membrana: Poliamid Z Watem Petnym
Elastyczne 10-10
e ‘ Sprzegta 6-6, 6-10, Kotnierz: Aluminium  Wszystkich IXARC
& j‘ Dyskowe 10-10, 10-12 Membrana: Poliamid Z Watem Petnym
Do Duzych Predkosci
= Sprzegta 6-6, 6-8, Pierscien: Aluminium Wszystkich IXARC
Qa Klowe 6-10, 8-12, Wkitadka: PUR Z Watem Petnym
3-czesciowe 10-10, 10-12
m Adaptery Kotnierzowe 58 do Aluminium Wszystkich IXARC
f - Do Kotnierzy Zaciskowych (63.5, 78, Z Kolnierzem 58 mm
t../- Do Kotnierzy Synchro 80, 90, 100) Zaciskowym i Synchro
Uchwyty 58 Wzmocnione Wiékno Wszystkich IXARC
MGY 58, MOWI 123 Szklane Z Kotnierzem 58 mm
Do Kotnierzy z Watem Petnym Zaciskowym i Synchro
L CR Uchwyty Momentu 36 Aluminium Kotnierzy Typu
ﬂ@ln Y Y W Komplecie Uchwyty 58 Stal Nierdzewna B150, B120, T120,
L 2 _,; 4 W Komplecie Pierscienie Zaciskowe V060, V120, A060
w2 Mimosrody Mocujace 36 Aluminium Wszystkich IXARC
@_ ( ‘\I Do Montazu Enkodera 58 Z Kotnierzem Zacis-
Do Kotnierzy Zaciskowych kowym
Wiecej Informacji
E E Zapraszamy do odwiedzenia naszej
strony WWW, gdzie dostepny jest peten
opis czujnikow.
E I www.posital.com/en/accessories
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ZESTAWIENIE — AKCESORIA

Ztacza i Przewody

=
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s 2
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5 |8 z s
= S 8 S 3
E 3 8 & 35 2
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3 5 E ¥ S g
> | 7] 7] a >
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a | = = (7} a
= Ziacze 4pinD Metal P67 IXARC:
‘W\ M2 5 pin A PRM, PAM, PRQ, PAQ
. Meskie i Zenskie 8 pinA TILTIX: PM
N Zlacze 9 Metal P67 IXARC:
g “ 6 f‘ M23 12 PRL, PAL, PRP, PAP, PRI
J Zenskie 16
PN Ztacze 26 Metal P67 IXARC: PAT, PRT
\(\ b m27
g1k
N Zenskie
Przewod 2 4pinD PUR PBT IP69K IXARC:
Ze Ztaczem M12 5 5pinA PVC Metal PRM, PAM, PRQ, PAQ
() Rozszyte Zyly, RJ45 10 8 pinA TILTIX: PM
71 Przewod 2 9 PUR Metal P67 IXARC:
M23, M27 Ziacze 5 12 PVC PRL, PAL, PRP, PAP, PAT,
% Rozszyte Zyty 10 16,26 PRT, PRI
Urzadzenia Wspétpracujace
SSI2USB Konwerter Cyfrowy Wskaznik Napiecia
B Do potgczenia czujnika (z z PC przy uzyciu H Pomiar napiecia w zakresie O...
[ Do pota i ljnika (z SSI) z PC przy uzyciu USB ~ [E Pomi ieci kresie 0...40 VDC
3 Oprogramowanie na o wizualizacji i rejes- 3 Kolorowy wyswietlacz .
E Oprog i PC do wizualizacji i rej B Kol y wy$wietlacz TFT 2.4”
tracji pomiarow Program na PC PanelPilot do zmiany ustawien
Mozliwos$¢ zasilenia urzgdzenia bezposrednio z wskaznika
portu USB Interfejs USB do komunikacji z PC (do pro-
3 niezalezne wyjscia 3-pozycyjne gramowania)

Z poziomu PC moze by¢ widziany jako wirtualny Prosty w instalacji
port COM Napiegcie zasilania: 4...30 VDC
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Terminy Techniczne

Analog

StOWNIK

Wyijscie analogowe, napieciowe (VDC) lub pradowe (mA), czujnikow.

ATEX / IECEx

Normy ATEX oraz IECEx definiujg wymogi stawiane urzadzeniom i systemom

przeznaczonym do pracy w strefach zagrozonych wybuchem.

CANopen CANopen jest protokotem bazujgcym na sieci CAN.
CANopen Lift CANopen Lift jest protokotem wykorzystywanym w r6znego typu podnosnikach.
CE Oznaczajac produkt znakiem CE firma POSITAL potwierdza, ze dany produkt

spetnia wymogi odpowiednich dyrektyw UE.

DeviceNet

DeviceNet jest protokotem bazujgcym na sieci CAN oraz protokole CIP, regulo-

wanym przez ODVA, ktéry znajduje zastosowanie w automatyce przemystowe;.

EtherNet/IP

EtherNet/IP to przemystowy protokét komunikacyjny opracowany przez
Rockwell Automation i regulowany przez ODVA. Oparty jest on na protokole

CIP oraz TCP/IP.

ETHERNET POWERLINK

ETHERNET POWERLINK jest protokotem komunikacyjnym czasu

rzeczywistego, bazujagcym na sieci Ethernet i regulowanym przez EPSG.

Interbus Interbus jest interfejsem sieciowym, opracowanym przez firme Phoenix Contact.

IP54 Ochrona przed pytem i kroplami wody padajacymi ze wszystkich kierunkow.

IP65 Szczelnosc¢ przed wnikaniem pytu i ochrona przed strumieniem wody.

P67 Szczelnos¢ przed wnikaniem pytu i ochrona przed dziataniem wody, przy
chwilowym zanurzeniu (do 1m).

1P68 Szczelnos¢ przed wnikaniem pytu i ochrona przed skutkami diugotrwatego
zanurzenia w wodzie.

IP69K Szczelnos¢ przed wnikaniem pytu i ochrona przed wodg przy czyszczeniu
myjkami wysokoci$nieniowymi.

Modbus Modbus jest protokotem szeregowym regulowanym przez Modbus Organization.

Réwnolegte

Wszystkie bity danych (dotyczacych pozycji) sg przesytane réwnolegle,

w tym samym czasie.

PROFIBUS Jest jednym z najpopularniejszych standardéw komunikacyjnych stosowanych
w ogdlnie rozumianej automatyce. Bazuje na interfejsie RS485. Istniejg rézne
wersje standardu PROFIBUS i rézne profile urzadzen.

PROFINET PROFINET jest standardem opartym o Ethernet przemystowy, opracowanym

przez ,PROFIBUS&PROFINET International”, przeznaczonym do automatyki.

SAE J1939

SAE J1939 jest protokotem sieciowym wykorzystywanym do transmisji danych

w pojazdach uzytkowych.

SIL SIL (z ang. Safety Integrity Level) jest definiowany jako wzgledne zmniejszenie
poziomu ryzyka poprzez specjalne funkcje bezpieczenstwa. Produkty sg zgodne
z wymogami IEC 61508/EN 62061, PL e i Kat.4 wedtug EN ISO 13849-1.

SSi S8l to interfejs szeregowy umozliwiajgcy potgczenie miedzy sterownikiem
PLC/Master a czujnikiem. Jest on oparty o standard RS422.

UL UL (z ang. Underwriters Laboratories) to niezalezna organizacja zajmujgca
sie testowaniem bezpieczenstwa produktéw i przyznawaniem certyfikatow UL.
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NOTATKI
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